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Prectéte si letak Ddlezité bezpecnostni informace a informace o
produktu vlozeny v obalu s produktem. Obsahuje varovani a
dal$i dulezité informace.

Celni pohled

SELECT

BACK  MENU

SELECT

HOME

MENU

BACK

3)

Zapinaci tlacitko

Tlacitka zafizeni

Slot na pamétovou kartu microSD™

® e

Automaticky snima¢ podsviceni

Tlacitka zarizeni

(l) Pokud je podrzite, zapina a vypina zafizeni.
Rychlym stisknutim a uvolnénim upravte podsviceni a
rezim barev.

— ZmenS8uje mapu nebo zobrazeni.

+ Zvétduje mapu nebo zobrazeni.

( ) -~ A Prochazi, zvyraznuje volby a pfesunuje kurzor.

SELECT |Potvrzuje zpravy a vybira volby.

BACK Umozriuje navrat na predchozi obrazovku.

MARK Ulozi aktualni polohu jako trasovy bod.

HOME Umozriuje navrat na plochu.

MENU Otevira menu moznosti pro stranku, pokud je to vhodné.

Zavira menu, pokud je to vhodné.

Stazeni navodu
Nejnovéjsi navod k obsluze a preklad navodt mazete ziskat
z webovych stranek.

1 Prejdéte na web www.garmin.com/manuals/echoMAP-
CHIRP.

TIP: Chcete-li na web prejit rychle, naskenujte nasledujici

kod:
ElEE

=

Symboly pouzité v navodu
V tomto navodu je termin ,vybrat“ pouZit pro popis téchto akci.

» Pouziti klaves Sipek pro zvyraznéni polozky menu a stisknuti
moznosti SELECT (pro zafizeni s klavesami Hard).

» Stisknuti klaves, napfiklad SELECT nebo MENU.

Pokud jste vyzvani, abyste vybrali vice polozek v fadé, zobrazi
se v textu malé Sipky. Napfiklad, ,vybér moznosti MENU >

2 Stahnéte si navod.

Pridat® oznacuje, ze bude nutné vybrat polozku MENU nebo
pevnou klavesu a poté vybrat polozku PFidat.

Obrazky v tomto navodu slouzi pouze pro referenci a
neodpovidaji pfesné vaSemu zafizeni.

Dalsi informace

Pokud mate jakékoliv dotazy tykajici se vaseho zafizeni, obratte
se na zakaznickou podporu spole¢nosti Garmin®.

Webova stranka www.garmin.com/support nabizi mnoho
rznych tipl na FeSeni problém, které vam pomohou vyresit
vétSinu potizi a zodpovédét vétsinu dotazu.

+ Casto kladené otazky

» Aktualizace softwaru

» Navod k obsluze a instala¢ni pfirucka

* Upozornéni sluzby

* Video

» Kontaktni €isla a adresy

Vlozeni pamét'ovych karet

V kresli¢i map Ize pouzivat volitelné pamétové karty. Pamétové

karty s mapami vam umozni zobrazit satelitni snimky s vysokym

rozliSenim a letecké referenéni snimky pfistavl a dalSich bodu

zajmu. Prazdné pamétové karty mizete pouzit k zaznamu dat

sonaru a k pfenaseni dat, jako jsou napfiklad trasové body,

trasy a pro$lé trasy do jiného kompatibilniho kresli¢e map

Garmin nebo do pocitace.

1 Otevrete vstupni klapku nebo dvifka na predni strané kreslice
map.

2 Vlozte pamétovou kartu.
3 Pamétovou kartu zatlaéte, dokud nezaslechnete cvaknuti.

HOME  MARK

4 Zavrete dvirka.

Nacteni nového softwaru na pamét'ovou
kartu

1 Vlozte pamétovou kartu do slotu v pocitaci.

2 Prejdéte na stranku www.garmin.com/support/software
/marine.html.

Vyberte moZnost Stahnout vedle moZnosti Rada echoMAP
s kartou SD

Prectéte si a potvrdte podminky.
Vyberte moznost Stahnout.
Vyberte moznost Spustit.

Vyberte jednotku pfifazenou pamétové karté a vyberte
moznost DalSi > Dokongit.

w

N o A

Aktualizace softwaru
Po instalaci zafizeni nebo pfidani pfislusenstvi k zafizeni maze
byt nutné aktualizovat software zafizeni.

Uvod
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Aktualizace softwaru zarizeni

Nez budete moci aktualizovat software, je nutné si opatfit
pamétovou kartu obsahujici aktualizaci softwaru nebo nacist
nejnovéjsi software na pamétovou kartu.

1 Zapnéte kresli¢ map.

2 Jakmile se objevi domovska obrazovka, vlozte pamétovou
kartu do slotu.

POZNAMKA: Aby se objevily instrukce o aktualizaci
softwaru, musi byt pfistroj pfed vloZzenim karty pIné nacten.

Postupujte podle pokynl na obrazovce.

4 Vyckejte nékolik minut, dokud se nedokonéi proces
aktualizace softwaru.

Po dokoné&eni procesu aktualizace softwaru se zatizeni vrati
k normalnimu provozu.

5 Vyjméte pamétovou kartu.

POZNAMKA: Je-li pamétova karta vyjmuta dfive, neZ se
pfistroj pIné restartuje, aktualizaci softwaru neni dokonéena.

w

Satelitni signaly systému GPS

Kdyz zapnete kresli¢ map, musi pfijima¢ GPS shromazdit data
satelitt a stanovit aktualni polohu. Jakmile kresli¢ map ziska
satelitni signaly, v horni ¢asti domovské obrazovky se zobrazi
ikona .anfll. Pokud kresli¢ map ztrati satelitni signaly, ikona anil
zmizi a nad ikonou f na mapé se zobrazi otaznik.

DalSi informace o systému GPS naleznete na strance
www.garmin.com/aboutGPS.
Vybér zdroje GPS

Jestlize mate k dispozici vice nez jeden zdroj GPS, muzete
vybrat preferovany zdroj pro data GPS.

1 Vyberte moznost Nastaveni > Systém > GPS.
2 Vyberte zdroj pro data GPS.

Uprava podsviceni

1 Vyberte mozZnost Nastaveni > Systém > Displej >
Podsviceni.

TIP: Stisknutim ikony ¢ na libovolné obrazovce oteviete
nastaveni podsviceni.

2 Uprava podsviceni.

Uprava rezimu barev

1 Vyberte rezim Nastaveni > Systém > Displej > Barevny
rezim.
TIP: Stisknutim ikony ¢ na libovolné obrazovce ziskate
pfistup k nastaveni barev.

2 Vyberte moznost.

Prizptisobeni domovské obrazovky

Na domovskou obrazovku muZzete pfidavat polozky nebo je

usporadat jinak.

1 Na domovské obrazovce vyberte moznost Pfizplisobit menu
Domi.

2 Vyberte moznost:

» Pokud chcete zménit uspofadani polozky, vyberte
moznost Zménit usporadani, vyberte polozku uréenou
k pfesunuti a zvolte pro ni nové umisténi.

* Chcete-li pfidat polozku na domovskou obrazovku,
vyberte moznost Pfidat a poté vyberte novou polozku
uréenou k pfidani.

* Pokud chcete polozku pfidanou na domovskou obrazovku
odebrat, vyberte moznost Odebrat a zvolte polozku.

Mapy a 3D zobrazeni map

Dostupné mapy a 3D zobrazeni map zaviseji na mapovych
datech a na pouzitém pfisluSenstvi.

Mapy a 3D zobrazeni map oteviete vybérem moznosti Mapy.

Navigacni mapa: Zobrazuje naviga¢ni data dostupna na
predem nactenych mapach a data z doplrikovych map, pokud
jsou k dispozici. Data zahrnuji udaje o béjich, svétlech,
kabelech, namérené hloubce, pfistavech a pfilivovych
stanicich ve vyskovém zobrazeni.

Perspective 3D: Poskytuje nahled z pozice nad a za lodi (podle
vaseho kurzu) a pfedstavuje vizualni naviga¢ni pomucku.
Toto zobrazeni je praktické v pfipadech navigace obtizZnymi
mel¢inami, utesy, mosty nebo kanaly a je uzite¢né v pfipadé,
Ze se snazite identifikovat pfijezdové a odjezdové trasy
v neznamych pfistavech nebo kotvistich.

Mariner’s Eye 3D: Zobrazuje podrobny, trojrozmérny nahled
z pozice nad a za lodi (podle vaseho kurzu) a predstavuje
vizualni navigacéni pomUcku. Toto zobrazeni je praktické
v pfipadech navigace obtiznymi mél€inami, utesy, mosty
nebo kanaly a v pfipadé, Ze se snazite identifikovat
prijezdové a odjezdové trasy v neznamych pfistavech nebo
kotvistich.

POZNAMKA: V né&kterych oblastech jsou u prémiovych map
k dispozici zobrazeni map Mariner's Eye 3D a Fish Eye 3D.

Fish Eye 3D: Poskytuje podvodni zobrazeni, které vizualné
predstavuje moiské dno podle informaci mapy. Je-li
pfipojena sonarova sonda, pozastavené cile (napfiklad ryby)
jsou oznacCeny Cervenymi, zelenymi a Zlutymi krouzky.
Cervené krouzky oznaduji nejvétsi cile a zelené oznacuji ty
nejmensi.

Rybaiska mapa: Poskytuje podrobné zobrazeni obrysi dna
a naméfené hloubky na mapé. Tato mapa odstranuje z mapy
navigacni data, poskytuje podrobna data o méfeni hloubek a
vylepSuje zobrazeni obrysu dna pro rozpoznani hloubek.
Tato mapa je nejlepSi pro pobfezni hlubokomofrské rybareni.

Navigacéni mapa a pobrezni rybarska mapa
POZNAMKA: V né&kterych oblastech je u prémiovych map

k dispozici pfibfezni rybafska mapa.

Navigaéni a rybafska mapa umozriuje naplanovat si cestu,
zobrazit mapové informace a sledovat trasu. Rybarska mapa je
urena pro pobfezni rybareni.

Navigacni mapu otevrete zvolenim moznosti Mapy > Navigacni
mapa.

Rybarskou mapu oteviete zvolenim moznosti Mapy > Rybarska
mapa.

Pfiblizovani a oddalovani na mapé

Uroven pfiblizeni nebo oddaleni udava hodnota méfitka ve

spodni ¢asti mapy. LiSta pod hodnotou méfitka pfedstavuje tuto
vzdalenost na mapé.

* Zvolenim moznosti == mapu oddalite.
- Zvolenim moznosti 4= mapu pfibliZite.
Posun mapy pomoci klaves

Mapou muzete pohybovat, abyste zobrazili jinou oblast, nez ve
které se pravé nachazite.

1 Na mapé pouziveijte tlacitka se Sipkami.

Mapy a 3D zobrazeni map
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2 Vybérem klavesy BACK ukoncite posun a vratite obrazovku
na svou aktualni pozici.
POZNAMKA: Chcete-li provadét posun z kombinované
obrazovky, vyberte moznost SELECT.

Vybér polozky na mapé prostrednictvim tlacitek

zarizeni

1 Na mapé nebo ve 3D zobrazeni mapy vyberte moznost {, ),
~ nebo . a posunite kurzor.

2 Vyberte moznost SELECT.

Méreni vzdalenosti na mapé
Vyberte moznost Méfeni vzdalenosti.
Na obrazovce se zobrazi ikona Spendliku oznacujici vasi
aktualni polohu. Vzdalenost a uhel od $pendliku jsou
uvedeny v rohu.

TIP: Chcete-li Spendlik vynulovat a méfit od aktualni polohy
kurzoru, vyberte moznost SELECT.

Symboly na mapé

Tato tabulka obsahuje nékteré bézné symboly, které mazete
vidét na podrobnych mapach.

lkona Popis ‘
Boje

Informace

Namorni sluzby

Prilivova stanice

Aktualni stanice

K dispozici je letecky snimek

K dispozici je snimek perspektivy

"EEEEER

K dal§im béznym funkcim map patfi vrstevnice hloubky,
mezipfilivové zény, zvukové sirény (tak jak jsou vyobrazeny na
puvodni papirové mapé), naviga¢ni pomucky a symboly,
pfekazky a oblasti kabelu.

Navigovani k bodu na mapé

/\ UPOZORNENI
Funkce Auto Guidance je zaloZena na elektronickych mapovych
informacich. Tyto Udaje nezarucuji vyhnuti se prekazkam a
meél¢inam. Opatrné porovnavejte kurz se vSemi zrakovymi viemy
a vyhybejte se libovolné pevning, mélké vodeé &i jinym
prekazkam, které se mohou objevit v cesté.
Pfi pouziti funkce Pfejit na mohou pfimy kurz a upraveny kurz
prochazet pres pevninu nebo mélkou vodu. Ridte se tim, co
vidite, a kormidlujte tak, abyste se vyhnuli pevning, mélké vodé
a jinym nebezpecnym objektiim.

POZNAMKA: V nékterych oblastech je u prémiovych map
k dispozici pfibfezni rybarska mapa.

POZNAMKA: V nékterych oblastech je u prémiovych map
k dispozici funkce Auto Guidance.

1 Vyberte polohu na navigaéni mapé nebo na rybarské mapé.
2 V ptipadé potfeby zvolte moznost SELECT.
3 Vyberte moznost Navigovat k.
4 Vyberte moznost:
» Chcete-li navigovat pfimo na pozici, vyberte moznost
Prejit na.
» Chcete-li vytvofit trasu k pozici véetné odbocek, vyberte
moznost Trasa do.

» Chcete-li pouzit funkci Auto Guidance, vyberte moznost
Navigovat.

5 Zkontrolujte kurz ozna€eny purpurovou linii.

POZNAMKA: Pri pouziti funkce Auto Guidance znamena
Sedy segment v libovolné Casti fialové Cary, ze funkce Auto
Guidance nemuze propocitat ¢ast linie Auto Guidance. To je
zpusobeno nastavenimi pro minimalni bezpe¢nou hloubku
vody a minimalni bezpe¢nou vysku prekazek.

6 Sledujte purpurovou linii a kormidlujte tak, abyste se vyhnuli
pevningé, mél¢inam a jinym prekazkam.

Zobrazeni informaci o poloze a objektu na mapé

MuUzete zobrazit informace o poloze nebo objektu na navigaéni

nebo rybarské mapé.

POZNAMKA: V né&kterych oblastech je u prémiovych map

k dispozici pfibfezni rybarska mapa.

1 Vyberte polohu nebo objekt na navigaéni mapé nebo na
rybarské mapé.
Na pravé strané mapy se zobrazi seznam moznosti.
Zobrazené moznosti se rGzni podle zvolené polohy nebo
objektu.

2 Vyberte moznost:

» Chcete-li navigovat do zvolené pozice, vyberte moznost
Navigovat k.

» Chcete-li oznadit trasovy bod na pozici kurzoru, vyberte
moznost Novy trasovy bod.

* Chcete-li zobrazit vzdalenost a smér objektu ze své
aktualni pozice, vyberte moznost Méreni vzdalenosti.
Na obrazovce se zobrazi vzdalenost a smér. Chcete-li
provést méfeni z jiné nez ze své aktualni pozice, vyberte
moznost SELECT.

» Chcete-li zobrazit pfiliv/odliv, proud, astronomické udaje,
poznamky mapy nebo informace o mistnich sluzbach
pobliz kurzoru, vyberte moznost Informace.

Zobrazeni detailli o navigaénich pomuckach

Na naviga¢ni mapg, rybarské mapg, ve zobrazeni mapy

Perspective 3D nebo Mariner’s Eye 3D mlzZete zobrazit detaily o

riznych typech navigaénich pomucek, napfiklad o majacich,

svétlech a prekazkach.

POZNAMKA: V né&kterych oblastech je u prémiovych map

k dispozici pfibfezni rybarska mapa.

POZNAMKA: V nékterych oblastech jsou u prémiovych map

k dispozici zobrazeni map Mariner's Eye 3D a Fish Eye 3D.

1 Na mapé nebo v 3D zobrazeni mapy vyberte naviga¢ni
pomucku.

2 \Vyberte nazev navigacni pomucky.

Linie sméru pohybu a znac¢ky uhlu

Linie sméru pohybu je prodlouzena ¢ara vedena na mapé od

pridé lodi ve sméru pohybu. Znacky uhlu udavaji, kam byste

meéli navigovat, a jsou uzite¢né pro nahazovani.

Nastaveni sméru jizdy a linii kurzu vuci zemi

Muzete si na mapé zobrazit linie sméru jizdy a kurzu vuci zemi

(COG).

COG je smér vaseho pohybu. Smér jizdy je smér, kterym

smeéfuje pfid vasi lodi, je-li pfipojen snima€ sméru jizdy.

1 Na nahledu mapy vyberte moznost MENU > Nastaveni
mapy > Vzhled mapy > Linie sméru pohybu.

2 V pripadé potfeby vyberte moznost Zdroj a zvolte moznost:

* Pro automatické pouziti dostupného zdroje zvolte moznost
Automaticky.

* Pro pouziti antény GPS sméru jizdy pro COG zvolte
moznost Smér pohybu zarizeni GPS (COG).

» Pro pouziti dat z pfipojeného snimace sméru pohybu
zvolte moznost Smér pohybu.

» Pro pouziti dat z pfipojeného snimace sméru jizdy i
z antény GPS zvolte moznost COG a smér pohybu.

Mapy a 3D zobrazeni map



Toto na mapé zobrazi linie sméru jizdy i linie COG.
3 Vyberte moznost Displej a zvolte moznost:

* Vyberte moznost Vzdalenost > Vzdalenost a zadejte
délku linie zobrazené na mapé.

+ \/yberte moznost Cas > Cas a zadejte ¢as pottebny pro
vypocet celkové vzdalenosti, kterou vase lod urazi za
dany ¢as pfi vasi sou¢asné rychlosti.

Zapnuti znacek uhlu
Podél linie sméru pohybu mlzete na mapu pfidat znacky uhlu.
Znacky uhlu se mohou hodit k nahazovani pfi rybafeni.

1 Nastavte linii sméru pohybu (Nastaveni sméru jizdy a linii
kurzu vaci zemi, strana 3).

2 Vyberte moznost Znacky Uhlu.

Prémiové mapy

/\ UPOZORNENI
Funkce Auto Guidance je zalozena na elektronickych mapovych
informacich. Tyto Udaje nezaruuji vyhnuti se pfekazkam a
meél¢inam. Opatrné porovnavejte kurz se vSemi zrakovymi viemy
a vyhybejte se libovolné pevning, mélké vodeé &i jinym
prekazkam, které se mohou objevit v cesté.

POZNAMKA: Ne v8echny modely podporuiji vechny mapy.

Volitelné prémiové mapy, jako je naptiklad BlueChart® g2
Vision®, vdm umozni maximalné vyuzit kresli¢ map. Prémiové
mapy mohou kromé podrobnych namofnich map obsahovat tyto
funkce, které jsou dostupné v nékterych oblastech.

Mariner’s Eye 3D: Poskytuje nahled z pozice nad a za lodi a
predstavuje trojrozmérnou naviga¢ni pomucku.

Fish Eye 3D: Poskytuje podvodni, trojrozmérné zobrazeni, které
vizualné predstavuje morské dno podle informaci na mapé.

Rybarské mapy: Zobrazuje mapu s vylepSenymi obrysy dna a
bez navigacnich dat. Tato mapa se dobfe hodi pro pobfezni
hlubokomorské rybafeni.

Satelitni snimky s vysokym rozliSenim: Poskytuje satelitni
snimky s vysokym rozliSenim pro realistické zobrazeni
pevniny a vody na naviga¢ni mapé (Zobrazeni satelitnich
snimkd na navigacni mapé, strana 4).

Letecké fotografie: Zobrazuje pfistavy a dalSi letecké snimky
dulezité z hlediska navigace, které vam pomohou
vizualizovat okoli (Zobrazeni leteckych fotografii
pameétihodnosti, strana 4).

Podrobné udaje o silnicich a POI: Zobrazuje podrobné udaje
o silnicich a bodech zajmu (POI), které obsahuji velmi
podrobné pobfezni silnice a POI, jako jsou napriklad
restaurace, ubytovani a mistni atrakce.

Automaticka navigace: Vyuziva zadana data o bezpecné
hloubce, bezpecné vySce a mapova data ke stanoveni
nejlepsiho kurzu do vaseho cile.

Zobrazeni informaci o pfrilivové stanici
Ikona &> na mapé oznacuje prilivovou stanici. MzZete zobrazit
podrobny graf pfilivové stanice, ktery vam pom(ze predvidat
uroven pfilivu v rzny ¢as nebo v rizné dny.
POZNAMKA: Tato funkce je k dispozici v nékterych oblastech u
prémiovych map.
1 Vyberte pfilivovou stanici na naviga¢ni mapé nebo na
rybaiské mapé.
Informace o sméru pfilivu a Grovni pfilivu se zobrazi vedle &.
2 Vyberte nazev stanice.

Animované ukazatele prilivu/odlivu a proudu

POZNAMKA: Tato funkce je k dispozici v n&kterych oblastech u
prémiovych map.

Muzete zobrazit ukazatele pro animovanou pfilivovou stanici a
smér proudu na naviga¢ni mapé nebo na rybarské mapé. Je
také nutné povolit animované ikony v nastaveni mapy
(Zobrazeni ukazatel( prilivu/odlivu a proudu, strana 4).

Ukazatel pfilivové stanice se na mapé zobrazi jako svisly
sloupcovy graf se Sipkou. Cervena Sipka sméfujici doll
oznacuje odliv a modra Sipka sméfujici nahoru oznacuje pfiliv.
Pokud presunete kurzor na ukazatel pfilivové stanice, zobrazi
se nad ukazatelem stanice vySka pfilivu/odlivu na dané stanici.

Ukazatele sméru proudu se na mapé zobrazuji jako Sipky. Smér
jednotlivych Sipek oznacuje smér proudu na konkrétni pozici
mapy. Barva Sipky proudu ukazuje rozsah rychlosti proudu

na dané pozici. Pokud presunete kurzor nad ukazatel sméru
proudu, nad ukazatelem sméru proudu se zobrazi konkrétni
rychlost proudu na dané pozici.

Barva Rozsah rychlosti proudu

Zluta 0 az 1 uzel
Oranzova 1az 2 uzly
Cervena 2 nebo vice uzll

Zobrazeni ukazatelt pfilivu/odlivu a proudu

POZNAMKA: Tato funkce je k dispozici v nékterych oblastech u

prémiovych map.

Statické nebo animované indikatory stanic méfeni pfilivu/odlivu

a aktualnich stanic mizete zobrazit na naviga¢ni nebo rybarské

mapé.

1 Na navigaéni nebo rybarské mapé vyberte moznost MENU >
Nastaveni mapy > P¥iliv a odliv a proudy.

2 Vyberte moznost:

* Chcete-li na mapé zobrazit indikatory aktualnich stanic
a indikatory stanic méfeni pfilivu/odlivu, vyberte moznost
Zapnuto.

» Chcete-li na mapé zobrazit animované indikatory stanic
a animovaneé indikatory aktualniho sméru, vyberte
moznost Animovana.

Zobrazeni satelitnich snimkt na navigaéni mapé

POZNAMKA: Tato funkce je k dispozici v nékterych oblastech u
prémiovych map.

Navigacni mapu je mozné prekryt satelitnimi snimky s vysokym
rozliSenim, a to jak v oblastech zobrazujicich vodu, tak

v oblastech zobrazujicich pevninu.

POZNAMKA: Pokud jsou aktivovany, jsou satelitni snimky

Jestlize snimky s vysokym rozliS§enim na volitelné oblasti mapy

nevidite, muzete vybrat moznost 4 a pfibliZit nahled. Muzete

také nastavit vy$Si uroven detaild zménou detailu priblizeni

mapy.

1 Na navigaéni mapé vyberte moznost MENU > Nastaveni
mapy > Satelitni snimky.

2 Vyberte mozZnost:

* Vybérem moznosti Pouze pevnina zobrazite standardni
informace mapy o vodé a fotografiemi pfekryjete pouze
pevninu.

* Vybérem moznosti Prolnuti fotomapy zobrazite fotografie
jak na vodé, tak na pevniné, ve stanovené urovni
neprihlednosti. Pomoci posuvniku upravte neprihlednost
fotografii. Cim vySSi procento nastavite, tim vic budou
satelitni fotografie pfekryvat pevninu i vodu.

Zobrazeni leteckych fotografii pamétihodnosti

Nez budete moci zobrazit letecké fotografie na navigaéni mapé,
je nutné zapnout nastaveni Fotografie v nastaveni mapy.
POZNAMKA: Tato funkce je k dispozici v n&kterych oblastech u
prémiovych map.
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Muzete vyuzit letecké fotografie pamétihodnosti a pfistava
k orientaci v okoli nebo k tomu, abyste se seznamili s pfistavem
jesté dfive, nez tam dorazite.

1 Na navigaéni mapé vyberte ikonu fotoaparatu:
+ Chcete-li zobrazit letecky snimek, vyberte moznost gga.

» Chcete-li zobrazit snimek z perspektivy, vyberte moznost
[>. Fotografie byla pofizena z pozice fotoaparatu, jez
ukazuje ve sméru kuzele.

2 Vyberte moznost Letecky snimek.

Mapovani Garmin Quickdraw™ Contours
Funkce mapovani Garmin Quickdraw Contours umoznuje
vytvaret mapy s vrstevnicemi a $titky hloubky, abyste zvysili
pfesnost stavajicich map.

PFi zaznamu dat pomoci mapovani Garmin Quickdraw byste
méli pouzit pamétovou kartu s rychlostni tfidou 10, aby vase
zarizeni mélo dostate¢nou rychlost pro zpracovani. Mnozstvi
ulozenych dat zavisi na velikosti pamétové karty, zdroji sonaru a
rychlosti lodi béhem zaznamu dat. Pfi pouziti sonaru s jednim
paprskem mlZete zaznamenavat déle.

Kdyz funkce Garmin Quickdraw zaznamenava data, kolem ikony
plavidla je barevny kruh. Tento kruh pfedstavuje pfibliznou
oblast mapy, ktera je pfi kazdém prljezdu skenovana. Zeleny
kruh znamena dobrou hloubku a dobrou pozici GPS. Cerveny
kruh znamena, Ze data hloubky nebo pozice GPS nejsou

k dispozici.

Garmin Quickdraw Contours miZete zobrazit na kombinované
obrazovce nebo jako jediné zobrazeni na mapé.

Kdyz zaznamenate nova data na pamétovou kartu

v chartplotteru, nova data se pfidaji na vasi stavajici mapu
Garmin Quickdraw Contours a ulozi se na pamétovou kartu.
Kdyz vlozZite novou pamétovou kartu, stavajici data se na novou
kartu nepfenesou.

Mapovani vodni plochy pomoci funkce Garmin
Quickdraw Contours

Pfed pouzitim funkce Garmin Quickdraw Contours musite mit
podporovany chartplotter s upgradovanym softwarem,
sonarovou hloubku, svou pozici podle GPS a pamétovou kartu
s volnym mistem.

POZNAMKA: Tato funkce neni k dispozici u v8ech modeld.

1 V zobrazeni mapy vyberte MENU > Quickdraw Contours >
Spustit zaznam.

2 Po dokonéeni zaznamu vyberte moznost Ukoné€it zaznam.

3 Vyberte moznost Spravovat > Nazev a zadejte nazev mapy.

Pridani stitku na mapu Garmin Quickdraw Contours
Na mapu Garmin Quickdraw Contours mizete pfidavat Stitky
k oznaceni nebezpeénych mist nebo bodl zajmu.

1 Vyberte polohu.

2 Vyberte moznost SELECT > Pridat Stitek Quickdraw.

3 Zadejte text stitku a vyberte moznost Hotovo.

Nastaveni funkce Garmin Quickdraw Contours

Na mapé vyberte moznost MENU > Quickdraw Contours >
Nastaveni.

Posun zaznamu: Nastavi vzdalenost mezi hloubkou sonaru a
hloubkou zaznamu vrstevnic. Napfiklad hloubka sonaru
3,6 m (12 stop) s posunem zaznamu -0,5 m (-1,5 stopy)
vytvofi vrstevnice v hloubce 3,1 m (10,5 stopy).

Posun zobrazeni: Nastavi rozdily v hloubkach vrstevnic a
Stitcich hloubky na mapé& Garmin Quickdraw Contours jako
kompenzaci zmén hladiny vody na vodni ploSe nebo chyb
v zaznamenanych mapach.

Barvy prazkumu: Nastavi barvu zobrazeni Garmin Quickdraw
Contours. Kdyz je nastaveni zapnuté, uspésné zaznamenané

oblasti jsou zelené a neuspésSné zaznamenané oblasti
vypadaji Cervené. Kdyz je nastaveni vypnuté, oblasti
vrstevnic pouzivaji standardni barvy mapy.

Automaticky identifika€ni systém

Automaticky identifikacni systém (AIS) umozriuje identifikovat a
sledovat jina plavidla a upozorfiuje vas na dopravu v oblasti.
Pokud je chartplotter pfipojen k externimu zafizeni AlS, mGze
zobrazovat nékteré informace AlS o jinych plavidlech, ktera se
nachazeji v dosahu, jsou vybavena transpondérem a aktivné
vysilaji informace AlS.

K informacim hlaSenym o jednotlivych plavidlech patfi
identifikace MMSI (Maritime Mobile Service Identity), pozice,
rychlost GPS, smér pohybu GPS, ¢as uplynuly od posledniho
hlaseni polohy plavidla, nejblizsi pfiblizeni a doba k nejbliz§imu
priblizeni.

Nékteré modely chartplotteru podporuji také systém sledovani
Blue Force Tracking. Plavidla sledovana pomoci systému Blue
Force Tracking jsou na chartplotteru oznac¢ena modrozelenou
barvou.

Symboly zaméreni AIS

Symbol Popis

A Plavidlo AIS. Plavidlo hlasi informace AIS. Smér, kterym
ukazuje trojuhelnik, oznacuje smér, kterym se pohybuje
plavidlo AIS.

A Cil je vybran.

Cil je aktivovan. Cil se na mapé zobrazuje jako vétsi. Zelena
linie pfipojena k cili oznaCuje smér pohybu cile. Pokud je
zvoleno nastaveni Zobrazit, pod cilem se zobrazuje informace
MMSI, rychlost a smér plavidla. Pokud se ztrati pfenos AlS

z plavidla, zobrazi se pruh zpravy.

V/

>< Cil je ztracen. Zeleny symbol X informuje o tom, Ze se ztratil
prenos AlS z plavidla, a chartplotter zobrazi pruh zpravy

s dotazem, zda by se mélo plavidlo dale sledovat. Pokud
sledovani plavidla ukongite, symbol ztraceného cile zmizi

z mapy nebo z 3D zobrazeni mapy.

Nebezpecny cil v dosahu. Cil blika, zazni alarm a zobrazi se
pruh zpravy. Pokud je alarm potvrzen, svitici Cerveny
trojuhelnik s pfipojenou ¢ervenou linii oznacuje polohu a smér
pohybu cile. Pokud byl alarm nebezpedi srazky pro
bezpec€nou zénu nastaven na hodnotu Vypnuto, cil blika, ale
zvukovy alarm nezazni a pruh alarmu se nezobrazi. Pokud se
ztrati pfenos AlS z plavidla, zobrazi se pruh zpravy.

)( Nebezpeény cil je ztracen. Cerveny symbol X informuje o
tom, Ze se ztratil pfenos AlS z plavidla, a chartplotter zobrazi
pruh zpravy s dotazem, zda by se mélo plavidlo dale sledovat.
Pokud sledovani plavidla ukoncite, symbol ztraceného nebez-
pecného cile zmizi z mapy nebo z 3D zobrazeni mapy.

_)!_ Pozice tohoto symbolu oznacuje nejblizsi bod pfistupu

bod pfistupu k tomuto cili.

POZNAMKA: Plavidla sledovana pomoci funkce Blue Force
Tracking jsou bez ohledu na svuj stav ozna¢ena modrozelenou
barvou.

Smér pohybu a projektovany kurz aktivovanych cilt
AIS

Pokud aktivovany cil AIS poskytuje informace o sméru pohybu a
kurzu nad zemi, smér pohybu cile se zobrazi na mapé jako plna
linie pfipojena k symbolu cile AIS. Linie sméru pohybu se
nezobrazi v 3D zobrazeni mapy.

Projektovany kurz aktivovaného cile AIS se zobrazi jako
pferuSovana linie na mapé nebo v 3D zobrazeni mapy. Délka
linie projektovaného kurzu vychazi z hodnoty nastaveni
projektovaného sméru pohybu. Pokud aktivovany cil AIS
nevysila informace o rychlosti nebo pokud se plavidlo
nepohybuje, pak se linie projektovaného kurzu nezobrazi.
Vypocet linie projektovaného kurzu mohou ovlivnit informace o
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zmeénach rychlosti, kurzu nad zemi nebo rychlosti otaceni, které
plavidlo vysila.

Pokud aktivovany cil AlS poskytuje informace o kurzu nad zemi,
sméru pohybu a rychlosti otaceni, projektovany kurz cile se
vypocita podle informaci o kurzu nad zemi a rychlosti otaceni.
Smér, kterym se cil otaci, a ktery rovnéz vychazi z informaci o
rychlosti otaceni, je oznaCen smérem praporku na konci linie
sméru pohybu. Délka praporku se neméni.

Pokud aktivovany cil AlS poskytuje informace o kurzu nad zemi
a sméru pohybu, ale neposkytuje informace o rychlosti ota€eni,
projektovany kurz cile se vypocita podle informaci o kurzu nad
zemi.

Zobrazeni plavidel AIS na mapé nebo ve 3D zobrazeni

mapy

Nez budete moci pouzit AlS, je nutné pfipajit kresli¢ map

k externimu zafizeni AIS a pfijimat aktivni signaly transpondéru

z jinych plavidel.

MuUzete nakonfigurovat, jak se ostatni plavidla zobrazuji na

mapé nebo v 3D zobrazeni mapy. Nastaveni rozsahu zobrazeni

nakonfigurované na jedné mapé nebo v jednom 3D zobrazeni

mapy se pouziji pouze pro danou mapu nebo dané

3D zobrazeni mapy. Nastaveni detail(, projektovaného sméru

pohybu a stezek nakonfigurované pro jednu mapu nebo pro

jedno 3D zobrazeni mapy se pouziji pro vS§echny mapy a pro

vSechna 3D zobrazeni map.

1 Na mapé nebo ve 3D zobrazeni mapy vyberte moZnost
MENU > Jina plavidla > Nastaveni displeje.

2 Vyberte moznost:
» Chcete-li oznacit vzdalenost z vasi polohy, v niz se

objevuji plavidla AIS, vyberte moznost Rozsah zobrazeni
AIS, a vyberte vzdalenost.

» Podrobnosti o aktivovanych plavidlech AlS zobrazite
vybérem moznosti Detaily > Zobrazit.

» Promitnuty ¢as sméru pohybu pro aktivovana plavidla AIS
nastavite vybérem moznosti Promitnuty smér pohybu a
zadanim Casu.

» ProSlé trasy plavidel AIS zobrazite vyb&rem moznosti
Stezky a vybérem délky proslé trasy, ktera se zobrazi za
vyuziti stezky.

Aktivace cile pro plavidlo AIS
1 Na mapé nebo v 3D zobrazeni mapy vyberte plavidlo AlS.

2 Vyberte moznost Plavidlo AIS > Aktivovat cil.

Zobrazeni informaci o zaméfeném plavidle AIS

MUzete zobrazit stav signalu AIS, MMSI, rychlost GPS, smér
pohybu GPS a dalsi informace, které jsou hlaseny o zaméfeném
plavidle AIS.

1 Na mapé nebo v 3D zobrazeni mapy vyberte plavidlo AlS.
2 Vyberte moznost Plavidlo AIS.

Deaktivace cile pro plavidlo AIS

1 Na mapé nebo v 3D zobrazeni mapy vyberte plavidlo AIS.
2 Vyberte moznost Plavidlo AIS > Deaktivovat cil.

Zobrazeni seznamu hrozeb AIS
Na mapé nebo zobrazeni mapy 3D vyberte moznost MENU >
Jina plavidla > Seznam AIS.

Nastaveni alarmu nebezpecéi srazky pro bezpeénou
zénu

Pfed nastavenim alarmu nebezpeci srazky pro bezpeénou zénu
je nutné k zafizeni AIS pfipojit kompatibilni kresli¢ map.

Alarm nebezpedi srazky pro bezpe€nou zénu se pouziva pouze

s funkci AlS. Bezpe€na zona umozriuje predchazet srazkam a

Ize ji pfizpUsobit.

1 Vyberte moznost Nastaveni > Alarmy > AIS > Alarm AIS >
Zapnuto.

Pokud se aktivované plavidlo AIS dostane do bezpecné zény
plavidla, zobrazi se zprava a spusti se alarm. Tento objekt je
na obrazovce rovnéz oznacen jako nebezpelny. Po zaznéni
alarmu zprava zmizi a alarm je vypnut, objekt vSak dale
zUstava oznacen na obrazovce jako nebezpecny.

Vyberte moznost Pohofi.
Vyberte polomér bezpeéné zény okolo plavidla.
Vyberte moznost Cas.

Vyberte, za jak dlouho se ma spustit alarm v pfipadég, ze
objekt pravdépodobné protne bezpecnou z6nu.

Napfiklad pokud chcete byt upozornéni na pravdépodobné
protnuti bezpecné zony s predstihem 10 minut, nastavte
moznost Cas na hodnotu 10 a alarm bude spustén 10 minut
pred protnutim bezpeéné zény plavidlem.
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Nouzové signély AIS

Samostatna zafizeni pro nouzové signaly AIS za¢nou po
aktivaci vysilat nouzova hlaseni o pozici. Kresli¢ map dokaze
pfijimat signaly z vysilacl SART (Search and Rescue
Transmitters), radiomajakt EPIRB (Emergency Position
Indicating Radio Beacons) a dal$i signaly typu muz pres palubu.
Vysilani nouzovych signall se lisi od standardniho vysilani AIS,
takZe se na kresli¢i map zobrazuji odliSné. Namisto sledovani
vysilani nouzového signalu pro zabranéni srazce tak sledujete
vysilani nouzového signalu pro vyhledani a poskytnuti pomoci
plavidlu nebo osobé.

Navigace k vysilani nouzového signalu
Kdyz obdrzite vysilani nouzového signalu, zobrazi se alarm
nouzového signalu.

Vybérem moznosti Zobrazit > Prejit na spustite navigaci
k vysilani.
Symboly cilu zafizeni nouzové signalizace AIS

Symbol Popis

® Prenos zatizeni nouzové signalizace AlS. Vybérem zobrazite
dal$i informace o pfenosu a zahdjite navigaci.

& Prenos ztracen.

® Test pfenosu. Zobrazi se, kdyz plavidlo zahdji test zafizeni
nouzove signalizace. Nepfedstavuje skutecny tisfiovy stav.

@ Test pfenosu ztracen.

Povoleni upozornéni na testy prenosu AIS

Chcete-li se vyhnout velkému poctu upozornéni na testy

a symboll v oblastech s hustou dopravou, jako jsou napfiklad
pFistavy, mGzete si zvolit, zda pfijimat nebo ignorovat zpravy o
testech AIS. Aby bylo mozné testovat nouzové zafizeni AlS,
musi byt v kresli¢i map povolen pfijem upozornéni na testy.

1 Vyberte moZnost Nastaveni > Alarmy > AlS.
2 Vyberte moznost:

» Chcete-li pfijimat nebo ignorovat testovaci signaly zafizeni
EPRIB (Emergency Position Indicating Radio Beacon
neboli Radiomajak oznacujici nouzovou pozici), vyberte
moznost Test AIS-EPIRB.

» Chcete-li pfijimat nebo ignorovat testovaci signaly Muz
pres palubu (MOB), vyberte moznost Test AlS-MOB.
» Chcete-li pfijimat nebo ignorovat testovaci signaly

prizkumného a zachranného vysilace (SART), vyberte
moznost Test AIS-SART.

Vypnuti pfijmu AIS
PFijem signalu AIS je ve vychozim nastaveni zapnuty.
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Vyberte moznost Nastaveni > Jina plavidla > AlS >
Vypnout.

Veskeré funkce AIS na vSech mapach a v 3D zobrazenich
map jsou vypnuty. Patfi k nim zaméfeni a sledovani plavidel
AIS, alarmy nebezpeci srazky v disledku zaméreni a
sledovani plavidel AlS a zobrazeni informaci o plavidlech
AlS.

Nastaveni normalniho a 3D zobrazeni mapy

POZNAMKA: Ne v8echna nastaveni Ize pouzit na véechny
mapy a 3D zobrazeni map. Nékteré moznosti vyzaduji prémiové
mapy nebo pfipojeni prisluSenstvi.

Tato nastaveni budou pouzita na normalni a 3D zobrazeni mapy
kromé zobrazeni Fish Eye 3D (Nastaveni Fish Eye 3D,

strana 8).

V normalnim nebo 3D zobrazeni mapy vyberte moznost MENU.

Trasové body a proslé trasy: Vice informaci viz Trasové body
a nastaveni pro8lych tras na mapach a zobrazeni map,
strana 7.

Jina plavidla: Vice informaci viz Nastaveni jinych plavidel
na mapach a zobrazenich mapy, strana 8.

Navigaéni pomcky: Zobrazi naviga¢ni pomtcky na rybarské
mapé.

Nastaveni mapy: Vice informaci viz Nastaveni navigacnich
a rybafskych map, strana 7.

Cisla prekryti: Vice informaci viz Nastaveni éisel prekryti,
strana 7. MUze se zobrazit v menu Nastaveni mapy.

Vzhled mapy: Vice informaci viz Nastaveni vzhledu mapy,
strana 8. Muze se zobrazit v menu Nastaveni mapy.

Nastaveni navigaé¢nich a rybarskych map

POZNAMKA: Ne véechna nastaveni Ize pouZit na véechny
mapy a 3D zobrazeni map. Néktera nastaveni vyzaduji externi
doplriky nebo pfislusné prémiové mapy.

Na navigacni nebo rybarské mapé vyberte moznost MENU >
Nastaveni mapy.

Satelitni snimky: Zobrazi satelitni snimky s vysokym rozlienim
v oblastech zobrazujicich pevninu i v oblastech zobrazujicich
vodu i pevninu, pokud pouzivate nékteré prémiové mapy
(Zobrazeni satelitnich snimkd na navigaéni mapé, strana 4).

Piekryti vody: Zapind stinovani obrysu, které zobrazuje zmény
dna pomoci stinovani nebo snimky sonaru, které pomahaji
s identifikaci hustoty dna. Tato funkce je k dispozici pouze u
nékterych prémiovych map.

Priliv a odliv a proudy: Zobrazuje indikatory aktualnich stanic
a indikatory stanic méfeni pfilivu/odlivu (Zobrazeni ukazateld
prilivu/odlivu a proudu, strana 4) a zapina posuvnik pfilivu
a odlivu a proudu, ktery nastavuje dobu, po kterou se pfiliv
a odliv a proudy uvadéji na mapé.

Ruzice: Zobrazi kolem vasi lodi kompasovou razici, ktera
vyznaci smér kompasu vzhledem ke sméru pohybu €lunu.
Pokud je kresli¢ map pfipojeny ke kompatibilnimu namornimu
snimadi vétru, zobrazi se také smér skute€ného nebo
zdanlivého vétru. V rezimu plavby se skute¢ny a zdanlivy vitr
zobrazi na vétrné razici.

Hladina vody v jezere: Nastavi sou¢asnou hladinu vody
v jezefe. Tato funkce je k dispozici pouze u nékterych
prémiovych map.

Cisla prekryti: Viz Nastaveni &isel prekryti, strana 7.

Pocasi: Nastavi, které polozky po€asi se zobrazi na mapg,
pokud je kresli¢ map pfipojeny ke kompatibilnimu pfijimaci
pocasi s aktivnim predplatnym. Vyzaduje kompatibilni
pfipojenou anténu a aktivni pfedplatné.

Vzhled mapy: Viz Nastaveni vzhledu mapy, strana 8.

Trasové body a nastaveni proslych tras na mapach

a zobrazeni map

Na mapé nebo ve 3D zobrazeni mapy vyberte moznost MENU >

Trasové body a prosié trasy.

Ujeté trasy: Zobrazi proslé trasy na mapé nebo ve 3D
zobrazeni mapy.

Trasové body: Zobrazi seznam trasovych bodu (Zobrazeni
seznamu v8ech trasovych bodu, strana 10).

Novy trasovy bod: Vytvorfi novy trasovy bod.

Zobrazeni trasového bodu: Nastavi zplsob zobrazovani
trasovych bodd na mapé.

Aktivni proslé trasy: Zobrazi menu moznosti aktivni prosié
trasy.

UloZené proslé trasy: Zobrazi seznam ulozenych proSlych tras
(Zobrazeni seznamu uloZzenych proslych tras, strana 12).

Zobrazeni proslych tras: Nastavi, které proslé trasy maji byt
zobrazeny na mapé na zakladé barvy pro$lé trasy.

Nastaveni €isel prekryti
Na mapé, zobrazeni mapy 3D, obrazovce radaru nebo na
obrazovce Kombinace vyberte moznost MENU > Cisla prekryti.

Upravit rozlozeni: Nastavuje rozlozeni prekryti dat nebo
datovych poli. Mzete vybrat data, ktera se maji zobrazovat
v jednotlivych datovych polich.

Navigacni vyfez: Zobrazi navigacni vyfez, kdyz plavidlo
naviguje K cili.

Nastaveni navigaéniho vyiezu: Umoznuje konfiguraci
navigacniho vyfezu k zobrazeni polozky Podrobnosti etapy
trasy a umoznuje ovladat, zda se vyfrez objevi pfed zatackou
¢i destinaci.

Paska kompasu: Zobrazi datovou liStu pasky kompasu, kdyz
plavidlo naviguje k cili.

Uprava datovych poli
M0zZete zménit data uvedena na Cislech prekryti zobrazenych na
mapé a ostatnich obrazovkach.

1 Na obrazovce, ktera podporuje €isla prekryti, vyberte
moznost MENU.

V pfipadé potfeby vyberte moznost Nastaveni mapy.
Vyberte moznost Cisla prekryti > Upravit rozlozeni.
Vyberte rozlozeni.

Vyberte datové pole.

Vyberte typ dat zobrazovanych v daném poli.
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Zobrazeni navigaéniho vyfezu

Muzete urovat, zda se navigaéni vyfez objevi v nékterych
zobrazenich map. Navigacni vyfez se zobrazuje, pouze kdyz lod
naviguje do cile.

1 V mapé nebo 3D zobrazeni mapy vyberte moznost MENU.
2 V pripadé potieby vyberte moznost Nastaveni mapy.

3 Vyberte moznost Cisla prekryti > Navigaéni vyfez >
Automaticky.

4 Vyberte moznost Nastaveni navigacéniho vyiezu.
5 Dokoncete nasledujici krok:

» Pokud chcete zobrazit rychlost pfibliZzeni k trasovému
bodu (VMG) pfi navigaci trasy s vice nez jednou etapou,
vyberte moznost Podrobnosti etapy trasy > Zapnuto.

» Pokud chcete zobrazit data o nasledujici odbo¢ce na
zakladé vzdalenosti, vyberte moznost DalSi odbocka >
Vzdalenost.

» Pokud chcete zobrazit data o nasledujici odbocce na
zakladé vzdalenosti, vyberte moznost Dal$i odboc¢ka >
Cas.
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» Chcete-li zmeénit zpusob zobrazeni dat o cili vyberte
moznost Cil, a poté vyberte z nabidky.

Nastaveni vzhledu mapy

MUzete upravit vzhled jednotlivych zobrazeni mapy a 3D mapy.
Kazdé zobrazeni je specifické pro pouzivanou mapu.

POZNAMKA: Ne véechna nastaveni Ize pouZit na véechny
mapy, 3D zobrazeni map a modely chartplotterd. Nékteré
moznosti vyZaduji prémiové mapy nebo pfipojeni pfisluSenstvi.
Na mapé nebo ve 3D zobrazeni mapy vyberte moznost MENU >
Nastaveni mapy > Vzhled mapy.

Orientace: Nastavi perspektivu mapy.

Detail: Slouzi k upraveni mnozstvi detailt zobrazovanych na
mapé pfi rizné urovni pfiblizeni.

Linie sméru pohybu: Slouzi k zobrazi a upraveni linie sméru
pohybu, coz je linie nakreslena na mapé od pfidé lodi ve
sméru pohybu, a k nastaveni zdroje dat pro linii sméru
pohybu.

Oblast Panoptix: Zobrazi a skryje oblast skenovanou sondou
Panoptix™. Abyste tuto funkci mohli vyuzivat, musi byt
kalibrovany systém méfici podélny a pfi¢ny sklon (AHRS)
(Nastaveni instalace sonarové sondy, strana 17).

Svétova mapa: Pouzije na mapu bud zakladni svétovou mapu,
nebo stinovany obrys mapy. Tyto rozdily jsou viditelné pouze
pfi takovém oddaleni, kdy jiz nelze rozeznat detailni mapy.

Hloubkové kéty: Zapne zvukové sirény a nastavi nebezpecnou
hloubku. Hloubkové kvéty, které jsou stejné hluboké nebo
meélICi nez nebezpelnd hloubka, jsou oznaceny Cervenym
textem.

Bezpecnostni stinovani: Nastavi stinovani od pobfezni linie
podle zadané hloubky.

Stinovani hloubkovych pasem: Nastavi horni a dolni hloubku
na odstin mezi timto rozmezim.

Symboly: Slouzi k zobrazeni a konfiguraci vzhledu riiznych
symboll na mapé, jako je napfiklad ikona plavidla, symboly
navigacniho svétla, BZ na pevniné a vysece svétla.

Styl: Nastavi vzhled mapy nad 3D terénem.

Nebezpecné barvy: Zobrazi mélkou vodu a pevninu na barevné
Skale. Modra oznacuje hlubokou vodu, Zluta mélkou vodu
a ¢ervena velmi meélkou vodu.

Bezpecna hloubka: Nastavi vzhled bezpec¢né hloubky pro
zobrazeni mapy Mariner’s Eye 3D.

POZNAMKA: Toto nastaveni ovlivni pouze vzhled barev
nebezpeci pro zobrazeni mapy Mariner’s Eye 3D. Neovlivni
nastaveni bezpecné hloubky vody u funkce Automaticka
navigace ani nastaveni alarmu u sonaru mélké vody.

Vzdalenost kruht: Slouzi k zobrazeni a konfiguraci vzhledu
vzdalenosti kruh(, které v nékterych zobrazenich mapy
pomahaji vizualizovat vzdalenost.

Sitka pruhu: Urgi $itku naviga&niho pruhu, coZ je purpurova
Céra viditelna na nékterych zobrazenich mapy, ktera znaci
smér k vasemu cili.

Nastaveni sméru jizdy a linii kurzu vici zemi

MUzZete si na mapé zobrazit linie sméru jizdy a kurzu vici zemi

(COG).

COG je smér vaseho pohybu. Smér jizdy je smér, kterym

sméfuje pfid vasi lodi, je-li pfipojen snimac sméru jizdy.

1 Na nahledu mapy vyberte moznost MENU > Nastaveni
mapy > Vzhled mapy > Linie sméru pohybu.

2 V pfipadé potfeby vyberte moznost Zdroj a zvolte moznost:

» Pro automatické pouziti dostupného zdroje zvolte moznost
Automaticky.

* Pro pouziti antény GPS sméru jizdy pro COG zvolte
moznost Smér pohybu zarizeni GPS (COG).

» Pro pouziti dat z pfipojeného snimace sméru pohybu
zvolte moznost Smér pohybu.
» Pro pouziti dat z pfipojeného snimace sméru jizdy i
z antény GPS zvolte moznost COG a smér pohybu.
Toto na mapé zobrazi linie sméru jizdy i linie COG.
3 Vyberte moznost Displej a zvolte moznost:

* Vyberte moznost Vzdalenost > Vzdalenost a zadejte
délku linie zobrazené na mapé.

+ Vyberte moznost €Cas > Cas a zadejte &as potfebny pro
vypocet celkové vzdalenosti, kterou vase lod urazi za
dany Cas pfi vasi soucasné rychlosti.

Nastaveni jinych plavidel na mapach a zobrazenich
mapy

POZNAMKA: Tyto moznosti vyzaduji pfipojeni dopliikd, jako je
napriklad pfijimac¢ AlS nebo radio VHF.

Na mapé nebo ve 3D zobrazeni mapy vyberte moznost MENU >
Jina plavidla.

Seznam AIS: Zobrazuje seznam AIS (Zobrazeni seznamu
hrozeb AlS, strana 6).

Seznam DSC: Zobrazuje seznam DSC (Seznam DSC,
strana 21).

Nastaveni displeje: Viz Nastaveni zobrazeni AlS, strana 8.

Stezky DSC: Zobrazuje trasy plavidel DSC a vybere délku
zobrazené pro$lé drahy, ktera se ukaze, za pomoci trasy.

Alarm AIS: Nastavi bezpe¢nou zénu u alarmu nebezpeci srazky
(Nastaveni alarmu nebezpeci srazky pro bezpeénou zénu,
strana 6).

Nastaveni zobrazeni AIS

POZNAMKA: Plavidlo AIS vyZaduje pouZiti externiho zaFizeni
AlS a aktivnich signall transpondéru z jinych plavidel.

Na mapé nebo ve 3D zobrazeni mapy vyberte moznost MENU >
Jina plavidla > Nastaveni displeje.

Rozsah zobrazeni AIS: Udava vzdalenost z vasi pozice,
Vv jejimz ramci se zobrazi plavidla AlS.

Detaily: Zobrazi detaily o aktivovanych plavidlech AlS.

Promitnuty smér pohybu: Nastavi promitnuty ¢as smeéru
pohybu pro aktivovana plavidla AlS.

Stezky: Zobrazuje trasy plavidel AIS a vybere délku zobrazené
pros$lé trasy pomoci stezky.

Nastaveni Fish Eye 3D

POZNAMKA: Tato funkce je k dispozici v n&kterych oblastech u

prémiovych map.

Na mapé v zobrazeni Fish Eye 3D vyberte moznost MENU.

Zobrazit: Nastavuje perspektivu 3D zobrazeni mapy.

Ujeté trasy: Zobrazuje proslé trasy.

Kuzel sonaru: Zobrazi kuzel, ktery pfedstavuje oblast pokrytou
sonarovou sondou.

Symboly ryb: Zobrazi pozastavené cile.

Navigace pomoci kresli¢e map

/\ UPOZORNENI
Pokud ma vase lod systém autopilota, musi byt u kazdého
kormidla nainstalovan ovladaci displej, aby bylo mozné tento
systém vypinat.
Funkce Auto Guidance je zaloZena na elektronickych mapovych
informacich. Tyto Udaje nezaru€uji vyhnuti se pfekazkam a
meél¢inam. Opatrné porovnavejte kurz se vSemi zrakovymi viemy
a vyhybejte se libovolné pevniné, mélké vodé &i jinym
prekazkam, které se mohou objevit v cesté.

Navigace pomoci kresli¢e map



Pfi pouziti funkce Pfejit na mohou pfimy kurz a upraveny kurz
prochazet pfes pevninu nebo mélkou vodu. Ridte se tim, co
vidite, a kormidlujte tak, abyste se vyhnuli pevning, mélké vodé
a jinym nebezpecnym objektliim.

POZNAMKA: V nékterych oblastech je u prémiovych map
k dispozici funkce Auto Guidance.

POZNAMKA: V né&kterych oblastech jsou u prémiovych map
k dispozici zobrazeni map Mariner's Eye 3D a Fish Eye 3D.

POZNAMKA: V né&kterych oblastech je u prémiovych map
k dispozici pfibfezni rybarska mapa.
Chcete-li navigovat, je nutné zvolit cil, nastavit kurz nebo vytvofit

Otazka Odpovéd’

Dokaze mi zafizeni vytvorit
cestu?

Mate-li prémiové mapy, které podporuji
funkci automatické navigace, a
nachazite se v oblasti pokryté funkci
automatické navigace, navigujte pomoci
funkce Automaticka navigace. Viz ¢ast
Nastaveni a sledovani cesty
Automatické navigace Cesta,

strana 13.

Jak Ize zménit nastaveni
automatické navigace pro
moji lod?

Viz ¢ast Konfigurace linie automatické
navigace, strana 14.

trasu a sledovat kurz nebo trasu. Kurz nebo trasu muzete
sledovat na naviga¢ni mapé, rybarské mapé, ve zobrazeni
mapy Perspective 3D nebo Mariner’s Eye 3D.

MuZete nastavit a sledovat kurz do cile, a to jednim
z nasledujicich zplsobl: pomoci funkce Prejit na, Trasa do

nebo Navigovat.

Prejit na: Dovede vas pfimo do cile. Toto je standardni moznost
pro navigaci k cili. Kresli¢ map vytvofi pfimou linii kurzu nebo

navigacni linii k cili. Cesta muze prochazet pfes zemi a jiné

prekazky.

Trasa do: Vytvofi trasu z vasi polohy do cile a umozni vam
pfidavat odbocky béhem cesty. Tato moznost poskytuje
pfimou linii kurzu k cili, zaroven ale umoznuje pfidavat

k trase odbocky, které se vyhybaji zemi a dalSim prekazkam.

Navigovat: Vytvofi cestu do cile pomoci automatické navigace.
Tato moznost je k dispozici pouze pfi pouziti kompatibilni
prémiové mapy v kompatibilnim chartplotteru. Poskytuje
podrobnou navigac¢ni linii k cili, ktera se vyhyba zemi
a dalSim prekazkam. Navigacni linie je zalozena na
mapovych datech a na uZivatelském nastaveni bezpecné
hloubky, bezpeéné vysky a vzdalenosti pobfezni linie v
chartplotteru. Pomoci téchto nastaveni a mapovych dat
vytvafi chartplotter navigacni linii mezi aktualni polohou a
cilem, ktera se vyhyba vSem oblastem, v nichz nelze

navigovat.

Jestlize pouzivate kompatibilni autopilot Garmin pfipojeny

k chartplotteru prostfednictvim zafizeni NMEA 2000°, sleduje

autopilot trasu Automatické navigace.

Zakladni otazky navigace

Otazka

Jak zajistit, aby kresli¢ map
ukazoval smérem, kterym
chci jet (smér k cili)?

‘ Odpovéd’

Navigujte pomoci funkce Pfejit na. Viz
¢ast Nastaveni a sledovani pfimého
kurzu pomoci funkce Prejit na,

strana 10.

Jak Ize zajistit, aby mne
zarizeni vedlo po rovné linii
(minimalizace kfizeni cest)
do dané polohy s vyuzitim
nejkratsi vzdalenosti ze
soucasné polohy?

Vytvorte jednodilnou trasu a navigujte
po ni pomoci funkce Trasa do. Viz ¢ast
Vytvoreni a navigace trasy z aktualni
pozice, strana 11.

Jak Ize zajistit, aby mne
zafizeni vedlo do dané
polohy a sou¢asné se
vyhybalo pfekazkam na
mapé?

Vytvorte vicedilnou trasu a navigujte po
ni pomoci funkce Trasa do. Viz ¢ast
Vytvoreni a navigace trasy z aktualni
pozice, strana 11.

Jak Ize zajistit, aby zafizeni
kormidlovalo automatického
pilota?

Navigujte pomoci funkce Trasa do. Viz
¢ast Vytvoreni a navigace trasy
z aktualni pozice, strana 11.

Cile

Cile mGzete vybirat pomoci riznych map a 3D zobrazeni map
nebo pomoci seznamd.

Vyhledani cile podle jména

Muzete vyhledat ulozené trasové body, ulozené proslé trasy
a cile namornich sluzeb podle jména.

1 Vyperte moznost Informace o navigaci > Hledat podle
jména.

2 Zadejte alespori ¢ast nazvu vaseho cile.

3 V pfipadé potieby vyberte moznost Hotovo.
Zobrazi se 50 nejblizSich cild, které obsahuji vami zadana
kritéria vyhledavani.

4 Vyberte cil.

Vybér cile s pouzitim navigaéni mapy
Vyberte cil na navigacni mapé.

Vyhledani cile pomoci uzivatelskych dat

1 Vyberte moZnost Uzivatelska data.

2 Vyberte mozZnost:

» Seznam pfedem nactenych a dfive oznaCenych poloh
zobrazite zvolenim moznosti Trasové body.

» Seznam dfive uloZenych tras zobrazite zvolenim mozZnosti
Trasy.

* Seznam zaznamenanych tras zobrazite zvolenim
moznosti Ujeté trasy.

» Seznam mol, kotvist a dalSich pobfeznich bodu zajmu
zobrazite zvolenim moznosti Pobrezni sluzby.

« Seznam pfistavl a dalSich vnitrozemskych bodU zajmu
zobrazite zvolenim moznosti Sluzby ve vnitrozemi.

» Pokud chcete vyhledat cil podle jména, vyberte moznost
Hledat podle jména.

3 Vyberte cil.

Hledani cile Namofini sluzby

POZNAMKA: Tato funkce je k dispozici v n&kterych oblastech u
prémiovych map.

Kresli¢ map obsahuje informace o tisicich cild, které nabizeji
namorni sluzby.

1 Vyberte moznost Informace o navigaci.

2 Vyberte moznost Pobrezni sluzby nebo Sluzby ve
vnitrozemi.

3 V pfipadé potfeby vyberte kategorii ndmornich sluzeb.
Kresli¢ map zobrazuje seznam nejblizSich poloh a vzdalenost
a smér ke kazdé z nich.

4 Vyberte cil.

Chcete-li zobrazit dal§i informace nebo polohu na mapé,
mUzete vybrat moznost € nebo ».

Navigace pomoci kresli¢e map



Kurzy

/\ UPOZORNENI
Funkce Auto Guidance je zalozena na elektronickych mapovych
informacich. Tyto Udaje nezarucuji vyhnuti se prekazkam a
mél¢inam. Opatrné porovnavejte kurz se vS§emi zrakovymi viemy
a vyhybejte se libovolné pevning, meélké vodeé &i jinym
prekazkam, které se mohou objevit v cesté.
P¥i pouziti funkce PrFejit na mohou pfimy kurz a upraveny kurz
prochazet pres pevninu nebo mélkou vodu. Ridte se tim, co
vidite, a kormidlujte tak, abyste se vyhnuli pevning, mélké vodé
a jinym nebezpec¢nym objektliim.

POZNAMKA: V né&kterych oblastech je u prémiovych map
k dispozici funkce Auto Guidance.

/\ UPOZORNENI
Spole¢nost Garmin doporucuje pouzivat funkci Navigovat pouze
pfi motorovém pohonu. Pouziti funkce Navigovat pfi plachténi
muZze zpusobit neCekané prehozeni plachty a tedy riziko
poSkozeni plachetnice. Pfi neCekaném prehozeni plachty
mohou byt neobsluhované plachty a lanovi poskozeny nebo
mohou zpUsobit poranéni posadce ¢i cestujicim.

Muzete nastavit a sledovat kurz do cile, a to jednim
z nasledujicich zplsobd: pomoci funkce Prejit na, Trasa do
nebo Navigovat.

Prejit na: Dovede vas pfimo do cile. Toto je standardni moznost
pro navigaci k cili. Chartplotter vytvofi pfimou linii kurzu nebo
navigacni linii k cili. Cesta muze prochazet pfes zemi a jiné
prekazky.

Trasa do: Vytvori trasu z vasi polohy do cile a umozni vam
pridavat odbocky béhem cesty. Tato moznost poskytuje
pfimou linii kurzu k cili, zaroven ale umozniuje pfidavat
k trase odbocky, které se vyhybaji zemi a dalSim prekazkam.

Navigovat: Vytvofi cestu do cile pomoci automatické navigace.
Tato moznost je k dispozici pouze pfi pouziti kompatibilni
prémiové mapy v kompatibilnim chartplotteru. Poskytuje
podrobnou navigacni linii k cili, ktera se vyhyba zemi
a dalSim prekazkam. Navigacni linie je zaloZena na
mapovych datech a na uzivatelském nastaveni bezpe¢né
hloubky, bezpecné vysky a vzdalenosti pobrezni linie v
chartplotteru. Pomoci téchto nastaveni a mapovych dat
vytvari chartplotter navigacni linii mezi aktualni polohou a
cilem, ktera se vyhyba vSem oblastem, v nichz nelze
navigovat. Jestlize pouzivate kompatibilni autopilot Garmin
pfipojeny k chartplotteru prostfednictvim zafizeni NMEA
2000, sleduje autopilot trasu Automatické navigace.

Nastaveni a sledovani pfimého kurzu pomoci funkce
Prejit na

/\ UPOZORNENI
Pfi pouziti funkce Pfejit na mohou pfimy kurz a upraveny kurz
prochazet pres pevninu nebo mélkou vodu. Ridte se tim, co

vidite, a kormidlujte tak, abyste se vyhnuli pevning, mélké vodé
a jinym nebezpecnym objektiim.
Muzete nastavit pfimy kurz z aktualni polohy do vybraného cile.
1 Vyberte cil (Cile, strana 9).
2 Vyberte moznost Navigovat k > Prejit na.
Zobrazi se purpurova linie. Uprostifed purpurové linie je tenci
purpurova linie, ktera pfedstavuje upraveny kurz z vasi
aktualni polohy do cile. Upraveny kurz je dynamicky

a pohybuje se spole¢né s vasi lodi, pokud se odchylite od
kurzu.

3 Sledujte purpurovou linii a kormidlujte tak, abyste se vyhnuli
pevningé, mél¢inam a jinym pfekazkam.

4 Pokud se odchylujete od kurzu, sledujte purpurovou linii
(upraveny kurz) a navigujte do cile, nebo kormidlujte zpét na
purpurovou linii (pfimy kurz).

Ukonéeni navigace
Na naviga¢ni mapé nebo rybarské mapé vyberte moznost
MENU > Ukong¢it navigaci.

Trasové body

Trasové body jsou polohy, které zaznamenate a ulozite do

zafizeni. Pomoci trasovych bodU Ize vyznacit, kde jste, kam
sméfujete nebo kde jste byli. MiZete pfidavat podrobnosti o
poloze, jako napfiklad nazev, nadmoriskou vySku a hloubku.

Oznaceni aktualni polohy jako trasovy bod
Na libovolné obrazovce vyberte moznost MARK.

Vytvoreni trasového bodu v jiné poloze

1 Vyberte moZnost Uzivatelska data > Trasové body > Novy
trasovy bod.

2 Vyberte moznost:
» Chcete-li vytvofrit trasovy bod zadanim soufadnic polohy,

vyberte moznost Zadejte soufadnice a zadejte
soufadnice.

» Chcete-li vytvofit trasovy bod pomoci mapy, vyberte
moznost Pouzit mapu, vyberte polohu a poté moznost
SELECT.

Oznaceni polohy volani MOB nebo SOS

Na libovolné obrazovce vyberte moznost Muz pres palubu >
Ano.

Mezinarodni symbol muz pfes palubu (MOB) oznaci aktivni bod
MOB a chartplotter nastavi pfimy kurz zpét k oznacené poloze.

Zobrazeni seznamu vsech trasovych bodt
Vyberte moznost Uzivatelska data > Trasové body.

Uprava ulozeného trasového bodu

1 Vyberte mozZnost Uzivatelska data > Trasové body.
2 Vyberte trasovy bod.

3 Vyberte moznost Upravit trasovy bod.

4 Vyberte moznost:

» Chcete-li pfidat nazev, vyberte moznost Nazev a zadejte
nazev.

» Chcete-li zménit symbol, vyberte moznost Symbol.

* Chcete-li zménit hloubku, vyberte moznost Hloubka.

* Chcete-li zménit teplotu vody, vyberte moznost Teplota
vody.

* Chcete-li zménit komentaf, vyberte moznost Komentar.

» Chcete-li zménit pozici trasového bodu, vyberte moznost
Pozice.

Vyhledani ulozeného trasového bodu a navigace
k nému

/\ UPOZORNENI
Funkce Auto Guidance je zalozena na elektronickych mapovych
informacich. Tyto Udaje nezarucuji vyhnuti se pfekazkam a
mel¢inam. Opatrné porovnavejte kurz se véemi zrakovymi viemy
a vyhybejte se libovolné pevniné, mélké vodeé &i jinym
prekazkam, které se mohou objevit v cesté.
Pfi pouziti funkce Pfejit na mohou pfimy kurz a upraveny kurz
prochazet pfes pevninu nebo mélkou vodu. Ridte se tim, co
vidite, a kormidlujte tak, abyste se vyhnuli pevning, mélké vodé
a jinym nebezpecnym objektim.

POZNAMKA: V né&kterych oblastech je u prémiovych map
k dispozici funkce Auto Guidance.
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Nez budete moci navigovat k trasovému bodu, musite jej
vytvofit.

1

2
3
4

6

Vyberte moznost Uzivatelska data > Trasové body.

Vyberte trasovy bod.

Vyberte moznost Navigovat k.

Vyberte moznost:

» Chcete-li navigovat pfimo na pozici, vyberte moznost
Prejit na.

» Chcete-li vytvofit trasu k pozici véetné odbocek, vyberte
moznost Trasa do.

» Chcete-li pouzit funkci Auto Guidance, vyberte moznost
Navigovat.

Zkontrolujte kurz oznaceny purpurovou linii.

POZNAMKA: P¥i pouziti funkce Auto Guidance znamena
Sedy segment v libovolné &asti fialové Cary, ze funkce Auto
Guidance nemuze propocitat ¢ast linie Auto Guidance. To je
zpusobeno nastavenimi pro minimalni bezpeénou hloubku
vody a minimalni bezpec¢nou vysku prekazek.

Sledujte purpurovou linii a kormidlujte tak, abyste se vyhnuli
pevning, mél¢inam a jinym prekazkam.

Odstranéni trasového bodu nebo MOB

4 V pripadé potreby pfidejte opakovanim kroku 3 dalsi

5

odbocky.
Vyberte cilovou destinaci.

Zobrazeni seznamu tras

Vyberte moznost Uzivatelska data > Trasy.

Uprava ulozené trasy

Muzete zménit nazev trasy nebo zménit odbocky, které trasa
obsahuje.

1
2
3
4

Vyberte moznost Uzivatelska data > Trasy.
Vyberte trasu.

Vyberte moznost Upravit trasu.

Vyberte moznost:

* Chcete-li zménit nazev, vyberte moznost Nazev a zadejte
nazev.

» Chcete-li vybrat trasovy bod ze seznamu odbocek,
vyberte moznost Upravit odbocky > Pouzit seznam
odbocek a vyberte trasovy bod ze seznamu.

* Chcete-li vybrat trasovy bod pomoci mapy, vyberte
moznost Upravit odbo¢ky > Pouzit mapu a vyberte
polohu na mapé.

Vyhledani a navigovani podle ulozené trasy

Pfredtim, nez budete moci prochazet seznam tras a navigovat
podle jedné z nich, musite vytvofit a ulozit alespori jednu trasu.

1 Vyberte moZnost Uzivatelska data > Trasy.

1 Vyberte moznost Uzivatelska data > Trasové body.
2 Zvolte trasovy bod nebo MOB.
3 Vyberte moznost Odstranit.

Odstranéni vSech trasovych bodt

2 \Vyberte trasu.
Vyberte moznost Uzivatelska data > Sprava dat > Vymazat 3 Vyberte moznost Navigovat k
uzivatelska data > Trasové body > Vse. y 9 )
4 Vyberte moznost:
Trasy » Chcete-li navigovat podle trasy z po¢ate¢niho bodu, ktery
Trasa je posloupnost trasovych bodii nebo poloh, které vas byl pouzit pfi vytvareni trasy, vyberte moznost Predat dal.
dovedou az do cile. » Chcete-li navigovat podle trasy z cilového bodu, ktery byl

pouzit pfi vytvafeni trasy, vyberte moznost Zpét.
Zobrazi se purpurova ¢ara. Ve stfedu purpurové ¢ary se
nachazi tenci fialova ¢ara, ktera predstavuje opraveny kurz
z vaSi aktualni polohy k cili. Opraveny kurz je dynamicky
a pohybuje se spole¢né s vasi lodi, kdyz se vychylite z kurzu.
5 Zkontrolujte kurz oznaceny purpurovou linii.

6 Sledujte purpurovou ¢aru a kormidlujte tak, abyste se vyhnuli
pevningé, mél¢inam a jinym prekazkam.

7 Jestlize jste se vychylili z kurzu, sledujte fialovou ¢aru
(opraveny kurz), ktera vas dovede k cili, nebo navigujte zpét
k purpurové ¢are (pfimy kurz).

Vytvofeni a navigace trasy z aktualni pozice

Muzete vytvorit trasu a ihned ji navigovat na navigaéni mapé
nebo na rybarské mapé. PFi tomto postupu se neuklada trasa
ani udaje o trasovych bodech.

POZNAMKA: V né&kterych oblastech je u prémiovych map
k dispozici pfibfezni rybarska mapa.

1 Vyberte cil na navigaéni mapé nebo na rybarské mapé.
Vyberte moznost Navigovat k > Trasa do.

Vyberte polohu posledni odbocky pred cilem.

Vyberte moznost Pridat odbocku.

V pfipadé potreby pfidejte dal$i odbocky opakovanim kroku 3
a 4 — postupujte pfitom zpét od cile k aktualni poloze svého
plavidla.

Posledni pfidana odbocka by méla byt ta, kterou uskutec¢nite
jako prvni po zahajeni plavby z aktualni polohy. Méla by to
byt odbocka, ktera se nachazi nejblize k vasemu plavidlu.

V pfipadé potifeby vyberte moznost MENU.
Vyberte moznost Navigovat trasu.
Zkontrolujte kurz oznaceny purpurovou linii.

Sledujte purpurovou linii a kormidlujte tak, abyste se vyhnuli
pevning, mél¢inam a jinym prekazkam.

a b ODN

Vyhledani a navigace soubé&zné s ulozenou trasou
PFedtim, nez budete moci prochazet seznam tras a navigovat
podle jedné z nich, musite vytvofit a ulozit alespori jednu trasu.

Vyberte moznost Uzivatelska data > Trasy.
Vyberte trasu.
Vyberte moznost Navigovat k.

Vyberte moznost Posun, jestlize chcete navigovat soubézné
s danou trasou, od niz budete posunuti na stanovenou
vzdalenost.

Vyznacte, jak chcete podle trasy navigovat:

» Chcete-li navigovat podle trasy z poc¢atecniho bodu, ktery
byl pouzit pfi vytvareni trasy, a nalevo od puvodni trasy,
vyberte moznost Predat dal — pristav.

©O© 0o ~NOoO
a A OWON =

Vytvoieni a ulozeni trasy
Tento postup uloZi trasu a vSechny trasové body na ni.

PocateCnim bodem muze byt vase soucasna poloha nebo jina +  Chcete-li navigovat podle trasy z po¢atecniho bodu, ktery
poloha. byl pouzit pfi vytvareni trasy, a napravo od puvodni trasy,
1 Vyberte moznost Uzivatelska data > Trasy > Nova trasa > vyberte moznost Predat dal — pravobok.

Pouzit mapu. » Chcete-li navigovat podle trasy z cilového bodu, ktery byl

pouzit pfi vytvarfeni trasy, a nalevo od pavodni trasy,
vyberte moznost Zpét — pristav.

2 Vyberte vychozi polohu trasy.
3 Pridejte odboc¢ku podle pokynl na obrazovce.
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» Chcete-li navigovat podle trasy z cilového bodu, ktery byl
pouzit pfi vytvareni trasy, a napravo od pudvodni trasy,
vyberte moznost Zpét — pravobok.

Zobrazi se purpurova ¢ara. Ve stfedu purpurové Cary se
nachazi tenci fialova ¢ara, ktera predstavuje opraveny kurz
z vas$i aktualni polohy k cili. Opraveny kurz je dynamicky
a pohybuje se spole¢né s vasi lodi, kdyZ se vychylite z kurzu.
6 Zkontrolujte kurz oznaceny purpurovou linii.
7 Sledujte purpurovou ¢aru a kormidlujte tak, abyste se vyhnuli
pevningé, mél¢inam a jinym prekazkam.
8 Jestlize jste se vychylili z kurzu, sledujte fialovou ¢aru

(opraveny kurz), ktera vas dovede k cili, nebo navigujte zpét
k purpurové care (pfimy kurz).

Odstranéni ulozené trasy

1 Vyberte moznost Uzivatelska data > Trasy.
2 Vyberte trasu.

3 Vyberte moznost Odstranit.

Odstranéni vSech ulozenych tras
Vyberte moznost Uzivatelska data > Sprava dat > Vymazat
uzivatelska data > Trasy.

Proslé trasy

Prosla trasa je zaznam cesty, kterou urazila vase lod. Aktualné
zaznamenavana pro$la trasa se nazyva aktivni prosla trasa a
Ize ji ulozit. Proslé trasy mlizete zobrazit v jednotlivych mapach
nebo v 3D zobrazeni mapy.

Zobrazeni proslych tras
Na mapé nebo 3D zobrazeni mapy vyberte moznost MENU >
Trasové body a proslé trasy > Ujeté trasy > Zapnuto.

Linie stezky na mapé oznacuje proSlou trasu.
Nastaveni barvy aktivni proslé trasy

1 Vyberte moznost UZivatelska data > Ujeté trasy > Moznosti
aktivni proslé trasy > Barva ujeté trasy.

2 Zvolte barvu proslé trasy.

Ulozeni aktivni proslé trasy

Trasa, ktera je pravé zaznamenavana, se nazyva aktivni prosla
trasa.

1 Vyberte moznost UzZivatelska data > Ujeté trasy > Ulozit
aktivni proslou trasu.

2 Vyberte moznost:
» Vyberte Cas, kdy zacala aktivni prosla trasa.
» Vyberte moznost Cely protokol.
Zobrazeni seznamu ulozenych proslych tras

Vyberte moznost Uzivatelska data > Ujeté trasy > Ulozené
proslé trasy.

Uprava ulozené proslé trasy
1 Vyberte moznost UzZivatelska data > Ujeté trasy > UloZzené
proslé trasy.

2 Vyberte proslou trasu.
3 Vyberte moznost Upravit proslou trasu.
4 Vyberte moznost:
» Vyberte moznost Nazev a zadejte novy nazev.
* Vyberte moznost Barva ujeté trasy a poté vyberte barvu.

Ulozeni proslé trasy jako trasy

1 Vyberte moznost Uzivatelska data > Ujeté trasy > Ulozené
proslé trasy.

2 Vyberte proslou trasu.

3 Vyberte moznost Upravit proslou trasu > Ulozit trasu.

Prochazeni seznamu proslych tras a navigace po
zaznamenané proslé trase

Nez budete moci prochazet seznam proslych tras a navigovat
podle nich, musite zaznamenat alespor jednu proslou trasu
(Proslé trasy, strana 12).

1 Vyberte moznost UZivatelska data > Ujeté trasy > UloZené
proslé trasy.
2 \Vyberte pro$lou trasu.
3 Vyberte moznost Sledovat proslou trasu.
4 Vyberte moznost:
» Navigaci po proslé trase z po¢atecniho bodu pouzitého pfi
vytvoreni trasy spustite vybérem moznosti Pfedat dal.
» Navigaci po proslé trase z cilového bodu pouzitého pfi
vytvoreni trasy spustite vybérem moznosti Zpét.
5 Zkontrolujte kurz oznaceny barevnou ¢arou.
6 Sledujte barevnou ¢aru a kormidlujte tak, abyste se vyhnuli
pevniné, mél¢iné a jinym prekazkam.
Odstranéni ulozené proslé trasy:
1 Vyberte moznost Uzivatelska data > Ujeté trasy > UloZzené
proslé trasy.
2 Vyberte proslou trasu.
3 Vyberte moznost Odstranit.

Odstranéni vSech ulozenych proslych tras
Vyberte moznost Uzivatelska data > Sprava dat > Vymazat
uzivatelska data > Ulozené proslé trasy.

Sledovani aktivni prosié trasy

Trasa, ktera je pravé zaznamenavana, se nazyva aktivni prosla

trasa.

1 Vyberte moznost Uzivatelska data > Ujeté trasy > Sledovat
aktivni proslou trasu.

2 Vyberte moznost:
» Vyberte Cas, kdy zacala aktivni prosla trasa.
* Vyberte moznost Cely protokol.

3 Zkontrolujte kurz oznac¢eny barevnou ¢arou.

4 Sledujte barevnou ¢aru a kormidlujte tak, abyste se vyhnuli
pevningé, mél¢inam a jinym prekazkam.

Vymazani aktivni proslé trasy
Vyberte moznost Uzivatelska data > Ujeté trasy > Vymazat
aktivni proslou trasu.
Pameét proSlych tras se vymaze a zaznam aktivni proslé trasy
pokracuje.

Sprava paméti zaznamu prosié trasy béhem

pofizovani zaznamu

1 Vyberte moznost Uzivatelska data > Ujeté trasy > Moznosti
aktivni proslé trasy.

2 \yberte moznost Rezim zaznamu.

3 Vyberte mozZnost:
e Zaznam proslé trasy nahrajete, dokud nebude pamét

proslych tras plna, vybérem moznosti Vyplnit.

» Zaznam proSlé trasy plynule nahrajete a nejstarsi data
proslé trasy nahradite novymi vybérem moznosti Prepsat.

Konfigurace intervalu nahravani zaznamu proslé trasy

M(iZzete urgit frekvenci nahravani pro$lé trasy. Castéjsi

nahravani pro$lé trasy je pfesnéjsi, ale rychleji pIni zaznam

proslé trasy. Pro nejefektivnéjsi vyuziti paméti doporucujeme

interval rozliSeni.

1 Vyberte moznost UZivatelska data > Ujeté trasy > Moznosti
aktivni proslé trasy > Interval zaznamu > Interval.
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2 Vyberte moznost:

* Chcete-li proSlou trasu nahravat podle vzdalenosti mezi
body, vyberte moznost Vzdalenost > Zménit a zadejte
vzdalenost.

* Chcete-li proslou trasu nahravat podle Casového intervalu,
vyberte moznost Cas > Zménit a zadejte ¢asovy interval.

» Chcete-li proSlou trasu nahravat podle odchylky od kurzu,
vyberte moznost RozliSeni > Zménit a pfed zaznamem

bodu proslé trasy zadejte maximalni povolenou odchylku
od skute¢ného kurzu.

Odstranéni vSech ulozenych trasovych
bodd, tras a proslych tras

Vyberte moznost Uzivatelska data > Sprava dat > Vymazat
uzivatelska data > VSe > OK.

Automaticka navigace

/\ UPOZORNENI
Funkce Auto Guidance je zaloZzena na elektronickych mapovych
informacich. Tyto Udaje nezarucuji vyhnuti se prekazkam a
mél¢inam. Opatrné porovnavejte kurz se vSemi zrakovymi viemy
a vyhybejte se libovolné pevning, mélké vodeé ¢i jinym
pfekazkam, které se mohou objevit v cesté.

POZNAMKA: V nékterych oblastech je u prémiovych map

k dispozici funkce Auto Guidance.

Automatickou navigaci mazete pouzit k naplanovani nejlepsi
cesty do cile. Automaticka navigace vyuzije kresli¢ map ke
skenovani mapovych dat, jako napfiklad hloubky vody

a znamych prekazek, k vypoctu navrhované cesty. Cestu Ize
bé&hem navigace upravovat.

Nastaveni a sledovani cesty Automaticka navigace
Cesta

1 Vyberte cil (Cile, strana 9).

Vyberte moznost Navigovat k > Navigovat.

Zkontrolujte cestu oznagenou purpurovou linii.

Vyberte moznost Zahajit navigaci.

Sledujte purpurovou linii a kormidlujte tak, abyste se vyhnuli
pevningé, mél¢indm a jinym prekazkam.

POZNAMKA: P¥i pouziti funkce Auto Guidance znamena
Sedy segment v libovolné casti fialové ¢ary, ze funkce Auto
Guidance nemUze propocitat ¢ast linie Auto Guidance. To je

zpusobeno nastavenimi pro minimalni bezpeénou hloubku
vody a minimalni bezpe€nou vysku pfekazek.

a b WD

Vytvoreni cesty automatické navigace

1 Vyberte moznost Navigace > Trasy a cesty automatické
navigace > Nova trasa > Automaticka navigace.

2 Vyberte moznost SELECT a zvolte cilovy bod.

Filtrovani seznamu tras a cest automatické navigace
Seznam tras a cest automatické navigace lze filtrovat a rychle
tak najit ulozeny cil.

1 Vyberte moznost MENU > Filtr.
2 Vyberte moznost.

Kontrola cesty automatické navigace
1 Vyberte cestu na navigacni mapé.

2 Vyberte moznost:

» Chcete-li zobrazit nebezpedi a upravit cestu nebezpedi,
vyberte moznost Sledovani nebezpeci.

» Chcete-li zménit nazev cesty, upravit ji nebo prepoditat,
vyberte moznost Upravit.

* Chcete-li cestu odstranit, vyberte moznost Odstranit.

» Chcete-li navigovat po zvolené cesté, vyberte moznost
Navigovat k.

Uprava cesty automatické navigace
1 Na naviga¢ni mapé presurite cilovy bod do nové polohy
podle pokynU na obrazovce nebo pomoci klaves se Sipkami.

2 Vyberte moznost SELECT > Pfesunout bod.
3 Vybérem moznosti BACK se vratte na obrazovku navigace.

ZruSeni probihajiciho vypoctu Automaticka navigace
Na naviga¢ni mapé vyberte moznost MENU > Zrusit.

TIP: Vypocet mlzete rychle zrusit vybérem moznosti BACK.

Nastaveni na¢asovaného prijezdu

Tuto funkci mazete pouzit na trase nebo na cesté Automaticka
navigace pro ziskani zpétné vazby o dobé pfijezdu do
zvoleného bodu. To umoZriuje naCasovat pfijezd do dané
polohy, jako je napfiklad otevieni mostu nebo pocatecni linie
zavodu.

1 Na navigaéni mapé vyberte moZznost MENU.
2 V ptipadé potieby vyberte moznost MozZnosti navigace.
3 Vyberte moznost Nacasovani pfijezdu.

TIP: Menu Nacasovani pfijezdu Ize rychle otevfit vybérem
bodu na cesté nebo trase.

Nastaveni vzdalenosti od pobiezi

Nastaveni Vzdalenost pobfezni linie oznaCuje nejblizsi
vzdalenost od pobfezi, na niz chcete umistit linii Automaticka
navigace. Pokud toto nastaveni béhem navigace zménite, linie
Automaticka navigace se maze presunout. Dostupné hodnoty
nastaveni Vzdalenost pobfezni linie jsou relativni, nikoli
absolutni. Abyste zajistili umisténi linie Automaticka navigace

v pFislusné vzdalenosti od pobfezi, mizZete odhadnout umisténi
linie Automaticka navigace podle jednoho nebo vice znamych
cilu, které vyzaduji navigaci Uzkou vodni cestou.

1 Zajedte s plavidlem do doku nebo spustte kotvu.
2 Vyberte moznost Nastaveni > Navigace > Automaticka

3 Vyberte cil, ke kterému jste jiz pomoci navigace cestovali
drive.

4 Vyberte moznost Navigovat k > Navigovat.

5 Zkontrolujte umisténi linie automatické navigace a
rozhodnéte, jestli se linie bezpe¢né vyhyba znamym
prekazkam a oblouky zajistuji efektivni plavbu.

6 Vyberte moZnost:

» Pokud je umisténi linie automatické navigace uspokojivée,
vyberte moznost MENU > Ukon¢it navigaci a pokracujte
krokem 10.

» Pokud je linie automatické navigace pfili§ blizko znamych
prekazek, vyberte moznost Nastaveni > Navigace >
Automaticka navigace > Vzdalenost pobrezni linie >
Daleko.

» Pokud jsou oblouky linie automatické navigace pfilis
Siroké, vyberte moznost Nastaveni > Navigace >
Automaticka navigace > Vzdalenost pobiezni linie >
Blizko.

7 Pokud v kroku 6 zvolite moznosti Blizko nebo Daleko,
zkontrolujte umisténi linie automatické navigace a
rozhodnéte, jestli se linie bezpeéné vyhyba znamym
prekazkam a oblouky zajistuji efektivni plavbu.

Automaticka navigace udrzuje na otevienych vodach Siroky
odstup od prekazek, i kdyz nastavite vzdalenost pobfezni
linie na moznost Blizko nebo Nejblizsi. V dusledku toho
nemusi kresli¢ map linii Automaticka navigace zménit, pokud
zvoleny cil nevyZaduje navigaci Uzkou vodni cestou.

Navigace pomoci kresli¢e map
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8 Vyberte moznost:

» Pokud je umisténi linie automatické navigace uspokojivé,
vyberte moznost MENU > Ukon¢it navigaci a pokracujte
krokem 10.

» Pokud je linie automatické navigace pfilis blizko znamych
prekazek, vyberte moznost Nastaveni > Navigace >
Nejvzdalenéjsi.

» Pokud jsou oblouky linie automatické navigace pfrilis
Siroké, vyberte moznost Nastaveni > Navigace >
Nejblizsi.

9 Pokud v kroku 8 zvolite moznosti Nejblizsi nebo
Nejvzdalenéjsi, zkontrolujte umisténi linie Automaticka
navigace a rozhodnéte, jestli se linie bezpe¢né vyhyba
znamym prekazkam a oblouky zajistuji efektivni plavbu.
Automaticka navigace udrzuje na otevienych vodach Siroky
odstup od prekazek, i kdyz nastavite vzdalenost pobrezni
linie na moznost Blizko nebo Nejblizsi. V dusledku toho
nemusi kresli¢ map linii Automaticka navigace zménit, pokud
zvoleny cil nevyzaduje navigaci Uzkou vodni cestou.

10 Opakuijte kroky 3 az 9 jesté prinejmensim jednou, pokazdé
s odliSnym cilem, dokud se s funkci Vzdalenost pobfezni linie
neseznamite.

Konfigurace linie automatické navigace

/\ UPOZORNENI
Nastaveni polozek Bezpeéna hloubka a Bezpecna vyska
ovliviiuje zpusob, jakym kresli¢ map pocita linii automatické
navigace. Pokud se v oblasti vyskytuje voda neznamé hloubky
nebo pfekazka neznamé vysky, linie automatické navigace pro
tuto oblast se nevypocita. Je-li oblast na za¢atku nebo na konci
linie automatické navigace meél¢i nez bezpecna hloubka nebo je
niz8i nez bezpecna vyska prekazky, linie automatické navigace
pro tuto oblast se nevypocita. Na mapé se kurz vedouci témito
oblastmi zobrazuje jako Seda linie. Pokud lod vpluje do nékteré
z téchto oblasti, zobrazi se varovna zprava.

POZNAMKA: V né&kterych oblastech je u prémiovych map
k dispozici funkce Auto Guidance.

Mate moznost nastavit parametry, které kresli¢ map pouziva pfi
vypoctu linie automatické navigace.

Bezpecna hloubka: Nastavuje minimalni hloubku (datum
hloubky mapy), kterou kresli¢ map pouziva pfi vypoctu linie
automatické navigace.

POZNAMKA: Minimalni bezpe¢na hloubka pro prémiové
mapy je 91 cm (3 stopy). Pokud zadate hodnotu bezpecné
hloubky niz$i nez 91 cm (3 stopy), budou mapy pro vypocty
tras pomoci automatické navigace pouzivat pouze hloubku
91 cm (3 stopy).

Bezpec€na vyska: Nastavuje minimalni vySku (datum vysky
mapy) mostu, pod niz maze vase lod bezpec¢né plout.

pobfezi, na niz chcete umistit linii automatické navigace.
Pokud toto nastaveni béhem navigace zménite, linie
automatické navigace se mize pfesunout. Dostupné hodnoty
tohoto nastaveni jsou relativni, nikoli absolutni. Abyste
zajistili umisténi linie automatické navigace v prislusné
vzdalenosti od pobfezi, muzete odhadnout umisténi linie
automatické navigace podle jednoho nebo vice znamych cilu,
které vyzaduji navigaci Uzkou vodni cestou (Nastaveni
vzdalenosti od pobreZi, strana 13).

Hranice

Hranice umoznuji vyhybat se vymezenym oblastem na vodni
ploSe nebo se v nich drzet. Mlizete nastavit alarm, ktery vas
upozorni, kdyz hranici pfekroc¢ite smérem ven nebo dovnitt.

Muzete vytvaret hranicni oblasti, ¢ary a kruhy pomoci mapy.
MulzZete také vytvaret hrani¢ni oblasti pfevedenim uloZenych
proslych tras na hrani¢ni ¢ary. Hrani¢ni oblast muzete vytvofit
pomoci trasovych bodu tak, ze z trasovych bodl vytvofite trasu
a trasu prevedete na hrani¢ni ¢aru.

Muzete zvolit, aby hranice fungovala jako aktivni hranice. Data
o aktivni hranici se zobrazuji v datovych polich na mapé.

Vytvoreni hranice
1 Vyberte moZnost Uzivatelska data > Hranice > Nova
hranice.

2 Zvolte tvar hranice.
3 Postupujte podle pokynl na obrazovce.
Nastaveni zobrazeni hranice

Vyberte moznost Uzivatelska data > Hranice > Moznosti
zobrazeni.

Vzdalenost/smér: Umoziiuje skryt nebo zobrazit smér a
vzdalenost k cili pro aktivni hranici.

Zobrazeni mapy: Umoznuje skryt nebo zobrazit hranice na
mapé.
Barva: Nastavuje barvu hranic na mapé.

Prevedeni trasy na hranici
Pfed pfevedenim trasy na hranici musite vytvofit alespori jednu
trasu (Vytvoreni a uloZeni trasy, strana 11).

1 Vyberte moZnost Uzivatelska data > Trasy.
2 Vyberte trasu.
3 Vyberte moznost Upravit trasu > UloZzit jako hranici.

Prevedeni proslé trasy na hranici

Pred pfevedenim proslé trasy na hranici musite zaznamenat a
ulozit alespon jednu trasu (UloZeni aktivni pro$lé trasy,

strana 12).

1 Vyberte moznost UZivatelska data > Ujeté trasy.

2 Vyberte proslou trasu.

3 Vyberte moznost Upravit proslou trasu > Ulozit jako
hranici.

Upraveni hranice

1 Vyberte moZnost Uzivatelska data > Hranice.
2 \Vyberte hranici.

3 Vyberte moznost Upravit hranici.

4 Vyberte mozZnost:

» Pokud chcete upravit vzhled hranice na mapé, vyberte
moznost Moznosti zobrazeni.

» Pokud chcete zménit hrani¢ni ¢ary nebo nazev, vyberte
moznost Upravit hranici.

» Pokud chcete upravit alarm hranice, vyberte moznost
Budik.

Nastaveni alarmu hranice
Alarmy hranic vas upozorni, kdyz budete v ur€ené vzdalenosti
od nastavené hranice.

1 Vyberte moZnost Uzivatelska data > Hranice.
2 \Vyberte hranici.

3 Vyberte moznost Budik > Zapnuto.

4 Zadejte vzdalenost.

5 Vyberte moznost.

» Pokud chcete nastavit, aby se ozval alarm, kdyz vase lod
bude uréenou vzdalenost od hranice oblasti, ve které
chcete zUstat, vyberte moznost Opousténi.

» Pokud chcete nastavit, aby se ozval alarm, kdyz vase lod
bude uréenou vzdalenost od hranice oblasti, které se
chcete vyhnout, vyberte moznost Vstupovani.
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Odstranéni hranice

1 Vyberte moznost Uzivatelska data > Hranice.
2 Vyberte hranici.

3 Vyberte moznost Upravit hranici > Odstranit.

Autopilot
~ AvARovANi

Funkci autopilota muzete pouzivat pouze ve stanici
nainstalované vedle kormidla, plynového pedalu a zafizeni pro
ovladani kormidla.

Za bezpecny a rozumny provoz svého plavidla jste odpovédni
vy. Autopilot je nastroj, ktery zlepSuje vase moznosti obsluhy
lodi. Nezbavi vas vSak odpovédnosti za bezpecny provoz lodi.
Vyhnéte se naviga¢nim rizikim a nikdy nenechavejte kormidlo
bez dozoru.

Vzdy budte pfipraveni neprodlené pfevzit manuaini fizeni lodi.
Naucte se pouzivat autopilota na klidné a bezpecné vodé.

PFi pouzivani autopilota blizko nebezpecnych mist ve vodé, jako
jsou napfiklad doky, pilife a jiné lodi, budte opatrni.

Systém autopilota neustale upravuje fizeni lodi, aby udrzovala
staly smér pohybu (udrzovani sméru pohybu). Systém rovnéz
umozniuje ruéni fizeni a nabizi nékolik rezim( automatickych
funkci a vzorcl pro fizeni lodi.

Obrazovka autopilota

4]

GARMIN

Aktualni smér pohybu

smérem k)
Aktualni smér pohybu (pokud je v pohotovostnim rezimu)
Predpokladany smér (pokud je zapnuty)

Indikator pozice kormidla (Tato funkce je dostupna pouze v pfFipadé,
Ze je pfipojen snimac kormidla.)

@
@ | Predpokladany smér (smér pohybu autopilota znamena fizeni
®
@

Uprava prirtistku stupiovitého fizeni
1 Na obrazovce autopilota vyberte moznost MENU >
Nastaveni autopilota > Velikost odslapnuti.

2 Vyberte pfirtstek.

Nastaveni iusporného rezimu
Uroveri aktivity kormidla mizZete upravit.

1 Na obrazovce autopilota vyberte moznost MENU >
Nastaveni autopilota > Nastaveni rezimu napajeni >
Spofi€ energie.

2 Vyberte procento.

Vybérem vyssi procentualni hodnoty omezite aktivitu
kormidla a dosazeni sméru pohybu. Cim vy$si procentualni
hodnota, tim vétsi odchylky od kurzu, dokud nedojde k jeho
korekci autopilotem.

TIP: Za proménlivych podminek pfi nizkych rychlostech snizi
zvys$eni procentualni hodnoty Spofi¢ energie aktivitu
kormidla.

Vzory pro fizeni

Jste zodpovédni za bezpecny provoz lodi. Nezahajujte vzor,
dokud si nebudete jisti, Ze nejsou ve vodé zadné prekazky.

Autopilot maze fidit lod’ v pfednastavenych vzorech pro rybareni

a mUzZe rovnéz provadét dalsi specialni manévry, napfiklad

obraty do protisméru a otoCeni Williamson.

Dodrzovani vzoru otoc¢eni do protisméru

Pokud chcete lod otocit o 180 stuprid a udrzovat novy smér

pohybu, miZete pouzit vzor oto¢eni do protisméru.

1 Na obrazovce autopilota vyberte moznost MENU > Rizeni
vzoru > Otoceni do protisméru.

2 Vyberte mozZnost Zapnout port nebo Zapnout pravobok.

Nastaveni a dodrzovani vzoru kruhti

Vzory kruht muzete pouzit pro Fizeni lodi v souvislém kruhu,
v ur¢eném sméru a v konkrétnim ¢asovém intervalu.

1 Na obrazovce autopilota vyberte moznost MENU > Rizeni
vzoru > Krouzeni.

2 V ptipadé potieby vyberte moznost Cas a vyberte dobu, po
kterou mé autopilot dodrzovat jeden kompletni kruh.

3 Vyberte moznost Zapnout port nebo Zapnout pravobok.

Nastaveni a dodrzovani klikatého vzoru

Klikaty vzor muzete pouzit pro Fizeni lodi z levoboku na
pravobok a zpét, ve stanoveném Case a pod stanovenym uhlem,
kolmo na sou€asny smér pohybu.

1 Na obrazovce autopilota vyberte moznost MENU > Rizeni
vzoru > Klikaté.

2 V ptipadé potieby vyberte moznost Amplituda a vyberte
stupen.

3 V pfipadé potieby vyberte moznost Obdobi a vyberte ¢asovy
usek.

4 Vyberte moznost Zapnout klikaty manévr.

Dodrzovani vzoru otocéeni Williamson

Vzor oto€eni Williamson mizete pouzit pro fizeni lodi za u¢elem
jizdy podél mista, ve kterém bylo otoceni Williamson spusténo.
Otoceni Williamson je mozné pouzit v situacich ,muz pfes
palubu®.

1 Na obrazovce autopilota vyberte moZnost MENU > Rizeni
vzoru > Otoceni Williamson.

2 Vyberte moznost Zapnout port nebo Zapnout pravobok.

Kombinace

Obrazovka Kombinace ukazuje kombinaci nékolika rznych
obrazovek sou¢asné. PoCet moznosti dostupnych na obrazovce
Kombinace zavisi na volitelnych zafizenich pfipojenych ke
kresli¢i map a na tom, zda pouzivate prémiové mapy.

Vybér kombinace
1 Vyberte moznost Kombinace.
2 Vyberte kombinaci.

Prizplisobeni obrazovky Kombinace

Ne vSechny moznosti jsou k dispozici na vSech modelech
chartplotteru.

1 Vyberte moznost Kombinace.
2 Vyberte kombinaci.
3 Vyberte moznost MENU > Konfigurovat kombinaci.

Autopilot
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4 Vyberte moznost:

* Chcete-li zménit nazev, vyberte moznost Nazev a zadejte
novy nazev.

» Chcete-li zmeénit poCet oken na obrazovce Kombinace,
vyberte moznost Funkce a zvolte pozadované Cislo.

» Chcete-li zmeénit orientaci rozdéleni, vyberte moznost
Rozdélit.

+ Pokud chcete pfizpUsobit Cisla zobrazena na obrazovce,
vyberte moznost Cisla prekryti.

» Pokud chcete zménit data zobrazena v kombinaci, vyberte
pozadovanou obrazovku a zvolte nova data.

* Velikost oken upravite pretazenim Sipek.

Pridani vlastni obrazovky Kombinace
Muzete vytvorit vlastni obrazovku Kombinace, ktera vyhovuje
vasim potfebam.

1 Vyberte moznosti Kombinace > MENU > Pridat.

2 Vyberte moznost:

* Chcete-li zménit nazev, vyberte moznost Nazev, zadejte
novy nazev a poté vyberte moznost Hotovo.

*  Chcete-li zménit pocet zobrazovanych funkci, vyberte
moznost Funkce a poté vyberte Cislo.

* Chcete-li zménit funkci na ¢asti obrazovky, vyberte oblast,
kterou chcete zménit, a poté vyberte funkci ze seznamu
vpravo.

* Chcete-li zménit svislou nebo vodorovnou orientaci
rozdéleni multifunkéniho displeje, vyberte moznost
Rozdélit a poté vyberte jednu z moznosti.

* Chcete-li zménit zplsob zobrazeni dat na strance, vyberte
moznost Cisla prekryti, a poté vyberte z nabidky.

* Chcete-li zménit typ zobrazenych dat, vyberte moznost
Cisla prekryti, zvolte datové pole a poté vyberte novy typ
dat.

Sonar

Zobrazeni sonaru

Dostupna zobrazeni sonaru se lisi podle typu sonarové sondy a
volitelnych modul sirény pfipojenych k chartplotteru. Napriklad
zobrazeni s rozdélenim frekvence Ize dosahnout pouze

v pfipadé, Ze mate pfipojenu dvoufrekvenéni sonarovou sondu.

Existuji Ctyfi zakladni styly dostupnych zobrazeni sonaru: Na
celou obrazovku, na rozdélenou obrazovku, ktera kombinuje dvé
nebo vice zobrazeni, zobrazeni na rozdélenou obrazovku se
zmensenim nebo zvétSenim a zobrazeni s rozdélenim
frekvence, které zobrazuje dvé rlizné frekvence. Muzete si
upravit nastaveni pro kazdé zobrazeni na obrazovce. Pokud
napfiklad sledujete zobrazeni s rozdélenim frekvence, mizete
upravit zesileni pro kazdou frekvenci zvlast.

Zobrazeni sonaru Tradi¢ni

K dispozici je nékolik zobrazeni na celou obrazovku, zavisejicich
na pfipojeném vybaveni.

Zobrazeni sonaru Tradi¢ni na celou obrazovku ukazuje velky
snimek hodnot sonaru ze sondy. Méfitko rozsahu po pravé
strané obrazovky ukazuje hloubku nalezenych objektu pfi
prochazeni obrazovky zprava doleva.

@ Informace o hloubce

@ Pozastavené cile nebo ryby

® Dno vodni plochy

Zobrazeni sonaru DownVii

POZNAMKA: Technologii sonaru a sond DownVii nepodporuji
vSechny modely.

POZNAMKA: Pro pfijem skenovaciho sonaru DownVii
potfebujete kompatibilni chartplotter nebo echolot a kompatibilni
sondu.

Vysokofrekvenéni sonar DownVi poskytuje jasnéjsi obraz
prostoru pod lodi, s podrobnéji vykreslenymi strukturami, které
lod’ miji.

Tradi¢ni sonarové sondy pouzivaji kuzelovy paprsek.
Technologie skenovaciho sonaru DownVu emituje Uzky
paprsek, ktery ma tvar podobny paprsku pouzivanému

v kopirovacich strojich. Tento paprsek poskytuje jasnéjsi obraz
podobny obrazku toho, co se nachazi pod lodi.

Zobrazeni sonaru SideVii

POZNAMKA: Technologii sonaru a skenovacich sond SideVil
nepodporuji vSechny modely.

SideVl technologie skenovaciho sonaru vam ukaze obrazek
toho, co lezi po bocich lodi. Mlzete to pouzit jako vyhledavaci
nastroj pro struktury a ryby.

Levy bok lodi

Pravy bok lodi

Sonarova sonda na vasem plavidle

Stromy

Staré pneumatiky

Protokoly

SHCHCHCHENCHS)

Celkova vzdalenost od boku lodi

SideVii/DownVii Skenovaci technologie

Misto béznéjSiho kuzelového paprsku pouziva sonarova sonda
SideVi/DownVi plochy paprsek ke skenovani vody a zemé po
bocich vasi lodi.
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Zobrazeni sonaru na rozdélené obrazovce

Zobrazeni sonaru na rozdélené obrazovce vam umozni zobrazit
rizné kombinace dat sonaru souc¢asné. Mlzete napfiklad
zobrazit tradi¢ni sonar a zobrazeni sonaru DownVi na jedné
obrazovce. MuzZete upravit rozloZeni rozdélené obrazovky
sonaru, a zmeénit tak velikost okna a znovu uspofadat data.

Rychlosti prochazeni tradi¢niho zobrazeni a zobrazeni sonaru
DownVU jsou synchronizované, aby bylo mozné snadnéji Cist
zobrazeni na rozdélenou obrazovku.

Zobrazeni sonaru s rozdélenim a pfiblizenim

Zobrazeni sonaru s rozdélenim a pfiblizenim ukazuje na stejné
obrazovce celé zobrazeni grafu hodnot sonaru a zvétSenou ¢ast
grafu.

Zobrazeni sonaru s rozdélenim frekvence

P¥i zobrazeni sonaru s rozdélenim frekvence ukazuje jedna
strana obrazovky uplné zobrazeni grafu dat vysokofrekvencniho
sonaru a druha strana obrazovky ukazuje UpIné zobrazeni grafu
dat sonaru s nizsi frekvenci.

POZNAMKA: Zobrazeni sonaru s rozdélenou frekvenci
vyzaduje pouziti dvoufrekvenéniho pfevodniku.

Vybér typu sonarové sondy
Pred vybérem typu sonarové sondy musite zjistit, jaky typ sondy
mate.

Pokud pfipojujete sonarovou sondu, ktera nebyla soucasti
charplotteru, mize byt pro fadnou funkci sonaru pozadovano
nastaveni typu sondy. Pokud zafizeni automaticky sonarovou
sondu rozpozna, tato moznost se nezobrazi.

1 V zobrazeni sonaru vyberte moznost MENU > Nastaveni
sonaru > Instalace > Typ pievodniku.

2 Vyberte moznost:

» Pokud mate sonarovou sondu s dualnim paprskem
(200/77 kHz), vyberte moznost Dualni paprsek
(200/77 kHz).

* Pokud mate sonarovou sondu s dualni frekvenci
(200/50 kHz), vyberte moznost Dualni frekvence
(200/50 kHz).

» Pokud mate jiny typ sonarové sondy, vyberte jej ze
seznamu.

Kalibrace kompasu

Aby bylo mozné kalibrovat kompas, musi byt sonarova sonda
instalovana dostate¢né daleko od motoru, aby nedochazelo

k magnetickému ruSeni, a musi byt ponofena ve vodé. Kalibrace
musi byt dostatecné kvalitni, aby bylo mozné aktivovat vnitfni
kompas.

POZNAMKA: Kalibrace kompasu je k dispozici pouze pro
sonarové sondy s vnitfnim kompasem.

Muzete zadit lod otacet jesté pred zapocetim kalibrace, béhem
kalibrace je v8ak nutné provést kompletni 1,5 otacky.

1 Na strance ¢elniho sonaru LiveVi Forward vyberte moznost
MENU > Nastaveni sonaru > Instalace.

2 V piipadé nutnosti vyberte moznost Pouzit technologii
AHRS.

3 Vyberte moZnost Kalibrace kompasu.
4 Postupuijte podle pokynu na obrazovce.

Nastaveni instalace sonarové sondy
V zobrazeni sonaru vyberte moznost MENU > Nastaveni
sonaru > Instalace.

Prenosova rychlost: Nastavi ¢asovy interval mezi pfikazy ping
sonaru. Zvyseni pfenosové rychlosti zvySuje rychlost
prochazeni, ale mize také zvysit vlastni ruseni.

Snizeni pfenosové rychlosti zvétSuje mezery mezi
pfenosovymi impulzy a mize vyresit viastni ruSeni.
Prenosovy vykon: SniZi zvonéni sonarové sondy v blizkosti
hladiny. Niz8i hodnota pfenosového vykonu omezi zvonéni
sonaroveé sondy, snizi ale také intenzitu navracenych signald.

Sifka filtru: Stanovi okraje cile. Kratsi filtr nazorngji stanovi
okraje cilli, ale maze povolit vétsi Sum. DelSi filtr vytvori
meék¢i okraje cile, ale mize zaroveri snizit Sum.

Diagnostika prevodniku: Zobrazi podrobnosti o sonarové
sondé.

Preklopit doleva/doprava: Piepne orientaci zobrazeni SideVi
zleva doprava.

Hloubka instalace: Nastavi hloubku pod ¢arou ponoru, ve které
je upevnéna sonarova sonda Panoptix. Zadanim spravné
vzdalenosti k ¢afe ponoru ziskate presnéjsi vizualni
prezentaci objektl ve vodé.

Otoceni obrazovky: Nastavi orientaci pohledu sonaru Panoptix,

je-li nainstalovan spodni sonarova sonda s kabely
sméfujicimi k levoboku lodé.

Sitka paprsku: Nastavi $itku paprsku sonarové sondy
Panoptix.

MenS§i Sitky paprsku jsou vyhodnéjSi pro provoz pfi vysoké
rychlosti a na neklidném mofi. Mohou také poskytovat lepsi
rozliSeni dna a teplotniho gradientu.

Vétsi Sitky paprsku vytvareji vétsi oblouky pro navrat cild,
coz je idealni pro lokalizaci ryb. Vétsi Sitky paprsku jsou také
vhodnéjsi pro hlubokou vodu. Zaroven ale vytvareji vice
povrchovych Sumu a narusuji kontinuitu signalu na neklidném
MOfi.

Pouzit technologii AHRS: Snimace systému mériciho podélny
a pricény sklon a smér (AHRS) automaticky uréi instalaéni
uhel sonarové sondy Panoptix. Kdyz je toto nastaveni
vypnuto, mizete konkrétni instalacni Ghel sonarove sondy
zadat pomoci nastaveni Uhel naklonu. Velka ¢ast ¢elnich
sonarovych sond je instalovana v uhlu 45°, spodni sonarové
sondy se obvykle instaluji v nulovém uhlu.

Vytvoreni trasového bodu na obrazovce

sonaru pomoci tlacitek zarizeni
1 V zobrazeni sonaru vyberte pomoci klaves Sipek umisténi
pro ulozeni.

2 Vyberte moznost SELECT.
3 V piipadé potfeby upravte informace o trasovém bodu.

Pozastaveni zobrazeni sonaru

V zobrazeni sonaru vyberte moznost MENU > Pozastavit
sonar.

Prohlizeni historie sonaru

Muzete prochazet displejem sonaru a prohliZet si historické
udaje sonaru.

Sonar
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POZNAMKA: Ne viechny sondy ukladaji historicka data
sonaru.

1 V zobrazeni sonaru vyberte moZznost MENU > Pozastavit
sonar.

2 Pouzijte klavesy se Sipkami.

Prizpusobeni Cisel prekryti

Muzete pfizplUsobit data zobrazena na obrazovce sonaru
nékterych modell chartplotteru.

POZNAMKA: Ne véechny moznosti jsou k dispozici na véech
modelech.

1 V zobrazeni sonaru vyberte moznost MENU > Nastaveni
sonaru > Cisla prekryti.

2 Pokud to bude nutné, vyberte &isla, ktera chcete pfizplsobit.

3 Vyberte prepinac pro zobrazeni nebo skryti polozky.

4 Vybérem moznosti BACK pfizpUsobite vice dat.
POZNAMKA: MuZete také zobrazit &i skryt pasku kompasu a
navigacni vyrez.

5 Vyberte moZnost Hotovo.

Nastaveni urovné podrobnosti

Muzete ovladat Uroven detaild a Sumu zobrazenou na
obrazovce sonaru, a to bud nastavenim zesileni pro tradi¢ni
sonarové sondy, nebo nastavenim jasu pro sondy DownVd.
Chcete-li vidét nejvyssi intenzitu pfijmu signalu na obrazovce,
muZete sniZit zesileni nebo jas, aby se snizila intenzita pfijmu a
Sumu. Chcete-li vidét vSechny informace o pfijmu, mizete zvysit
zesileni nebo jas, abyste vidéli vice informaci na obrazovce.
Tim se také snizi Sum a bude mozné hufe rozpoznat aktualni
navracené signaly.

1 V zobrazeni sonaru vyberte moznost MENU.

2 Vyberte moznost Zisk nebo Jas.

3 Vyberte moznost:

* Chcete-li uroven zesileni nebo jasu ru¢né zvysit nebo
snizit, vyberte moznost Nahoru nebo Dolt.

» Chcete-li umoznit chartplotteru automatickou upravu
urovné zesileni nebo jasu, vyberte moznost
automatického nastaveni.

Uprava intenzity barev

Intenzitu barev a zvyraznénych oblasti na obrazovce sonaru
muzete upravit zménou nastaveni zisku barev pro tradi¢ni
sonarové sondy nebo kontrastu pro sondy DownVi a SideVi/
DownVu. Toto nastaveni funguje nejlépe po Upravé Urovné
podrobnosti zobrazenych na obrazovce pomoci nastaveni zisku
nebo jasu.

Chcete-li zvyraznit mensi cilené ryby nebo vytvofit zobrazeni
s vy$§i intenzitou cile, mdZete zvysit zisk barev nebo kontrast.
Tim dojde ke ztraté rozliSitelnosti vysoce intenzivnich
navracenych signald u dna. Chcete-li snizit intenzitu
navracenych signall, muzete zisk barev ¢i kontrast snizit.

1 V zobrazeni sonaru vyberte moznost MENU.
2 Vyberte moznost:

» V zobrazeni sonaru DownVi nebo SideVU vyberte
moznost Kontrast.

* V zobrazeni sonaru Panoptix LiveVu vyberte moznost
Ziskani barvy.

* Vjiném zobrazeni sonaru vyberte moznost Nastaveni
sonaru > RozsSifené > Ziskani barvy.

3 Vyberte moznost:

* Chcete-li barevnou intenzitu rué¢né zvysit nebo snizit,
vyberte moznost Nahoru nebo Dold.

» Chcete-li pouzit vychozi nastaveni, vyberte moznost
Vychozi.

Uprava rozsahu méfitka hloubky nebo Sirky
Muzete upravit rozsah méfitka hloubky tradiéniho zobrazeni a
DownVi zobrazeni sonaru a rozsahu méfitka Sifky SideVu
zobrazeni sonaru.

Automatické nastaveni rozsahu udrzuje dno mezi spodni nebo
sledovani dna s minimalnimi &i mirnymi zménami terénu.

Ruéni nastaveni rozsahu umozriuje zobrazit specificky rozsah,
coz je uzite¢né pro sledovani dna, kde jsou vétsi zmény terénu,
napriklad srazy ¢i utesy. Dokud se bude dno nachazet

v nastaveném rozsahu, bude zobrazeno na obrazovce.

1 V zobrazeni sonaru vyberte moznost MENU > Pohoi.
2 Vyberte mozZnost:

* Chcete-li umoznit kresli¢i map automatickou Upravu
rozsahu, vyberte moznost Automaticky.

* Chcete-li zvétsit nebo zmensit rozsah manualng, vyberte
moznost Nahoru nebo Dold.

TIP: Na obrazovce sonaru miZete vybrat ikonu 4= nebo ==
a tim ruéné upravit rozsah.

TIP: Pfi zobrazeni vice obrazovek sonaru mazete vybérem
moznosti SELECT zvolit aktivni obrazovku.

Nastaveni urovné priblizeni na obrazovce
sonaru

1 V zobrazeni sonaru vyberte moznost MENU > Zména
velikosti.

2 Vyberte moznost:

* Chcete-li zvétsit data sonaru o hloubce dna, vyberte
moznost Uzam¢€eni dna.

* Chcete-li nastavit rozsah hloubky zvétSené oblasti ru¢né,
vyberte moznost Manualné a vymérem moznosti Zobrazit
nahoru nebo Zobrazit dolt nastavte rozsah hloubky pro
zvétSenou oblast a vybérem moznosti Zvétsit nebo
Zmensit zvyste nebo snizte zvétSeni pfislusné oblasti.

* Chcete-li nastavit hloubku a zménu velikosti automaticky,
vyberte moznost Automaticky.

* Chcete-li zrusit pfiblizeni, vyberte moznost Bez zoomu.

Nastaveni rychlosti prochazeni

Muzete nastavit rychlost, jakou se snimek sonaru bude
pohybovat po obrazovce. Vy$8i rychlost prochazeni zobrazi vice
detaild, zejména pfi pohybu nebo lovu vlieéenim. Nizsi rychlost
prochazeni prodlouzi dobu zobrazeni informaci na obrazovce.
Nastaveni rychlosti prochazeni na jedno zobrazeni sonaru bude
pouzito na vSechna zobrazeni sonaru.

1 V zobrazeni sonaru vyberte moznost MENU > Nastaveni
sonaru > Rychlost prochazeni.

2 Vyberte moznost:

» Pokud chcete nastavit rychlost prochazeni automaticky
pomoci dat pro rychlost nad zemi nebo pro rychlost vody,
vyberte moznost Automaticky.

Nastaveni Automaticky automaticky vybere rychlost
prochazeni, ktera bude odpovidat rychlosti lodi, takze cile
ve vodé budou vykresleny ve spravném pomeéru stran a
zobrazi se méné zkreslené. B&€hem prohlizeni zobrazeni
sonaru DownVu nebo SideVi se doporu€uje pouzit
nastaveni Automaticky.

» Pokud chcete pouzit velmi rychlou rychlost prochazeni,
vyberte moznost Ultrascroll®.

MozZnost Ultrascroll umoziuje rychlé prochazeni novych
dat sonaru, ale se snizenou kvalitou snimku. Ve vétSiné
situaci poskytuje moznost Rychlé dobrou rovnovahu mezi

18

Sonar



rychlym prochazenim snimku a cild, které jsou méné
zkreslené.

Frekvence sonaru

POZNAMKA: Dostupné frekvence zavisi na pouzivané
sonarové sondeé.

Nastaveni frekvence napomaha pfizplsobeni sonaru
konkrétnim ucelim a indikaci hloubky vody.

Vy§Si frekvence pouzivaji mensi Sifky paprsku a jsou vyhodnéjsi
pro provoz pfi vysokeé rychlosti a na neklidném mofi. VysSi
frekvence také poskytuji lepsi rozliSeni dna a teplotniho
gradientu.

Niz8i frekvence vyuzivaji vétsi Sitky paprsku, které pokryji vétsi
oblast a umoznuji zobrazit vice cill. Sou¢asné ale mohou
vytvaret vice hluku na povrchu a redukovat kontinuitu signalu na
neklidném mofi. Vétsi Sitky paprsku vytvareji vétsi oblouky pro
navrat cill, coz je idealni pro lokalizaci ryb. Vétsi Sitky paprsku
jsou také vhodnégjsi pro hlubokou vodu, protoze nizkofrekvenéni
paprsek Iépe pronika vodou. Jsou vyuzZitelné pro hledani struktur
jako jsou napfiklad hromady vétvi.

Frekvence zafizeni CHIRP ma lep$i rozliSeni nez tradi¢ni
sonaroveé frekvence a nékteré mensi cile zobrazuje lépe. Kdyz
je frekvence zafizeni CHIRP nastavena na vysokou, na
obrazovce se zobrazuje redukovany teplotni gradient. KdyzZ je
frekvence zafizeni CHIRP nastavena na nizkou, jsou vétsi cile
viditelngjsi.

Soucasné prohlizeni dvou frekvenci v rezimu zobrazeni

s rozdélenou frekvenci umozriuje vidét hloubg&ji na nizsi
frekvenci a pozorovat vice detailli na vys$si frekvenci.

Vybér frekvenci

POZNAMKA: Nelze upravit frekvenci pro véechna zobrazeni
sonaru a sonarovych sond.

Muzete urcit, které frekvence budou na obrazovce sonaru
zobrazeny.

1 V zobrazeni sonaru vyberte moznost MENU > Frekvence.
2 Vyberte frekvenci vhodnou pro vase potieby a hloubku vody.
Dalsi informace o frekvencich viz Frekvence sonaru,
strana 19.
Vytvoreni prednastavené frekvence
POZNAMKA: Neni dostupné u vSech sonarovych sond.

Muzete vytvofit pfednastaveni pro ulozeni specifické frekvence
sonaru, coz umoznuje rychlou zménu frekvence.

1 V zobrazeni sonaru vyberte moznost MENU > Frekvence.
2 Vyberte moznost Ptidat.
3 Zadejte frekvenci.

Zapnuti rozsahu A

POZNAMKA: Tato funkce neni k dispozici ve véech zobrazeni
sonaru.

Rozsah A je vertikalni pferuSované svétlo podél pravé strany
zobrazeni sonaru na celou obrazovku. Tato funkce rozbali
naposledy pfijata data sonaru, takZe jsou lépe viditelna. Muze
byt také uzite¢na pro rozpoznani ryb, které jsou blizko dna.

V zobrazeni sonaru vyberte moznost MENU > Nastaveni
sonaru > Vzhled > Rozsah A.

Nastaveni sonaru

Nastaveni sonaru

POZNAMKA: Ne v&echny moZnosti a hastaveni se vztahuji na
vSechny modely, moduly sirén a sonarové sondy.

V zobrazeni sonaru vyberte moznost MENU > Nastaveni
sonaru.

Linie hloubky: Zobrazi pfehlednou linii hloubky.

Rychlost prochazeni: Nastavi rychlost, jakou sonar prochazi
zprava doleva.

V mélkych vodach muazete zpomalit rychlost prochazeni,
abyste prodlouzili dobu zobrazeni informaci na obrazovce.
V hlub$i vodé muzete zvysit rychlost prochazeni.

Linie rozsahu: Zobrazuje vertikalni linie ur€ujici vzdalenost
k pravé a levé strané lodi. Toto nastaveni je k dispozici
zobrazeni sonaru SideVu.

Nastaveni barev: Slouzi k nastaveni barev zobrazeni sonaru.
Toto nastaveni muze byt dostupné v menu Vzhled.

Barevné schéma s vysokym kontrastem poskytuje pro
navraceneé signaly s nizkou intenzitou tmavsi barvy. Barevné
schéma s nizkym kontrastem poskytuje pro navracené
signaly s nizkou intenzitou barvy shodné s barvou pozadi.

Vzhled: Viz Nastaveni vzhledu sonaru, strana 19.
Cisla prekryti: Nastavi data zobrazena na obrazovce sonaru.

Rozsifené: Viz RozSifena nastaveni sonaru, strana 19.
Instalace: Obnovuje vychozi nastaveni sonaru.

Nastaveni vzhledu sonaru

V zobrazeni sonaru vyberte moznost MENU > Nastaveni
sonaru > Vzhled.

Nastaveni barev: Nastavi barvy.

tvrdost nebo mékkost signalu.

Rozsah A: Zobrazi podél pravé strany obrazovky vertikalni
preruSované svétlo, které okamzité zobrazi vzdalenost
k cilim na méfitku.

Snimek — pokro¢ilé: Umozni rychlejSi postup sonarovych
snimk tim, Ze na obrazovku vykresli vice nez jeden sloupec
dat pro kazdy sloupec pfijatych dat sirény. Tato funkce je
uzite€na zejména tehdy, pokud pouzivate sirénu v hlubokych
vodach, protoze signalu sirény trva cesta na vodni dno a zpét
k pfevodniku delSi dobu.

Nastaveni 1/1 vykresli na obrazovku jeden sloupec informaci
pro kazdy navraceny signal sirény. Nastaveni 2/1 vykresli na
obrazovku dva sloupce informaci pro kazdy navraceny signal
sirény, a analogicky funguji i nastaveni 4/1 a 8/1.

Symboly ryb: Nastavi, jak sonar interpretuje pozastavené cile.

RozsSifena nastaveni sonaru

V zobrazeni sonaru vyberte moznost MENU > Nastaveni

sonaru > Rozsifené.

Ruseni: Nastavi citlivost tak, aby se snizily G€inky ruseni
z blizkych zdroju Sumu.

rudeni, které slouzi k dosazeni pozadovaného zlep3eni.
Nejlepsim feSenim odstranéni ruseni je oprava problém{
instalace zpUsobujicich ruseni.

Povrchovy Sum: Skryje povrchovy Sum, aby se napomohlo
snizeni radarovych odrazu. Vétsi Sitky paprsku (nizsi
frekvence) mohou zobrazovat vice cill, ale mohou také
generovat vice povrchového Sumu.

Ziskani barvy: Viz Nastaveni trovné podrobnosti, strana 18.

TVG: Slouzi k nastaveni vzhledu navracenych signall pro
kompenzaci oslabenych sonarovych signall v hlubsich
vodach a snizuje projevy Sumu pobliz povrchu. Pokud zvysite
hodnotu tohoto nastaveni, barvy odpovidajici Sumu nizké
urovné a cilené ryby budou napf¥i¢ hloubkou zobrazeny
konzistentnéji. Toto nastaveni také snizi Sum pobliz povrchu
hladiny.

Nastaveni instalace sonarové sondy

Sonar
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V zobrazeni sonaru vyberte moznost MENU > Nastaveni
sonaru > Instalace.

Obnovit vychozi nastaveni sonaru: Obnovi vychozi nastaveni
zobrazeni sonaru.

Typ prevodniku: Umozriuje vybrat typ sonarové sondy, ktera je
pfipojena k zafizeni.

Posun: Umoziuje nastavit rozsah hloubek, na které je sonar
zameéfen. To umoznuje pfiblizit oblast v zaméfené hloubce.

Preklopit doleva/doprava: Zméni orientaci SideVi zobrazeni
sonaru, pokud je sonarova sonda nainstalovana dozadu.

Otoceni obrazovky: Nastavi orientaci pohledu sonaru Panoptix,
je-li nainstalovana sonarova sonda s kabely sméfujicimi
k levoboku lodé.

Sitka paprsku: Nastavi §itku paprsku sonarové sondy
Panoptix.
MenSi Sifky paprsku jsou vyhodnéjsi pro provoz pfi vysoké
rychlosti a na neklidném mofi. Mohou také poskytovat lepsi
rozliSeni dna a teplotniho gradientu.

Vétsi Sitky paprsku vytvareji vétsi oblouky pro navrat cild,
coz je idealni pro lokalizaci ryb. Vétsi Sifky paprsku jsou také
vhodnéjsi pro hlubokou vodu, protoze nizkofrekvencni
paprsek Iépe pronika vodou. Vétsi Sifky paprsku ale zaroven
vytvareji vice povrchovych Sumul a narusuji kontinuitu signalu
na neklidném mofi.

Pouzit technologii AHRS: Snimace systému méficiho podélny
a priény sklon a smér (AHRS) urci instalacni Uhel sonarové
sondy Panoptix. Je-li toto nastaveni vypnuto, predpoklada se,
Ze sonarova sonda je nainstalovana v Uhlu 45 stuprid.

Nastaveni alarmu sonaru
POZNAMKA: Né&ktera nastaveni vyZaduiji externi prislugenstvi.
Vyberte moznost Nastaveni > Alarmy > Sonar.

Mélka voda: Nastavi alarm, aby se spustil, pokud bude hloubka
nizSi nez je stanovena hodnota.

Hluboka voda: Nastavi alarm, aby se spustil, pokud bude
hloubka vy$Si nez je stanovena hodnota.

Teplota vody: Nastavi alarm, aby se spustil, pokud sonda
ohlasi teplotu, ktera je vy$Si nebo nizsio 2 °F (1,1 °C) nez je
stanovena teplota.

Ryby: Nastavi alarm, aby se spustil, kdyz zafizeni rozpozna
pozastaveny cil.

*  axaxe Nastavi alarm, aby se spustil, pokud budou
rozpoznany ryby v8ech velikosti.

* axa Nastavi alarm, aby se spustil, pouze pokud budou
rozpoznany stfedni a velké ryby.

* a nastavi alarm, aby se spustil, pouze pokud budou
rozpoznany velké ryby.

Zaznamy ze sonaru

Zaznam displeje sonaru
POZNAMKA: Zaznam sonaru nepodporuji véechny modely.
1 Vlozte pamétovou kartu do slotu karty.

2 V zobrazeni sonaru vyberte moznost MENU > Nastaveni
sonaru > Zaznam ze sonaru > Zaznamenat sonar.
15 minut zadznamu ze sonaru spotfebuje pfiblizné 200 MB
mista na vioZzené pamétové karté. MizZete zaznamenavat
sonar, dokud karta nevyCerpa kapacitu.

Ukonc¢eni zaznamu sonaru
Nez budete moci ukoncit zaznam sonaru, musite jej zacit
zaznamenavat (Zaznam displeje sonaru, strana 20).

V zobrazeni sonaru vyberte moznost MENU > Nastaveni
sonaru > Zaznam ze sonaru > Ukong¢it zaznam.

Odstranéni zaznamu ze sonaru
1 Vlozte pamétovou kartu do slotu karty.

2 V zobrazeni sonaru vyberte moznost MENU > Nastaveni
sonaru > Zaznamy ze sonaru > Zobrazit zaznamy.

3 Vyberte zaznam.
4 Vyberte moznost Odstranit.

Prehravani zaznamu ze sonaru

Pfed prehravanim zaznami ze sonaru musite stahnout a
nainstalovat aplikaci HomePort™ a nahrat data sonaru na
pamétovou kartu.

Vyjméte pamétovou kartu ze zafizeni.

Vlozte pamétovou kartu do CteCky karet pfipojené k pocitaci.
Otevrete aplikaci HomePort.

Ze seznamu zafizeni vyberte zaznam ze sonaru.

Kliknéte pravym tlacitkem mysi v dolnim panelu.

Vyberte moznost Piehrat.

O~ WON-=-

Data z méridel a almanachu
Méfidla poskytuji rizné informace o trase, prostfedi a vétru.
Néktera data vyzaduji pfipojeni ke kompatibilnim snimacum.
KresliCe map také poskytuji informace z almanachu tykajici se

pfilivu a odlivu, proud(, slunce a mésice, jako jsou Casy
vychodu a zéapadu.

Zobrazeni obrazovky Kompas

Prostfednictvim kompasu muzete zobrazit informace o svém
sméru k cili, sméru pohybu a trase.

Vyberte moznost Méfidla > Kompas.

Zobrazeni méridel trasy

Méfidla trasy zobrazuji informace ohledné pocitace kilometra,
rychlosti, asu a paliva pro vasi aktualni trasu.

Vyberte moznost Méridla > Trasova data.

Vynulovani méridel trasy
1 Vyberte moznost Informace o navigaci > Trasa a grafy >
Trasova data.
2 Vyberte mozZnost:
* Chcete-li vSechny udaje o aktualni cesté nastavit na
hodnotu nula, vyberte moznost Vynulovat cestu.
» Chcete-li nastavit udaj o maximalni rychlosti na hodnotu
nula, vyberte moznost Vynulovat maximalni rychlost.

* Chcete-li nastavit idaj zobrazovany pocitacem kilometrQ
na hodnotu nula, vyberte moznost Vynulovat po¢ita¢ km.

» Chcete-li nastavit vSechny udaje na hodnotu nula, vyberte
moznost Vynulovat vse.

Informace o prilivu/odlivu, informace o
proudu a astronomické informace

Informace o prilivové stanici

Informace o pfilivové stanici je mozné zobrazovat pro konkrétni
datum a ¢as vc€etné vySky pfilivu a doby, kdy dojde k pFistimu
pfilivu a odlivu. Podle vychoziho nastaveni zobrazuje kresli¢
map informace o pfilivu/odlivu pro naposledy zobrazenou
prilivovou stanici a pro aktualni datum a Cas.

Vyberte moznost Informace o navigaci > Pfiliv a odliv
a proudy > Priliv/Odliv.
Informace o aktualni stanici

POZNAMKA: U nékterych podrobnych map jsou k dispozici
informace o aktualni stanici.
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Informace o aktualni stanici je mozné zobrazovat pro konkrétni
datum a Cas v&etné rychlosti a arovné proudu. Podle vychoziho
nastaveni zobrazuje kresli¢ map informace o proudu pro
naposledy zobrazenou aktualni stanici a pro aktualni datum a
Cas.

Vyberte moznost Informace o navigaci > Priliv a odliv

a proudy > Proudy.

Astronomické informace
Je mozné si prohlizet informace o vychodu slunce, zapadu

pfiblizné poloze slunce a mésice pro pozorovani na obloze.
Stfed obrazovky predstavuje nadhlavnik a vnéjs$i kruhy
predstavuji obzor. Podle vychoziho nastaveni zobrazuje kresli¢
map astronomické informace pro aktualni datum a ¢as.
Vyberte moznost Informace o navigaci > Priliv a odliv

a proudy > Astronomické.

Zobrazeni pfrilivové stanice, aktualni stanice ¢i

astronomickych informaci pro odlisné datum

1 Vyberte moznost Informace o navigaci > Priliv a odliv
a proudy.

2 Vyberte moznost PFiliv/Odliv, Proudy nebo Astronomické.
3 Vyberte moznost.

» Informace pro jiné datum se zobrazi po vybéru moznosti
Zménit datum > Manualné a zadani data.

» Informace pro dnesek se zobrazi po vybéru moznosti
Zmeénit datum > Aktualni.

» Pokud jsou k dispozici, je mozné informace pro den

nasledujici po datu zobrazit vybérem moznosti DalSi den.

» Pokud jsou k dispozici, je mozné informace pro den
predchazejici datu zobrazit vybérem moznosti Pfredchozi
den.

Zobrazeni informaci pro jinou pfilivovou ¢&i aktualni

stanici

1 Vyberte moznost Informace o navigaci > Priliv a odliv
a proudy.

2 Vyberte moznost P¥iliv/Odliv nebo Proudy.

3 Vyberte moznost Blizké stanice.

4 Vyberte stanici.

Digitalni selektivni volani

Chartplotter a NMEA® funkce radia 0183 VHF
Je-li chartplotter pfipojen k radiu NMEA 0183 VHF radio, jsou
aktivovany tyto funkce.

» Kresli¢ map mize prenést vasi pozici GPS do radia. Pokud
radio disponuje pfislusnou funkci, vysila se informace o
pozici GPS pomoci volani DSC.

» Kresli¢ map dokaze z radia pfijimat nouzové volani a
informace o pozici ve formé digitalniho selektivniho volani
(DSC).

» Kresli¢ map muze sledovat polohy plavidel, ktera odesilaji
Zpravy o pozici.

Zapnuti DSC

Vyberte moznost Nastaveni > Jina plavidla > DSC.

Seznam DSC

Seznam DSC je protokol poslednich volani DSC a jinych
kontaktl DSC, které jste zadali. Seznam DSC mUze obsahovat
az 100 polozek. V seznamu DSC se zobrazuje posledni volani
z lodi. Pokud je ze stejné lodi pfijato druhé volani, nahradi prvni
volani v seznamu volani.

Zobrazeni seznamu DSC
Nez budete moci zobrazit seznam DSC, musi byt kresli¢ map
pfipojen k radiu VHF, které podporuje funkci DSC.
Vyberte moznost Informace o navigaci > Jina plavidla >
Seznam DSC.

Pridani kontaktu DSC

Do svého seznamu DSC mUzete pfidat plavidlo. Muzete volat
kontaktu DSC z kresli¢e map.

1 Vyberte moznost Informace o navigaci > Jina plavidla >
Seznam DSC > Pridat kontakt.

2 Zadejte identifikaci MMSI (Maritime Mobile Service Identity)
dané lodi.

3 Zadejte nazev lodi.

Prichozi nouzova volani

Jsou-li kompatibilni chartplotter a radio VHF pfipojeny pomoci
zafizeni NMEA 0183, chartplotter vas upozorni, pokud radio
VHF pfijme nouzové volani DSC. Pokud byly s nouzovym
volanim odeslany informace o pozici, jsou tyto informace rovnéz
dostupné a zaznamenaji se spolu s volanim.

N oznadi nouzové volani v seznamu DSC, oznadi polohu lodi
na navigacni mapé a uvede ¢as nouzového volani DSC.

Navigovani k lodi v nouzi
N oznaci nouzové volani v seznamu DSC, oznaci polohu lodi
na navigacni mapé a uvede ¢as nouzového volani DSC.

1 Vyberte moznost Informace o navigaci > Jina plavidla >
Seznam DSC.

2 \Vyberte volani se zpravou o pozici.
3 Vyberte moznost Navigovat k.
4 \Vyberte moznost Prejit na nebo Trasa do.

Sledovani pozic
Pokud pfipojite kresli¢ map k radiu VHF pomoci zafizeni NMEA
0183, mlzete sledovat plavidla, ktera odesilaji zpravy o pozici.

Tato funkce je dostupna také prostrednictvim zafizeni NMEA
2000, pokud lod odesila spravna data PGN (PGN 129808;
informace volani DSC).

Kazda pfijata zprava o pozici se zaznamenava do seznamu

DSC (Seznam DSC, strana 21).

Zobrazeni zpravy o pozici

1 Vyberte moznost Informace o navigaci > Jina plavidla >
Seznam DSC.

2 Vyberte volani se zpravou o pozici.
3 Vyberte moznost:

* Chcete-li pfepnout na podrobnosti zpravy o pozici, vyberte
moznost .

» Chcete-li pfepnout na naviga¢ni mapu oznacujici pozici,
vyberte moznost £.

» Chcete-li pfepnout na naviga¢ni mapu oznacujici pozici,
vyberte moznost DalSi strana.

» Chcete-li zobrazit detaily zpravy o pozici, vyberte moznost
Predchozi strana.

Navigovani ke sledované lodi
1 Vyberte moznost Informace o navigaci > Jina plavidla >
Seznam DSC.

2 Vyberte volani se zpravou o pozici.

3 Vyberte moznost Navigovat k.

4 Vyberte moznost Pfejit na nebo Trasa do.

Vytvoreni trasového bodu na pozici sledované lodi

1 Vyberte moznost Informace o navigaci > Jina plavidla >
Seznam DSC.

Digitalni selektivni volani
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2 Vyberte volani se zpravou o pozici.
3 Vyberte moznost Novy trasovy bod.

Uprava informaci ve zpravé o pozici
1 Vyberte moznost Informace o navigaci > Jina plavidla >
Seznam DSC.

2 Vyberte Zadost o zpravu o pozici.
3 Vyberte moznost Upravit.
» Zadejte nazev plavidla volbou moznosti Nazev.
» Vyberte novy symbol volbou moznosti Symbol, pokud je
k dispozici.
+  Komentar zadejte volbou moznosti Komentar.

» Linii stezky plavidla, pokud radio pozici plavidla sleduje, je
mozné zobrazit volbou moznosti Stezka.

» Barvu linie stezky je mozné vybrat volbou moznosti Linie
stezky.

Odstranéni zadosti o zpravu o pozici

1 Vyberte moznost Informace o navigaci > Jina plavidla >
Seznam DSC.

2 Vyberte Zadost o zpravu o pozici.

3 Vyberte moznost Upravit > Vymazat zpravu.

Zobrazeni tras plavidla na mapé

Na nékterych zobrazenich mapy je mozné zobrazit trasy vSech
sledovanych plavidel. Podle vychoziho nastaveni ¢erna ¢ara
oznacuje drahu plavidla, Cernéa te€ka oznacuje vSechny dfive
ohlasené pozice sledovaného plavidla a modry praporek
oznacuje posledni hlaSenou pozici plavidla.

1 Na mapé nebo zobrazeni mapy 3D vyberte moznost MENU >
Jina plavidla > Stezky DSC.

2 Vyberte, kolik hodin se maji sledovana pravidla na mapé
zobrazovat.

Napfiklad pokud zvolite moznost 4 hodiny, zobrazi se u
vSech sledovanych plavidel vSechny body trasy, které jsou
novejsi nez Ctyfi hodiny.

Hovory jednotlivého postupu

P¥i pfipojeni kreslic¢e map k radiu VHF Garmin je mozné pouzit
rozhrani kresli¢e map k nastaveni hovoru jednotlivého postupu.
PFi nastavovani hovoru jednotlivého postupu z kresli¢e map je
mozné vybrat kanal DSC, na kterém chcete komunikovat. Radio
odeSle tuto zadost s vasim hovorem.

Vybér kanalu DSC

POZNAMKA: Vybér kanalu DSC je omezen na ty kanaly, které

jsou k dispozici na vSech frekvenénich pasmech. Vychozi kanal
je 72. Pokud vyberete jiny kanal, kresli¢ map tento kanal pouZzije
pro nasledné hovory, dokud nebude volat pomoci jiného kanalu.

1 Vyberte moznost Informace o navigaci > Jina plavidla >
Seznam DSC.

2 Vyberte plavidlo nebo stanici, na kterou volat.
3 Vyberte moznost Volat pomoci radia > Kanal.
4 Vyberte dostupny kanal.

Uskutecnéni hovoru jednotlivého postupu

POZNAMKA: Pokud pfi zahajovani hovoru z kresli¢e map nema
naprogramované ¢islo MMSI, nebude radio pfijimat informace o
hovoru.

1 Vyberte moznost Informace o navigaci > Jina plavidla >
Seznam DSC.

2 Vyberte plavidlo nebo stanici, na kterou volat.
3 Vyberte moznost Volat pomoci radia.

4 V pripadé potfeby zvolte moznost Kanal a vyberte novy
kanal.

5 Vyberte moznost Odeslat.
Kresli¢ map odesle informace o hovoru do radia.
6 Na Garmin radiu VHF vyberte moznost Hovor.

Uskute¢néni hovoru jednotlivého postupu s cilem AIS
1 Na mapé nebo v zobrazeni mapy 3D vyberte cil AIS.
2 Vyberte moznost Plavidlo AIS > Volat pomoci radia.

3 V pfipadé potfeby zvolte moznost Kanal a vyberte novy
kanal.

4 Vyberte moznost Odeslat.
Kresli¢ map odesle informace o hovoru do radia.
5 Na Garmin radiu VHF vyberte moznost Hovor.

Sprava dat kreslice map

Kopirovani trasovych bod, tras a proslych
tras z HomePort do kreslice map

NeZ bude mozné kopirovat data do kresli¢e map, je nutné mit
v pocitaci nahranou nejnovejsi verzi softwarového programu
HomePort a v kresli¢i map vlozenou pamétovou kartu.

Zkopirujte data z HomePort na pfipravenou pamétovou
kartu.

Vice informaci najdete v souboru napovédy HomePort.

Kopirovani dat z pamét'ové karty
1 Vlozte pamétovou kartu do slotu karty.

2 Vyberte moznost Uzivatelska data > Sprava dat > Pfenos
dat.

3 V pfipadé potfeby vyberte pamétovou kartu, na kterou si
prejete data kopirovat.

4 Vyberte moznost:

» Prfenos dat z pamétoveé karty do chartplotteru a jejich
spojeni se stavajicimi uzivatelskymi daty je mozné volbou
moznosti Sloucit z karty.

» Prfenos dat z pamétové karty do chartplotteru a prepsani
stavajicich uzivatelskych dat je mozné volbou moznosti
Nahradit z karty.

5 Vyberte nazev souboru.

Kopirovani trasovych bod, tras a proslych
tras na pamét’ovou kartu
1 Vlozte pamétovou kartu do slotu karty.

2 Vyberte moznost Uzivatelska data > Sprava dat > Pfenos
dat > Ulozit na kartu.

3 V pfipadé potfeby vyberte pamétovou kartu, na kterou si
prejete data kopirovat.

4 Vyberte moznost:

* Novy soubor vytvofite volbou moznosti Pfidat novy
soubor a zadanim nazvu. Nazev souboru se uklada
s pfiponou .adm.

* Informace ke stavajicimu souboru pfidate vybérem
souboru ze seznamu.

Vybér typu souboru pro trasové body a trasy

ze zafizeni jinych vyrobcl

Muzete importovat a exportovat trasové body a trasy ze zafizeni

jinych vyrobcu.

1 Vyberte moznosti Informace o navigaci > UzZivatelska data
> Pfenos dat > Typ souboru.

2 Vyberte moznost GPX.
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Pro opétovny pfenos dat ze zafizeni Garmin vyberte typ
souboru ADM.

Sdileni trasovych bodu a tras v riznych
zarfizenich
Pred sdilenim trasovych bodU a tras je nutné zafizeni propojit

pomoci kabelu pro sdileni dat. Kabel pro sdileni dat Ize zakoupit
jako volitelné pfislusenstvi.

Data trasovych bodu a tras Ize sdilet mezi kompatibilnimi
chartplottery nainstalovanymi ve vasi lodi. Sdileni dat vyZaduje
zapnuti funkce sdileni dat v obou zafizenich.

Vyberte moznost Uzivatelska data > Sdileni uziv. dat >
Zapnuto na obou zafizenich.

Kopirovani vestavénych map na pamét'ovou
kartu

Mapy z chartplotteru je mozné zkopirovat na pamétovou kartu a
pouzivat je s aplikaci HomePort.

1 Vlozte pamétovou kartu do slotu karty.

2 Vyberte moznost UzZivatelska data > Sprava dat > Pfenos
dat.

3 Vyberte moznost Kopirovat vestavénou mapu.

Zalohovani dat do pocitace
1 Vlozte pamétovou kartu do slotu karty.

2 \Vyberte moznost Uzivatelska data > Sprava dat > Pfenos
dat > Ulozit na kartu.

3 Vyberte ze seznamu nazev souboru nebo zvolte moznost
Pridat novy soubor.

4 Vyberte moznost Ulozit na kartu.
Nazev souboru se uklada s pfiponou .adm.

5 Vyjméte pamétovou kartu a vlioZte ji do ¢tecky karet pfipojené
k pocitaci.

6 Otevrete slozku Garmin\UserData na pamétové karté.

7 Zkopirujte zalozni soubor na karté a vloZte ho na libovolné
misto na pocitaci.

Obnoveni zalohovanych dat v chartplotteru
1 Vlozte pamétovou karty do ¢tecky karet pfipojené k pocitadi.

2 Zkopirujte zalozni soubor z pocitace na pamétovou kartu, do
slozky s nazvem Garmin\UserData.

3 Vlozte pamétovou kartu do slotu karty.

4 Vyberte moznost UzZivatelska data > Sprava dat > Pfenos
dat > Nahradit z karty.

Ukladani systémovych informaci na

pamét'ovou kartu

Jako nastroj pro odstrariovani problému je mozné na

pamétovou kartu ulozit systémové informace. Zastupce podpory

produktu vas mlze pozadat, abyste tyto informace pouzili pfi

nacitani dat o siti.

1 Vlozte pamétovou kartu do slotu karty.

2 Vyberte moznost Nastaveni > Systém > Informace o
systému > Zarizeni Garmin > Ulozit na kartu.

3 V pfipadé potfeby vyberte pamétovou kartu, na kterou si
prejete systémové informace ulozit.

4 Vyjméte pamétovou kartu.

Konfigurace zarizeni

Automatické zapinani kreslice map
Muzete nastavit kresli¢ map tak, aby se pfi pfipojeni napajeni
automaticky zapnul. Jinak je tfeba kresli¢ map zapinat
stisknutim tlacitka .
Vyberte moznost Nastaveni > Systém > Automatické
napajeni.
POZNAMKA: Je-li polozka Automatické napajeni nastavena
na hodnotu Zapnuto, kresli¢ map je vypnut tlagitkem ¢ a
napajeni je odebrano a znovu pfipojeno béhem méné nez
dvou minut, pravdépodobné bude tfeba kresli¢ map
restartovat stisknutim tlacitka ¢.

Nastaveni systému

Vyberte moznost Nastaveni > Systém.

Displej: Upravuje jas podsviceni a barevné schéma.

Signalizac¢ni zafizeni: Zapina a vypina ton, ktery zazniva u
alarmu a hledanych mist.

GPS: Poskytuje informace o nastavenich a opravach satelitt
GPS.

Automatické napajeni: Zapina zafizeni automaticky pfi
zapojeni napajeni (Automatické zapinani kreslice map,
strana 23 ).

Jazyk: Nastavi jazyk textu na obrazovce.

Zdroje rychlosti: Nastavi zdroj dat o rychlosti pouzivany
k vypoctu rychlosti skute€ného vétru nebo uspory paliva.
Rychlost vodniho proudu je rychlost odecitana ze snimace
rychlosti vodniho proudu a GPS se vypocita podle vasi
pozice GPS.

Informace o systému: Poskytuje informace o zafizeni a verzi
softwaru.

Simulator: Zapne simulator a umozni vam nastavit rychlost a
simulovanou polohu.

Nastaveni displeje
Ne v8echny moznosti jsou k dispozici na véech modelech.

Vyberte moznost Nastaveni > Systém > Displej.
Podsviceni: Nastavuje Urovern intenzity podsviceni.

Rezim barev: Nastavi zafizeni na zobrazeni dennich nebo
nocnich barev.

Poridit snimek obrazovky: Umoziuje zafizeni ukladat snimky
obrazovky.

Nastaveni GPS

Vyberte moznost Nastaveni > Systém > GPS.

SkyView: Zobrazuje relativni pozici satelitd GPS na obloze.

WAAS/EGNOS: Zapina nebo vypina systém WAAS (v Severni
Americe) nebo EGNOS (v Evropé), ktery mlze zajistit
presnéjsi informace o pozici GPS. Pfi pouziti systému WAAS
nebo EGNOS mUzZe zafizeni déle trvat vyhledani satelit(.

Rychlostni filtr: Zpriméruje rychlost vaseho plavidla za kratky
Casovy usek a zajisti tak plynulejSi uréeni hodnot rychlosti.

Zdroj: Umoziuje vybrat preferovany zdroj pro GPS.

Zobrazeni zdznamu udalosti
V zdznamu udalosti se zobrazuje seznam systémovych udalosti.

Vyberte moznost Nastaveni > Systém > Informace o
systému > Zaznam udalosti.

Zobrazeni informaci o systémovém softwaru

Je mozné zobrazit verzi softwaru, verzi zakladni mapy,
informace o vSech doplfikovych mapach (jsou-li k dispozici),
verzi softwaru volitelného radaru Garmin (je-li k dispozici) a €islo
ID zafizeni. Tyto informace mohou byt potfeba k aktualizaci

Konfigurace zafizeni

23



systémoveého softwaru nebo nakupu informaci doplrikovych
mapovych dat.

Vyberte moznost Nastaveni > Systém > Informace o
systému > Informace o softwaru.

Nastaveni mého plavidla

POZNAMKA: Né&ktera nastaveni a volby vyZzaduiji dal$i mapy
nebo hardware.

Vyberte moznost Nastaveni > Moje plavidlo.

Vyrovnani lodniho kylu: Vyrovna odecet hladiny pro hloubku
kylu, coz umozriuje méreni hloubky ode dna kylu misto od
umisténi sonarové sondy (Nastaveni vyrovnani lodniho kylu,
strana 24).

Teplotni posun: Kompenzuje odecet teploty vody na NMEA
snimadi teploty vody 0183 nebo sondé s méfenim teploty
(Nastaveni teplotniho posunu vody, strana 24).

Kalibrace rychlosti vodniho proudu: Slouzi ke kalibraci sondy
s méfenim rychlosti a snimace Kalibrace zarizeni pro méfeni
rychlosti vodniho proudu, strana 24.

Kapacita paliva: Nastavuje kombinovanou kapacitu paliva
vSech palivovych nadrzi na plavidle (Nastaveni kapacity
paliva plavidla, strana 24).

Typ plavidla: Aktivuje nékteré funkce chartplotteru v zavislosti
na typu lodi.

Natankovat vSechny nadrze: Slouzi k nastaveni urovné
palivovych nadrzi na plnou kapacitu (Synchronizace udajt
o palivu se skute¢nym mnoZzstvim paliva v plavidle,
strana 25).

Pridat palivo do lodi: Umozni vam zadat mnozstvi paliva, které
jste doplnili do nadrze, pokud jste nadrz nenaplnili zcela
(Synchronizace (daju o palivu se skute¢nym mnoZstvim
paliva v plavidle, strana 25).

Nastavit mnozstvi celkového paliva na palubé: Nastavuje
kombinované mnozstvi paliva ve vSech palivovych nadrzich
na plavidle (Synchronizace (daji o palivu se skute¢nym
mnoZstvim paliva v plavidle, strana 25).

Nastavit limity méfidla: Slouzi k nastaveni hornich a dolnich
limitd riznych méfidel (Prizpdsobeni limiti méridla motoru
a méridla paliva, strana 25).

Nastaveni vyrovnani lodniho kylu

Vyrovnani lodniho kylu je mozné zadat kvili kompenzaci odectu
hladiny pro hloubku kylu, coz umozriuje méfeni hloubky ode dna
kylu misto od umisténi sonarové sondy. Jako vyrovnani lodniho
kylu zadejte kladné Cislo. Zaporné Cislo je mozné zadat jako
kompenzaci u velkych plavidel, které mohou mit ponor nékolik
stop.

1 Provedte akci podle umisténi sonarové sondy:

» Pokud je sonarova sonda nainstalovana na ¢are ponoru
®, zmérfte vzdalenost mezi umisténim sondy a lodnim
kylem. Tuto hodnotu zadejte v krocich 3 a 4 jako kladné
Cislo.

» Pokud je sonarova sonda nainstalovana na dné kylu @,
zmeéfte vzdalenost mezi sondou a ¢arou ponoru. Tuto
hodnotu zadejte v krocich 3 a 4 jako zaporné Cislo.

2 Vyberte moznost Nastaveni > Moje plavidlo > Vyrovnani
lodniho kylu.

3 Vyberte moznost 4= nebo == podle umisténi sondy.
4 Zadejte vzdalenost zmérenou v kroku 1.

Nastaveni teplotniho posunu vody

NeZ bude mozné nastavit teplotni posun vody, je nutné mit

k méfeni teploty vody NMEA snimac teploty vody 0183 nebo
sondu s méfenim teploty vody.

Teplotni posun kompenzuje odecet teploty na snimaci teploty.

1 Zmértte teplotu vody pomoci snimace teploty nebo sondy
s méfenim teploty vody pfipojené k chartplotteru.

2 Zmeéfte teplotu vody pomoci odli§ného snimace teploty nebo
teploméru, o kterych vite, Ze jsou pfesné.

3 Odectéte teplotu vody naméfenou v kroku 1 od teploty vody
naméfené v kroku 2.
To predstavuje teplotni posun. Tuto hodnotu zadejte v kroku
5 jako kladné ¢islo, pokud snima¢ pfipojeny k chartplotteru
mefi teplotu vody jako nizsi, nez ve skuteCnosti je. Tuto
hodnotu zadejte v kroku 5 jako zaporné €islo, pokud snimac
pfipojeny k chartplotteru méfi teplotu vody jako vy$si, nez ve
skuteCnosti je.

4 Vyberte moznost Nastaveni > Moje plavidlo > Teplotni
posun.

5 Zadejte teplotni posun vypocitany v kroku 3.

Kalibrace zafizeni pro méreni rychlosti vodniho
proudu

Pokud je k chartplotteru pfipojena sonda s méfenim rychlosti, je
mozné kalibrovat zafizeni pro méfeni rychlosti a zlepsit tak
pfesnost Gdajll o rychlosti vodniho proudu zobrazovanych
chartplotterem.

1 Vyberte mozZnost Nastaveni > Moje plavidlo > Kalibrace
rychlosti vodniho proudu.

2 Postupuijte podle pokynt na obrazovce.

Pokud se lod nepohybuje dost rychle nebo snimac rychlosti
rychlost neregistruje, zobrazi se zprava.

Vyberte moznost OK bezpecné zvyste rychlost lodé.

4 Pokud se zprava zobrazi znovu, zastavte lod a presvédéte
se, ze neni zaseknuté kolo snimace rychlosti.

5 Pokud se kolo volné otaci, zkontrolujte pfipojeni kabelu.

6 Pokud se zprava i nadale zobrazuje, obratte se na Garmin
podporu produktu.

w

Nastaveni kapacity paliva plavidla
1 Vyberte moznost Nastaveni > Moje plavidlo > Kapacita
paliva.
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2 Zadejte kombinovanou celkovou kapacitu palivovych nadrzi.

Synchronizace Udaju o palivu se skuteénym
mnozstvim paliva v plavidle

Poté, co dodate do plavidla palivo, mGzete synchronizovat
uroven paliva v kresli¢i map se skute¢nou urovni paliva

v plavidle.

1 Vyberte moznosti Méfidla > Motor > MENU.
2 Vyberte moznost:
 Po napInéni vSech palivovych nadrzi v plavidle vyberte
moznost Natankovat vSechny nadrze. Uroven paliva
bude vynulovana a nastavena na hodnotu maximaini
kapacity.
* Po natankovani mensiho mnozstvi paliva, nez je objem

palivové nadrze, vyberte moznost Pfidat palivo do lodi
a zadejte mnozstvi pfidaného paliva.

* Chcete-li upfesnit celkové mnozstvi paliva v nadrzich
plavidla, vyberte moznost Nastavit mnozstvi celkového
paliva na palubé a zadejte celkové mnoZstvi paliva
v nadrzich.

PrizpGsobeni limitd méfidla motoru a méridla paliva
Muzete nakonfigurovat horni a dolni limity a rozsah pro
pozadovany standardni provoz méfidla. Pokud hodnota prevysi
rozsah standardniho provozu, méfidlo z&ervena.

POZNAMKA: Pro véechna méfidla nejsou dostupné vSechny
moznosti.

1 Vyberte méfidlo.
2 Vyberte moznost Limity méfidel > Vlastni > Upravit limity.
3 Vyberte moznost:

* Chcete-li nastavit minimalni hodnotu standardniho
provozniho rozsahu, vyberte moznost Stanovené
minimum.

» Chcete-li nastavit maximalni hodnotu standardniho
provozniho rozsahu, vyberte moznost Stanovené
maximum.

» Chcete-li nastavit spodni limit méfidla na nizSi hodnotu,
nez je stanovené minimum, vyberte moznost Minimalni
méfritko.

» Chcete-li nastavit hodni limit méfidla na vys$si hodnotu,
nez je stanovené maximum, vyberte moznost Maximalni
méritko.

4 Vyberte hodnotu limitu.

5 Chcete-li nastavit dalsi limity méfidel, opakujte kroky 4 a 5.

Nastaveni komunikace

POZNAMKA: Né&ktera nastaveni a volby vyzaduiji dal$i mapy

nebo hardware.

Vyberte moznost Nastaveni > Komunikace.

Sériovy port 1: Nastavuje vstupni/vystupni format pro sériovy
port, jenz slouzi k pfipojovani kresli¢e map k externim NMEA
zafizenim, pocita¢im nebo jinym zafizenim Garmin.

Nastaveni NMEA 0183: Nastavi véty NMEA 0183, které kresli¢
map prenasi, pocet Cislic napravo od desetinné ¢arky, jenz
prenasi ve vystupu NMEA, zplsob rozpoznavani trasovych
bodl (nastaveni Nastaveni NMEA 0183, strana 25).

Nastaveni NMEA 2000: Umozhuje zobrazit a oznadit zafizeni
v siti NMEA 2000 (NMEA 2000 Nastaveni, strana 25).

Namorni sit: Umozni zobrazeni zafizeni, se kterymi sdilite
mapy, sonar nebo radar. Neni k dispozici u vSech modelu
kresli¢t map.

POZNAMKA: Muzete si zobrazit pouze sitova data na
modelu, ktery tato data podporuje. Napfiklad nemuzete
zobrazit sitovy radar na modelu, ktery radar nepodporuje.

NMEA 0183

Kreslice map podporuji standard NMEA 0183, ktery se pouziva
k pfipojeni rznych zafizeni NMEA 0183, jako jsou radia VHF,
pristroje NMEA, autopiloti, snimace vétru a snimace sméru.
Informace o pfipojeni kresli€e map k volitelnym zafizenim NMEA
0183 naleznete v pokynech k instalaci kresli¢e map.

Schvalené véty NMEA 0183 pro kresli¢ map jsou GPAPB,
GPBOD, GPBWC, GPGGA, GPGLL, GPGSA, GPGSV,
GPRMB, GPRMC, GPRTE, GPVTG, GPWPL, GPXTE a vlastni
véty Garmin PGRME, PGRMM a PGRMZ.

Soucasti tohoto kresli¢e map je také podpora pro vétu WPL,
DSC a vstup sonaru NMEA 0183 s podporou pro véty DPT
(hloubka) nebo DBT, MTW (teplota vody) a VHW (teplota vody,
rychlost a smér).

Nastaveni NMIEA 0183
Vyberte moznost Nastaveni > Komunikace > Nastaveni
NMEA 0183.

Siréna: Aktivuje véty vystupu NMEA 0183 pro sirénu (pokud je
k dispozici).
Trasa: Aktivuje véty vystupu NMEA 0183 pro trasy.

Systém: Aktivuje véty vystupu NMEA 0183 pro systémové
informace.

Garmin: Aktivuje véty vystupu NMEA 0183 pro Garmin vlastni
véty.

Presnost pozice: Upravi pocet Cislic vpravo od desetinné ¢arky
pro vysilani vystupu NMEA.

Identifikacni cisla trasovych bodu: Nastavuje zafizeni, které
bude pfi navigaci vysilat nazvy nebo ¢&isla trasovych bodu
prostfednictvim NMEA 0183. Pouziti ¢isel mlze vyresit
potize s kompatibilitou u star$ich autopilot NMEA 0183.

Diagnostika: Zobrazi diagnostické informace NMEA 0183.
Vychozi nastaveni: Obnovi nastaveni NMEA 0183 na pGvodni
hodnoty z vyroby.

NMEA 2000 Nastaveni

Vyberte moznost Nastaveni > Komunikace > Nastaveni
NMEA 2000.

Seznam zafizeni: Zobrazi zafizeni pfipojena kK siti.

Oznaceni zarizeni: Zméni popisky pro dostupna pfipojena
zarizeni.

Nastaveni alarmu

Alarmy navigace
Vyberte moznost Nastaveni > Alarmy > Navigace.

Prijezd do cile: Nastavi alarm, ktery zazni, jakmile se ocitnete
v zadané vzdalenosti nebo ¢asovém dosahu od odbocky
nebo cile.

Tazeni kotvy: Nastavi alarm, ktery zazni, jakmile pfi kotveni
prekroCite zadanou vzdalenost neseni proudem.

Odchylka od kurzu: Nastavi alarm, ktery zazni, jakmile se
odchylite od kurzu o zadanou vzdalenost.

Alarmy systému
Budik: Nastavi budik.

Napéti zarizeni: Nastavi alarm, aby se spustil, az napéti baterie
klesne na stanovenou hodnotu.

Presnost GPS: Nastavi alarm, aby se spustil, az pfesnost
polohy GPS klesne pod uzivatelem nastavenou hodnotu.

Nastaveni jednotek
Vyberte moznost Nastaveni > Jednotky.

Systémové jednotky: Slouzi k nastaveni formatu jednotek
zafizeni.

Konfigurace zafizeni
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Odchylka: Nastavi magnetickou deklinaci (Uhel mezi
magnetickym a skute€nym severem) pro vasi sou¢asnou
polohu.

Smér k severu: Slouzi k nastaveni referen¢nich smért
pouzivanych pfi vypoc¢tu sméru pohybu. Skute¢ny nastavuje
skutecny sever jako referen¢ni. Soufadnicova sit nastavuje
jako referenc¢ni sever Grid (000°). Magneticky nastavuje
magneticky sever jako referencni.

Format souradnic: Slouzi k nastaveni formatu souradnic,
v némz se zobrazuji soufadnice dané polohy. Nemeérite toto
nastaveni, pokud nepouzivate mapu, kterd vyuziva jiny
format souradnic.

Datum mapy: Slouzi k nastaveni soufadnicového systému,
v némz je mapa sestavena. Neménte toto nastaveni, pokud
nepouzivate mapu, ktera vyuziva jiné datum mapy.

Cas ref. tlaku: Slouzi k nastaveni referenéniho dasu
pouzivaného pfi vypoctu trendu barometru. Trend se uvadi
v poli barometru.

Format ¢asu: Slouzi k nastaveni 12hodinového formatu,
24hodinového formatu nebo ¢asu UTC.

Casové pasmo: SlouZi k nastaveni asového pasma nebo
umoznuje automaticky vybér podle polohy GPS.

Nastaveni navigace

POZNAMKA: Néktera nastaveni a volby vyzaduiji dalsi mapy
nebo hardware.

Vyberte moznost Nastaveni > Navigace.

Oznaceni trasy: Nastavi typy oznaceni, které se zobrazi
s odbockami na trase na mapé.

Automaticka navigace: Nastavi méfeni pro moznost Bezpec¢na
pouzivate nékteré prémiové mapy.

Aktivace prechodu do odbocky: Nastavuje vypocet pfechodu
do odbo¢ky na zakladeé ¢asu nebo vzdalenosti.

Cas prechodu odboéky: Nastavuje po&et minut pred odbo&kou
pfi vaSem pfechodu k ni jako pfisti etapu, pokud je zvolena
mozZnost Cas pro nastaveni Aktivace prechodu do odbogky.
Tuto hodnotu muzete zvysit, abyste zlepsili presnost
autopilota pfi navigaci po trase nebo linii automatické
navigace s mnoha ¢astymi odbo¢kami nebo pfi vysSich
rychlostech. Pokud tuto hodnotu snizite pro pfimé trasy nebo
niz8i rychlosti, zlepsite tak pfesnost autopilota.

Vzdalenost prechodu odbocky: Nastavuje, jak je daleko
k odbocce pfi vaSem prechodu k ni jako pfisti etapé, pokud je
zvolena moznost Vzdalenost pro nastaveni Aktivace
pfechodu do odbocky. Tuto hodnotu mlzete zvysSit, abyste
zlepSili pfesnost autopilota pfi navigaci po trase nebo linii
automatické navigace s mnoha ¢astymi odbockami nebo pfi
vyssich rychlostech. Pokud tuto hodnotu snizite pro pfimé
trasy nebo niz8i rychlosti, zlepSite tak pfesnost autopilota.

Zacatek trasy: Vybere pocatecni bod pro navigaci trasy.

Nastaveni jiného plavidla

Pokud je kompatibilni kresli€ map pfipojen k zafizeni AIS nebo

radiu VHF, je mozné nastavit, jak se na kresli¢i map zobrazuji

jina plavidla.

Vyberte moznost Nastaveni > Jina plavidla.

AIS: Aktivuje a deaktivuje pfijem signalu AlS.

DSC: Aktivuje a deaktivuje pfijem digitalniho selektivniho volani
(DSC).

Alarm AIS: Nastavuje alarm nebezpeci srazky (Nastaveni
alarmu nebezpedli srazky pro bezpecnou zénu, strana 6 a
Povoleni upozornéni na testy pfenosu AlS, strana 6).

Obnoveni puvodnich nastaveni chartplotteru
z vyroby

POZNAMKA: Timto zp(isobem se odstrani véechny informace
o nastaveni, které jste zadali.

Vyberte moznost Nastaveni > Systém > Informace o
systému > Nastaveni z vyroby.

Dodatek

Registrace zarizeni

Pokud vyplnite online registra¢ni formular jesté dnes, ziskate
pristup k rozsahlejsi urovni podpory.

» Prejdéte na adresu www.garmin.com/express.

» Uschovejte origindl u¢tenky nebo jeji fotokopii na bezpecném
misté.

Cisténi obrazovky

OZNAMENI

Cistici prostfedky obsahujici &pavek by mohly pogkodit
antireflexni vrstvu.

Zarizeni je vybaveno specialni antireflexni vrstvou, ktera je

velice citliva na pletové oleje, vosky a abrazivni Cistici

prostfedky.

1 Pouzijte Cisti¢ na kontaktni €ocky, ktery je uréeny pro
bezpecné ¢isténi antireflexnich vrstev.

2 Jemné otfete obrazovku pomoci jemné, Gisté tkaniny, ktera
nepousti chloupky.

Snimky obrazovky

Na kresli¢i map je mozné pofidit snimek libovolné zobrazené
obrazovky jako soubor bitmapy (.bmp). Snimek obrazovky je
mozné prenést na pocitac.

Pofizovani snimkul obrazovky

1 Vlozte pamétovou kartu do slotu karty.

2 Vyberte moznost Nastaveni > Systém > Displej > Poridit
snimek obrazovky > Zapnuto.

3 Prejdéte na obrazovku, jejiz snimek chcete pofidit.
4 Podrzte na nejméné Sest sekund tlacitko HOME.

Kopirovani snimki obrazovky do pocitace

1 Vyjméte pamétovou kartu z kresli¢e map a vloZte ji do ¢tecky
karet pfipojené k pocitaci.

2 Z Windows® Prizkumnika oteviete slozku Garmin\scrn na
pamétové karté.

3 Zkopirujte soubor .bmp na karté a vloZte ho na libovolné
misto v pocitadi.

Odstranéni problémui

Zarizeni nevyhleda signaly GPS

Jestlize zafizeni nevyhledava satelitni signaly, existuje nékolik

moznych pficin. Jestlize bylo zafizeni od okamziku, kdy

naposledy vyhledalo druzice, pfesunuto na velkou vzdalenost

nebo bylo vypnuto déle nez na nékolik tydnt ¢i mésicu, je

mozné, Ze nebude schopno spravné vyhledat druZice.

» Zkontrolujte, zda zafizeni pouziva nejnovéjsi software. Pokud
ne, aktualizujte software zafizeni (Aktualizace softwaru
zafizeni, strana 2).

» Jestlize zafizeni pouziva interni anténu GPS, zkontrolujte,
zda ma zafizeni nezastinény vyhled na oblohu, aby mohla
interni anténa pfijimat signal GPS. Jestlize je zafizeni
instalovano v kabiné, mélo by byt v blizkosti okna, aby mohlo
prijimat signal GPS. Jestlize je zafizeni instalovano v kabiné
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a nelze jej umistit do takové polohy, kde je schopno
vyhledavat druzice, pouzijte externi anténu GPS.

Zarfizeni se nezapne nebo se stale vypina
Nepravidelné vypinani nebo nezapinani zafizeni mize byt
znamkou problému s pfivodem elektrické energie do zafizeni.
Pokuste se problém s elektrickou energii vyresit kontrolou
nasledujicich polozek.
» Ujistéte se, ze zdroj energie dodava energii.
To muzete zkontrolovat nékolika zpusoby. Mizete napriklad
zkontrolovat, zda funguiji jina zafizeni napajena stejnym
zdrojem.
» Zkontrolujte pojistku v napajecim kabelu.
Pojistka by méla byt umisténa v drzaku, ktery je soucasti
Cerveného vodice napdjeciho kabelu. Zkontrolujte, zda je
nainstalovana pojistka spravné velikosti. Informace o spravné
velikosti pojistky naleznete na Stitku na kabelu nebo
v instalacni pFiru¢ce. Zkontrolujte pojistku a ujistéte se, ze
spojeni uvniti pojistky neni preruseno. Pojistku mlzete
otestovat pomoci multimetru. Jestlize je pojistka v poradku,
zobrazi multimetr vysledek 0 ohmd.

» Zkontrolujte, zda je zafizeni napajeno proudem o napéti
alesponi 10 voltu, doporuceno je ale 12 volt.

Pro kontrolu napéti zméfte zasuvky napajeni a uzemnéni
napajeciho kabelu pro napéti stejnosmérného proudu.
Jestlize je napéti niz8i nez 10 voltd, zafizeni se nezapne.

» Jestlize zafizeni dostate¢né napajeno, ale presto se
nezapne, kontaktujte zakaznickou podporu spole¢nosti
Garmin na strankach www.garmin.com/support.

Zarizeni nevytvari trasové body ve spravnych
polohach

Polohu trasového bodu miiZete vioZit ruéné a poté prenaset

a sdilet data z jednoho zafizeni na dalSi. Jestlize jste ruéné
zadali trasovy bod pomoci soufadnic a poloha bodu se
nezobrazuje tam, kde by bod mél byt, je mozné, Ze referencni
elipsoid a format soufadnic mapy zafizeni neodpovidaji
referenénimu elipsoidu a formatu soufadnic mapy, které byly
k oznaceni trasového bodu puvodné pouzity.

Format soufadnic je zpUsob, jakym se na obrazovce zobrazuje

pozice pfijimace GPS. Bézné je zobrazena jako Sifka/délka ve

stupnich a minutach s moznostmi zobrazit stupné, minuty

a sekundy, pouze stupné nebo jeden z nékolika formata

soufadnicoveé sité.

Referencni elipsoid je matematicky model, ktery popisuje ¢ast

zemského povrchu. Linie Sifky a délky na papirové mapé jsou

vztazeny ke konkrétnimu elipsoidu.

1 Zjistéte, ktery referencni elipsoid a format souradnic byl
pouzit pfi vytvareni ptvodniho trasového bodu.

Jestlize byl plivodni trasovy bod pfevzat z mapy, mél by byt
na mapé popisek uvadégjici elipsoid a format soufadnic
pouzity pfi vytvafeni mapy. Vétsinou se nachéazi blizko
vysvétlivek.

2 V chartplotteru vyberte moznost Nastaveni > Jednotky.

3 Vyberte spravné nastaveni elipsoidu a formatu soufadnic.

4 Znovu vytvorte trasovy bod.

NMEA Informace 0183

GPAPB

Prenos

APB: Ovlada¢ sméru pohybu nebo
trasy (autopilot) véta ,B*

Typ Véta ‘ Popis

GPGLL GLL: Zemépisna poloha (délka a
Sirka)

GPGSA GSA: GNSS DOP a aktivni satelity

GPGSV GSV: Satelity GNSS v dohledu

GPRMB RMB: Doporu¢ené minimalni
navigacéni informace

GPRMC RMC: Doporu¢ena minimalni
specificka data GNSS

GPRTE RTE: Trasy

GPVTG VTG: Kurz nad zemi a rychlost
nad zemi

GPWPL WPL.: Poloha trasového bodu

GPXTE XTE: Chyba kfizeni trasy

PGRME E: Odhadovana chyba

PGRMM M: Datum mapy

PGRMZ Z: Nadmofrska vyska

SDDBT DBT: Hloubka pod sondou

SDDPT DPT: Hloubka

SDMTW MTW: Teplota vody

SDVHW VHW: Rychlost a smér proudéni
vody

Prijem HLB Hloubka

DBT Hloubka pod sondou

MTW Teplota vody

RMC/GGA/GLL |Pozice GPS

VHW Rychlost a smér proudéni vody

WPL Poloha trasového bodu

DSC Informace digitalniho selektivniho
volani

DSE RozSifené digitalni selektivni
volani

SMER Smeér, odchylka a variace

HDM Smeér, magneticky

MWD Smeér a rychlost vétru

MDA Meteorologicky kompozit

MWV Rychlost a uhel vétru

VDM Zprava datového pfipojeni AIS
VHF

UplIné informace o formatu a vétach asociace NMEA (National Marine
Electronics Association) Ize zakoupit od organizace: NMEA, Seven
Riggs Avenue, Severna Park, MD 21146 USA (www.nmea.org)

Informace PGNNMEA 2000

Typ PGN \Popis

Odesilani a pfijem | 059392 | Potvrzeni ISO
059904 | Zadost 1ISO

060928 | Vyzadani adresy ISO

126208 |NMEA: Funkce skupiny pfikazu, zadosti a
potvrzeni

126996 | Informace o produktu

127250 | Smér plavidla

128259 | Rychlost: Vuci vodé

128267 |Hloubka vody

129539 |Body DOP GNSS

129799 | Radiova frekvence, rezim a napajeni
130306 | Udaje o vétru

GPBOD BOD: Smér (pocatek k cili) 130312 | Teplota

GPBWC BWC: Smér a vzdalenost Pfenos 126464 | Odesilani a pfijem funkce skupiny
k trasovému bodu seznamu PGN

GPGGA GGA: Opravna data systému GPS 127258 | Magneticka odchylka

Dodatek
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Typ PGN Popis
129025 | Pozice: Rychla aktualizace

129026 | COG a SOG: Rychla aktualizace

129029 | Data pozice GNSS

129283 | Chyba kfizeni trasy

129284 | Navigacni data

129285 | Informace o navigacni trase a trasovém
bodu

129540 | Satelity GNSS v dohledu

PFijmout 127245 | Kormidlo

127250 | Smér plavidla

127488 | Parametry motoru: Rychla aktualizace

127489 | Parametry motoru: Dynamickeé

127493 | Parametry vysilani: Dynamické

127498 | Parametry motoru: Statické

127505 | Hladina kapaliny

129038 | Zprava o pozici AIS tfida A

129039 | Zprava o pozici AlS tfida B

129040 | RozSifena prava o pozici AlS tfida B

129794 | Staticka data souvisejici s cestou AlS tfida
A

129798 | Zprava o pozici letounu SAR AIS

129802 | Sitena zprava souvisejici s bezpegnosti
AIS

129808 | Informace o hovoru DSC

130310 | Parametry prostredi

130311 | Parametry prostfedi (zastaralé)

130313 | VIhkost

130314 | Skutecny tlak

130576 | Stav malého plavidla

Tato data plati pouze pro produkty kompatibilni s NMEA 2000.

Softwarova licen¢ni dohoda

POUZIVANIM ZARIZENI SE ZAVAZUJETE RESPEKTOVAT
PODMINKY NASLEDUJICI SOFTWAROVE LICENCNI
DOHODY. TUTO DOHODU SI PROSIM PECLIVE PROCTETE.

Spole€nost Garmin Ltd. a jeji dcefiné spolecnosti (dale jen
»Garmin“) vam poskytuji omezenou licenci na uzivani softwaru
zabudovaného v tomto zafizeni v binarni pouzitelné podobé
(dale jen ,Software®) pfi béZzném provozu pfistroje. Pravni narok,
vlastnicka prava a prava souvisejici s dusevnim vlastnictvim
tohoto Softwaru zlstavaji majetkem spole¢nosti Garmin a/nebo
poskytovatell tfetich stran.

Timto potvrzujete, ze Software je majetkem spole¢nosti Garmin
a/nebo poskytovatell tfetich stran a je chranén americkymi
zakony o autorskych pravech a mezinarodnimi Umluvami

o autorskych pravech. Dale potvrzujete, Zze struktura, organizace
a kod softwaru, pro ktery neni poskytnut zdrojovy kéd, jsou
cennym obchodnim tajemstvim spole¢nosti Garmin anebo
poskytovatelu tfetich stran, a Ze zdrojovy kod softwaru zUstava
cennym obchodnim tajemstvim spole¢nosti Garmin anebo
poskytovatell tfetich stran. Souhlasite s tim, ze Software ani
jeho &asti nebudete dekompilovat, rozebirat, upravovat,
provadét zpétné sestaveni nebo pfevadét do formy citelné pro
Clovéka a nebudete je vyuzivat k vytvareni odvozenych dél.
Souhlasite s tim, Ze nebudete exportovat nebo reexportovat
Software do jinych zemi, a tim poruSovat zakony o kontrole
exportu Spojenych statt americkych nebo zakony o kontrole
exportu jakychkoli jinych pfislusnych zemi.
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