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Uvop
Dékujeme za zakoupeni piistroje Garmin GPSMAP® 3005C.
Piistroj GPSMAP 3005C je plnohodnotnym ndmofnim mapovym
GPS plotterem, ktery pii rozsiteni o dalsi funkce nabizi
plnohodnotny ndmotni multifunkéni piistroj (MFD). Po zakoupeni
piistroje, prosim, podle uvedeného seznamu zkontrolujte, zda
baleni obsahuje vSechny uvedené soucasti. V piipade, ze nékterd z
nich chybi kontaktujte neprodlené prodejni misto, kde byl pristroj
zakoupen.

Pted pouzitim pfistroje GPSMAP 3005C se prosim seznamte s
postupem instalace. Pokud budete mit jakékoliv nejasnosti ohledné
instalace, kontaktujte technickou podporu firmy Garmin, nebo
jinou osobu se zkusenostmi s instalacemi namotnich GPS plottert.

O uzivatelské prirucce

Pro vyuziti vétSiny funkci nového pfistroje vénujte Cas dikladnému
prostudovéani ndvodu k pouziti a detailnimu osvojeni ovladani
piistroje. Navod je rozdélen do téchto Casti::

V Uvodu naleznete rozdéleni jednotlivych kapitol.

V kapitole Zaciname se blize seznamite s piistrojem GPSMAP
3005C, ziskate zakladni znalosti o ovladani pristroje, které jsou
nezbytné pro dalsi pouzivani piistroje.

GPSMAP 3005C telska pfirucka

VoD > O UZIVATELSKE PRIRUGCE

V dalsi kapitole Zaklady obsluhy jsou popsany dilezité a Casté
funkce jako je pouziti funkce vyhleddvéni, navigace k bodu, po
trase a pouziti bodi ulozenych v paméti pristroje. V prirucce je

pouziti kazdé funkee popsano krok po kroku.

V kapitole Hlavni stranky je popis vSech stranek (obrazovek) v
pristroji s popisem vsech dostupnych funkei.

Kapitola Hlavni menu obsahuje kompletniho privodce nastavenim
pristroje.

Pokud mate k piistroji GPSMAP 3005 pfipojen sonar,
doporucujeme Vam piecist si kapitolu PouZivani sonaru.

V sekei Dodatky je uvedena specifikace piistroje, seznam
volitelného piislusenstvi, pokyny pro udrzbu, informace o zaruce,
bezpecnosti pouziti, varovani a upozornéni a licenéni ujednani.
Diive nez za¢nete instalovat Vas pristroj, seznamte se, prosim,
s bezpecnostnimi pravidly a instalaénimi postupy.

V posledni sekei Index je uveden rejstiik pojmt pro snadngjsi
orientaci v manualu.
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Ovladaci klavesy
Klavesa POWER

* podrzenim klavesy pfistroj zapnete/vypnete.

*  kratkym stiskem vyvolate nabidku nastav. podsviceni.

Klavesa PAGE

*  stiskem listujete hlavnimi strankami piistroje.

+  stiskem ukoncite pravé provadénou operaci a vratite
se na hlavni stranku.

Klavesa QUIT

Klavesy RANGE

* stiskem smazete zadana data nebo opustite aktualni
stranku.

Klavesa ENTER/MARK

e kratkym stiskem potvrzujete zvyraznénou polozku,
on-screen zpravu nebo vkladate data.® kratkym

stiskem na jakékoliv strance ulozite aktualni pozici do
bodu.

Klavesa DATA/CNFG

+ stiskem klavesy vylnete nebo zapnete zobrazeni

datovych poli a funkénich oken.

+  podrzenim klavesy zobrazite atranku s nastavenim
piistroje.

* stiskem klaves ménite métitko mapy.

KURZOROVA klavesa

*  pohybem nahoru/dolu/doprava/doleva se pohybujete
seznamy, oznacujete pole, on-screen tlacitka, ikony,
zadavate data nebo posunujete mapu.

Klavesa ADJ/MENU

¢ kratkym stiskem zobrazite menu stranky.
° podrzenim klavesy zobrazite Hlavni menu.

Klavesa NAV/IMOB

*  kratkym stiskem zobrazite navigacni menu.

+ stiskem a podrzenim klavesy aktivujete funkci MOB
(Man OverBoard).

Klavesa FIND

*  kratkym stiskem na jakékoliv strance vyvolate
nabidku pro vyhledavani.

Klavesa FCTN

+ stiskem posouvate v nabidce funkénich oken.
GPSMAP 3005C uZivatelska pfirucka



Pevné klavesy

Pevné klavesy se nachazi podél spodniho okraje displeje. Pouzivaji
se pro vstup do nejpouzivanéjsich funkei a nastaveni. Nad pevnou
klavesou se na displeji zobrazuje popis jeji aktualni funkce, ktera
se podle zobrazované stranky muze ménit. Pro aktivaci jednoduse
stisknéte klavesu pod volbou na displeji.

Moznosti pevnych klaves

GARMININ =X

Stavova lista

Na hornim okraji kazdé stranky je k dispozici stavova lista, kterd
zobrazuje stavové informace o pfipojenych zatizenich a vybranych
funkeieh pfistroje: Jakmile je k pfistroji pfipojeno dodatecné
zatizeni, objevi se ve stavoveé listé piislusna ikona.

Stavova lista

.‘E }.jrg Normal Operation >
- = - —
Reternce | 10F0(880p S
GPS { l Y
Tide ‘ Ready For Navigation 17.15¢
L
GPSMAP 3005C itelska prirucka

- ZACINAME > INSTALACE

Ve stavové liste jsou k dispozici tipy na moznosti pouziti klavesy
ADJ/MENU pro ziskani dalsich moznosti nastaveni a voleb.

“% Press ADJ Key for More Options

Ve stavové liste se zobrazuji také alarmové stavy. Pro potvrzeni
takoveho hlaseni stisknéte klavesu QUIT. Pokud alarmovy stav
trva, zobrazuje se po dobu trvani zprava ve stavove liste. Vice
informaci o alarmech mizete ziskat na strang 74-76.

Lost Satéllite Regeplion
Stavova zprava

Instalace

[nstrukce k instalaci piistroje GPSMAP 3005C najdete

v Instalacnim privodci. Pro provedeni instalace budete potiebovat
zakladni sadu nafadi a spojovacich materialti. Pfipadné instalacni
pomiicky, které nedodava firma Garmin, by mély byt bézné
dostupné v sortimentu prodejen namoiniho piislusenstvi. Pokud
shledate jakékoliv potize s instalaci, kontaktujte Garmin nebo
jiného odbornika na instalaci namotnich piistrojli ve vasem okoli.



ZACINAME > ZAPNUTI PRISTROJE GPSMAP 3005C
Zapnuti pristroje GPSMAP 3005C

Poprvé, kdyz spoustite pristroj GPSMAP 3005C s ptipojenym
piijimacem GPS 17, musi mit pfijimac Sanci pfijmout signal
a data z druZic a stanovit svou vlastni pozici. Piijima¢ GPS

17 (bila anténa) je ptimo z tovarny nastaven do rezimu
automatické inicializace pro rychlejsi vypocet prvni pozice
kdekoliv na svété. Prvni vypocet pozice trva piistroji obvykle
nékolik minut.

Pred inicializaci se ujistéte, ze piistroj 1 pfijimac jsou spravné
instalovany a zapojeny podle pokynl instalaéni ptirucky.
Anténa vyzaduje Cisty vyhled na oblohu pro zajisténi optimal-
niho signalu z druzic.

Zapnuti pfistroje GPSMAP 3005C:
1. Stisknéte a drzte kldvesu POWER dokud neni pristroj spustén, pak
Jiuvolnéte.

2.Po spusteént pristroje je zobrazena uvitaci obrazovka. Po
Jejim prectent, pokud souhlasite, stisknéte klavesu ENTER
(kurzor - zluté zvyraznéni jena volbe "I Agree”).

Vypnuti pristroje GPSMAP 3005C:
Stisknéte a podrzte klavesu POWER po dobu priblizné dvou
vterin.

Nastaveni podsviceni
Pomoci kldvesy POWER mizete v ptistroji GPSMAP 3005C

ovladat rovnéz nastaveni podsviceni displeje.

Nastaveni rovné podsviceni:
1. Stisknéte a opét uvolnéte klavesu POWER.

2. Pomoci KURZOROVE KLAVESY ve sméru nahoru nebo
dolu nastavte poZadovanou troveri podsvicent.

TIP: Po zobrazent okna s nastavenim podsviceni (stiskem
klavesy POWER), miizete rychle prepinat mezi tFemi tirovnémi
podsviceni opakovanym stiskem klavesy POWER. TFi tirovné

vy

& Light - Light Light
Nejvyssi Zvolené Nejnizsi
GP&RSRIAFDSMN6 D) \vatelsas i antia



Inicializace GPS prijimace

Po spusténi se objevi uvitaci obrazovka s informacemi
0 pristroji a ptistroj se pokusi detekovat piipojend zafizeni
(mtize trvat nékolik vtefin). Po dokonceni vyhledavani se
objevi pole “I Agree” (Souhlas). Po pozorném piecteni uvod-
nich informaci stisknéte klavesu ENTER, pokud souhlasite.

GPSMARP 3005C Software Version 2.00
Basemap: WWMarineBasemap 3.00 ©2004, Garmin Ltd. or its
Unit ID: 3044390003 subsidiaries L
©2004, AND DATA IRELAND,
Legal Disclaimer: All information is|  |[LTD.
presented for reference only. You
assume total responsibility and risk
associated with using this device.

TPRED

Network CQMQ‘?%"S

GPS17v2.60

e A —— =

Uvodni stranka

Po odsouhlaseni se zobrazi prvni z hlavnich stranek, coz je mapova
stranka. Pristroj GPSMAP 3005C zacne vyhledavat GPS signal.
Prvni vyhledani signalu mize trvat nékolik minut, dalsi vyhledani
je jiz mnohem rychlejsi. Ikona se stavem signalu na levé strang
displeje zobrazuje stav piijmu signalu. Ikona stavu GPS signalu

GPSMAP 3005C telska prirucka
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miize nabyvat téchto barev:

Cervena — Vyhledavini signalu nebo Ztréta satelitniho
signalu.

Oranzova — Signal OK, piistroj je pfipraven pro pouZiti
pfi navigaci.

Sedd — Ztrita propojeni s GPS anténou. (Zkontrolujte
piipojeni GPS antény. )
Detailni informace o GPS signalu jsou k dispozici v zalozce
GPS v hlavnim menu.

GPS l‘kona/—f Simu‘la’ting‘ Opeféiion
j : Info Setup‘

| Status EPE
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Stavovalista | Cetestial
Trip,
ahase

Ready For Navigation 9.8t
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po l e Routes
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Card @
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System
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Zalozka GPS



GETTING STARTED > SIMULACNI MOD

Zobrazeni detailnich informaci o signélu :
1. Stisknéte a podrzte klavesu ADJIMENU po dobu 2 vtefin
a klavesu uvolnéte. Zobrazi se hlavni menu.

2. Pokud neni aktivni, najedte KURZOROVOU KLAVESOU
na zaloZku GPS.
Pii zobrazeni detailnich informaci o GPS signalu se v pravé
poloviné obrazovky zobrazuje sloupeckem sila signalu
z kazdé druzice na pifjmu. Signdl z druZice mize nabyvat
tfech stavi:
¢ Neni zobrazen sloupecek — pfijimac nema z dané druzice
dostupny signal.
¢ Zobrazen prazdny sloupecek — pfijimac ma signal
a zpracovava data potfebnd pro vypocet pozice.
¢ Zobrazen plny zeleny sloupecek — piijimac ziskal z
druzice pottebna data a je piipraven k vypoctu pozice.
Jakmile piijimac ziska potiebné informace nejméné ze ti
druzic, objevi se ve stavové fadce informace “Ready for
Navigation” nebo “Ready for Navigation with WAAS”
a piistroj je pfipraven pro pouziti pfi navigaci:Stisknéte
QUIT pro navrat do hlavni stranky.

Dalsi informace o zdloZce GPS najdete na strance 59.

Simulaéni rezim

Pro lepsi porozuméni ovladani pristroje GPSMAP 3005C lze
spustit simula¢ni rezim a vSechny potfebné dovednosti si nacvicit
nanecisto. Simulacni rezim nepotiebuje pifjem GPS signalu.
Uzivatelska data, jako jsou body a trasy, vytvorené v rezimu
simulace, zlstavaji v paméti pistroje. V nasledujici sekci naleznete
popis zakladnich navigacnich dovednosti, které 1ze v simulacnim
rezimu nacvicit.

A

POZNAMEKA: Pii redlné navigaci nepouzivejte simulacni rezim.
Pri spustene simulaci je GPS prijimac ve stavu necinnosti, vSechna
prezentovand data na pristroji jsou-smyslend a nereprezentuji realné
hodnoty.

Aktivace simulaéniho rezimu v pfistroji GPSMAP 3005C:
1. Stisknéte a podrzte klavesu ADJIMENU dokud se
nezobrazi strénka s Hlavnim menu.

2. Pomoci KURZOROVE KLAVESY vyberte zélozku System.

3. Stisknéte KURZOROVOU KLAVESU ve sméru vpravo a
zvyraznéte tak podzalozku General, déle zvyraznéte pole
System Mode a stisknéte klavesu ENTER.

4. Z vyobrazenych voleb vyberte poloZkut Simulator a
stisknéte klavesu ENTER.

Je -li simula¢ni méd aktivni, objevuje se v horni ¢asti kazdé
stranky zprava “Simulating Operation”.

GPSMAP 3005C uZivatelska pfirucka



Simulating Operation
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Simulaéni mod

EL PASD

| Map Setup

Measure

Nastaveni simula¢niho modu:

Zvyraznéte tlacitko Setup a stisknéte klavesu ENTER. Na
displeji se Vam objevi nové okno s nastavenim simulatoru.

Pro nastaveni simulacniho médu jsou k dispozici nasledujict
moznosti:

GPSMAP 3005C

Current Time/Date (Aktualni datum a ¢as)— zadejte
datum a ¢as simulace.

Speed (Rychlost)—slouzi pro zadani rychlosti.

Transducer (Sonda)— lze nastavit sondu pri simulaci na
Depth Only (pouze hloubka), Temp (teplota) nebo Temp,

telska prirucka

ZACINAME > SIMULACNI MOD

Speed (teplota a rychlost).

Track Control (Nastaveni trasy)—umoziiuje nastavit
trasu. Auto Track (Automaticka trasa) kormidluje Vasi
lod’ k zadanému vili; User Track (Uzivateslka trasa)
umoziuje v poli Track (Trasa) zadat smér pohybu.

Track (Trasa)—je mozné zadat smér simulované trasy.
Set Position (Nastaveni vychozi pozice)—umoziiuje
nastavit Vas vychozi pozici, plati pouze pro simulacni mod.

Rychlost a nastavent trasy miizete ovladat rovnéz ze stranek
Kompas a Délnice pomoci KURZOROVE KLAVESY. Pohybem
ve sméru nahoru a dolu nastavite rychlost simulace, pohybem ve
smeru doprava a doleva je mozné nastavit smér pohybu.

Vypnuti simulaéniho médu:

1.

Stisknéte a podrzte kldvesu ADJIMENU dokud se
nezobrazi strénka s Hlavnim menu.

Pomoci KURZOROVE KLAVESY vyberte zalozku System.
Stisknéte KURZOROVOU KLAVESU ve sméru vpravo a
zvyraznéte tak podzalozku General, déle zvyraznéte pole
System Mode a stisknéte klavesu ENTER.

Z vyobrazenych voleb vyberte polozkut Simulator a
stisknéte klavesu ENTER.

Je -1i Normalni mod aktivni, objevuje se v horni ¢asti kazdé stranky
zprava “Normal”.
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ZAKLADNI OPERACE

Pouzivani pristroje GPSMAP 3005C

V této sekei se seznamite se zakladnimi funkcemi piistroje
GPSMAP 3005C.

Porozuméni funkci

Systém rozsitenych ovladacich prvki piistroje GPSMAP 3005C
je pripraven pro rychlé, pohodIné zadavani dat nebo vyvolavani
funkci. Béhem ¢teni uzivatelské piirucky budete ¢asto vedeni

ke stisténi ur¢ité klavesy nebo zvyraznéni datového pole. Pokud
budete nabadani ke stisténi klavesy, rozumi se tim kratke stisténi
a uvolnéni piislusného tlacitka. Pokud bude vyzadovano delsi
stistént tlacitka, bude to vzdy zvlaste uvedeno. Volba a pohyb
zvyraznénim datovych poli se ovladi KUROZOROVOU
KLAVESOU. Pokud je pole zvyraznéno, je podsviceno 7luté.

V piirucee se snazime dodrzovat nasledujici pravidla.

KURZOR - zyyraznéné pole v menu nebo mezi volbami na
displeji. Pole miize byt posouvano pomoci KUROZOROVE
KLAVESY na zvolené pole na displeji. Posunem kurzoru na
zvolené datové pole mate moznost vstoupit do zadani nebo zmény
nastaveni oznaceného pole.

Pole- misto na displeji, kde mohou byt zadana nebo ménéna
data nebo nastaveni. Kurzor se na pole umist'uje za pomoci
KUROZOROVE KLAVESY.

Volba (na displeji) — oblast na displeji podobna poli, volba ale

na rozdil od pole jen aktivuje urcenou funkei a neumoziuje
zadavat data. Mezi volbami se pohybuje opét KUROZOROVOU
KLAVESOU, pro aktivaci volby je potieba stisknout ENTER.

Kurzor (zvyrazneni)
\

Review
Waypoint .GA*:RMI:E} 1'\ T. JOSEPH ]
s [GARMIN N e 333N
‘ NVUQ""Q?._QQ_T.’MSON {165}
L 0.0ft 3 357
Pole #____________________ 15 LeavenmaRT')/ | EXCELSTOR
\Besitiod B Rty .
N\ N 38°51.333' KANSAS CITY
b o SOVERLAND PARK. oo
W094°47.941' 167+ Toamin e
Depth Water temp - o
‘ ______ || S % wiona ake || or s HTEELIM
Reference
Current Position
0.0t 35Tu — W iy
HARRY 5. *
/ﬁd To Route Move Wpt e {
Qelete Ne)y 5 -'”120‘“ 20nm 85:
\
Volby
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Posuvna lista — pokud se zobrazuje seznam polozek, ktery je

delsi nez dostupné okno na displeji, zobrazi se na pravém okraji
okna posuvna lista, ktera graficky upozoriuje na pokracujici
seznam. Pro posunuti seznamu se pouzivaji klavesy nahoru/dolti na
KURZOROVE KLAVESE.

Functions Digital 1 Digital 2
Slatus Bar = ‘SOG r ‘VMG Posuvnd
Digila] ‘ 3. Course To Steer (CTS) F' OZS elWlCl
o 4. Cross Track Error (X'TE) 1sta
DDlgllal (
5. Date

|_|Compa) . Depth (DPT)
[ [Templ| 7. Desired Course Over Ground (DCOG)
[ JSecond 8. Distance to Destination (DIST DEST)
. 9. Distance to Next (DIST NEXT)
[ [HighW! 1) £\ Time En Route to Next (ETENEXT)
11. Est. Time En Route to Destination (ETE DEST)
12 Est. Arrival Time at Next (ETA NEXT)
13. Est. Arrival Time at Destination (ET A DEST)
14. Estimated Position Error (EPE)
15. Elevation (ELEYV)
[ S -

Default - tovarni nastaveni piistroje, které je nastaveno, dokud
nedojde ke zméné vzivatelem. V ptipad¢ jakychkoliv zmén je
mozné se k ptivodnimu tovarnimu nastaveni pfistroje vratit volbou
‘Restore Default’, kterd je k dispozici v nastavovacim menu.

Aktivace volby z menu a zadavani dat
Je mozn¢ vybrat a aktivovat volby menu nebo zadavat data

GPSMAP 3005C telska prirucka
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pro uzivatelské piizplsobent pfistroje vasim pozadavkim.
K témto ukoniim se vyuziva klaves ENTER, klaves pro
zadavani dat a KURZOROVE KLAVESY.

Vybér a aktivace volby:

1. Stisknéte ADJ pro zobrazeni menu s volbami pro vybranou
stranku/funkci.

Map Map®
[1.Measure Distance |
2. Show Detail

3. Setulz;

1. Measure Distance
2. Show Detail

|_5._Setup_ |

2. Pouzite KURZOROVOU KLAVESU pro posun kurzoru
(zvyraznéni) na véami vybranou volbu v menu.

3. Pokud se zvyraznéni nachdzi na poZadované volbé,
stisknéte ENTER pro aktivaci funkce, nebo Sipku doprava
na KURZOROVE KLAVESE, pokud je k dispozici seznam
dasich moZnosti funkce. Kldvesa QUIT véas dokaZe vratit
zpét v menu tak, jak bylo postupné zobrazovano.

Vybér a aktivace funkénich voleb na displeji:
Pokud se nachazite na displeji ve strance, ktera zobrazuje pole
s funkcnimi volbami, jako jsou napfiklad na strénce s pfehledem
bodu volby ‘Add To Route’ (pfidat do trasy), ‘Move Wpt’ (posun
bodu), ‘Delete’ (vymazani) nebo 'OK’, je pro aktivaci volby potfeba
kurzorem zvyraznit pole a stisknout kldvesu ENTER.
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Vybeér a aktivace voleb pomoci pevnych klaves:
Stisknéte pevnou klavesu pod popisem funkce pro aktivaci
funkce.

Pro navrat zpét z menu nebo vraceni predchoziho
nastaveni:
Stisknéte klavesu QUIT. Klavesa QUIT vas dokaze vrétit
zpét v menu tak, jak bylo postupné zobrazovano.

Zadani nazvu nebo Cislice do datového pole:
1. Pomoci KURZOROVE KLAVESY zvyraznéte poZadované
datové pole a pro jeho aktivaci stisknéte klavesu ENTER.

2. Stiskem NAHORU/DOLU na KURZOROVE KLAVESE se
posouvate v abecedg, stiskem KURZOROVE KLAVESY ve
sméru DOLEVA/DOPRAVA se posouvate ve slove.

3. Sipkami DOLEVA/DOPRAVA na KURZOROVE KLAVESE
se posouvate o znak zpét nebo vpied. Pokud je v poli vice
neZ jeden radek dat, klavesa DOPRAVA na konci fadku
posune kurzor o fadek nize.

4. Pokud je zadéni dat dokonceno, stisknéte klavesu ENTER
pro potvrzeni zadanych dat a pro pfipadny posun na dalsi
pole s moznosti editace. Ne vSechna datova pole je mozné
zménit, jako napr. pole s datumem a ¢asem. Pokud jste na
strance, kde se takova pole vyskytuji, kurzor je pfeskakuje a
neni mozné je zvyraznit.
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Review

Wa’ypointl
# DOCK]--—-

N 38°51.333'

W094°47.941'

Current Position

51.2rt 248%
Add ToRoute | !M&t

P |~ Ne

Pouziti mapovych dohratelnych dat

Piistroj GPSMAP 3005C ma standardné zabudovanou vestavénou
zakladni mapu, ktera zobrazuje hruba mapova data celého

svéta, s orientacni mapou uzemi, ve kterém je ptistroj prodavan.
Do pristroje je mozné dodat podrobn¢jsi mapova data
prostiednictvim datovych karet a mapovych CD disku edice
MapSource. Mapova data fady MapSource BlueChart poskytuji
pristup k podrobnym namotfnim mapam bud’ na predehranych
datovych kartach nebo na CD ROM discich s moznosti vlastniho
programovani datovych karet. Pro vice informaci o aktualni
nabidce map, kontaktujte lokalniho prodejce znacky Garmin nebo
se podivejte na www.garmin.com.

GPSMAP 3005C uzivatelska pfirucka




Pouziti mapového kurzoru

Mapovy kurzor umozituje libovolné€ posouvat, prohlizet
a ménit méfitko mapy. Pokud s kurzorem dojedete na okraj
mapy, piistroj zatne nacitat sousedni mapova data a posou-
vat mapovou stranku ve sméru kurzoru. Pfi posouvani
mapy mize chvilku trvat, neZ se nacte sousedni dil mapy.
Po dobu nacitani mapy se na pozici kurzoru objevi symbol
piesypacich hodin.

Kurzor mize byt pouzit pro oznaceni a ziskani informaci o
libovolném mapovém prvku nebo waypointu.

Posouvani mapového kurzoru:
K posunu kurzoru se pouziva kurzorova klavesa.
Posouvat kurzor je mozné ve Ctyrech zakladnich a Ctyfech
diagonalnich-smérech.

Pti posouvani kurzoru po mapé se v levém hornim rohu zobrazuje
vzdalenost a-smér od Vasi aktualni pozice spolecné se soutanicemi
mapoveého kurzoru. Je potieba si uvédomit, ze zatim co kurzor je

nemenny, Vase aktualni pozice se méni spolecné s tim, jak se Vase

lod’ pohybuje. Mapovy kurzor mtize byt rovnéz pouzit pro oznaceni

a prohlizeni podrobnych informaci waypointu nebo mapového
prvku na mapeé.

GPSMAP 3005C telska prirucka
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Nazev mapového objekiu, pozice
kurzoru, vzdalenost a Smér na kurzor.

NT4123217302288

0827427015 " ‘ :
'iiktlif;‘l‘h 13448 GEE 'P\\ e : DUMPING GR

= Het Stakes

. Marbichead LY
‘ -’@’ '
@

0.5nm
map card

I Map Setup

| | Meﬁ}i&ure 5 l Show Detail I I

Oznaceni mapového prvku nebo waypointu pomoci
kurzoru na mapé:

1. Pomoci kurzorové klavesy presunte kurzor nad zvoleny
waypoint nebo mapovy objekt

11



ZAkLADNI OPERACE > Pouzivani PRisTRoJE GPSMAP 3005C

2. Pokud mate objekt kurzorem vybran (prvek se na displeji
oznaci a v datovém poli se zobrazi pozice a nazev),
stisknéte ENTER pro zobrazeni detailnich informaci
0 prvku. Pfi pouZiti podrobnych map a velké hustoté
mapovych dat na jednom misté se muize zobrazit seznam
prvkd, které jsou na zvolené pozici. Pomoci kurzorové

klavesy pak zvolte spravny prvek. Pro navrat zpét stisknéte

klavesu QUIT.

ZdlozZka s podrobnymi i'nformac‘emz'. Mapoyé okno
\

Review

Land, Non-Urban} Chart Uslé ?A 5
P

Marblehead Lt a0, A

Light Type: Flashing

Period: 6.05

Green, 10nm

Local Designation: 5250

Height above Datum: 65.6f

Height above Foundation: 65.6¢1

r s a?“f X -

B Chart Us14344 (40000)
| L6nm 344%
} Create Wpt /]

L 0 & g
15 20 .
" rky . -
Shnnl -+ D.8amu52

smap card

Opusténi kurzorového médu a vycentrovani
displeje na aktualni pozici:
Stisknéte klavesu QUIT.

Zobrazeni dodate¢nych informaci o
mapach BlueChart:

1.

5.

Podle pfedchoziho postupu vyberte na displeji mapovy
prvek.

Pomoaci kurzorové klavesy na displeji s podrobnymi

informacemi o prvku zvolte zalozku “Chart”. Pfehledné
informace o mapé se zobrazi ve spodnim datovém okné.
Oznacte volbu ‘Notes’ a stisknéte ENTER. Objevi se
podrobné informace o pouZzité mapé.

Najedte na pole s informacemi a stisknéte ENTER, pomoci
klaves nahoru/dolt mate moznost popis prohlédnout.

Pro opusténi okna stisknéte klavesu QUIT.

Vytvoreni waypointu pomoci kurzoru:

1,

Kurzorovou klavesou posurite kurzor na poZadovanou
pozici v mapové strance.

Stisknéte klavesu ENTER/IMARK, zobrazi se okno

s pfehledem o bodu.

Pokud byl kurzor na mapovém objektu, objevi se detailni
informace o tomto objektu a musite zvolit volbu ‘Create Wpt’
a potvrdit kldvesou ENTER/MARK.

Zvyraznéte volbu ‘OK’ a stisknéte ENTER pro potvrzeni
uloZeni bodu. Pro informace, jak zménit nazev, symbol nebo
komentar bodu, nalistujte stranu 20.

GPSMAP 3005C uZivatelska pfirucka



Vyhledavani v pfristroji

Klavesa FIND umoziiuje uzivateli vyhledavat v databazi
waypointli, mapovych informaci nebo podrobnych map dohranych
na datovych kartach. Stisknéte klavesu FIND pro vyhledavani
pozic z aktudlni pozice (standardné) nebo z jiné zvolené pozice.
Po stisku FIND zjistite, Ze objekty hledani jsou rozdéleny do
nekolika kategorii, jako jsou: Waypoints (body), Cities (mésta),
Celestial Information (vychod/zapad Slunce/Mésice) a Tidal
Information (pfilivy/odlivy). Dodatecné kategorie, jako jsou:
Anchorages (kotviste), Businesses (obchody), Navaids (navigacni
znaky), Restricted Areas (zakdzané oblasti), Wrecks (vraky) a pod.
se zobrazi az po dohrani detailnich map.

Vyhledani bodu nebo jiného prvku z aktualni pozice:
1 Stisknéte klavesu FIND.

2. Pomoci KURZOROVE KLAVESY zvyraznéte pozadovanou
kategorii hledani a stisknéte ENTER. Pro nékteré kategorie
je.nutné zvolit jesté podkategorii.

GPSMAP 3005C telska prirucka
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Find From Current Position

thnse Cr 1 WOZE°AE000"

&
Fik

|Waypoints

Anchorage ;
Cities L
s Woehofhor2n,
Navaids T T
40 20 20

Wrecks S

Celestial Information

., Regulor

Tidal Information

Vyhledani objektu z aktualni pozice

Pri vyhledavéani bodi (Waypoints) a mést (Cities) je mozné
vyhledavat abecedné podle nazvu ‘By Name’, nebo mezi
nejblizsimi "Nearest’. Pomoci kurzorové klavesy zvyraznéte
poZadovanou zaloZku. Pfi hledani podle nazvu ‘By Name’
je nutné v horni fadce zadat pocatecni pismena hledaného
objektu.

Nékteré kategorie maji k dispozici volbu filtru ‘Filter List,
kterd umoZriuje zobrazit jen ty prvky, které v ndzvu obsahuji
uzivatelem zadané znaky.
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Vyhledani objektu z jiné pozice v mapé:

Popis objektu Vzddlel?ost, .smér, nazev
1 Na mapové strance ukazte kurzorem na poZadovanou \ mapoveholllstu
pozici a stisknéte klavesu FIND. Review \
, : p , . Light
2. Pomoci KURZOROVE KLAVESY zvyraznéte vybranou Marblelmad I \
kategorii a stisknéte ENTER. Light SRR ochioZ
, T . , - . G , 104 34
Zobrazeni detailnich informaci o vyhledaném objektu: e DEEER. . 550 h'
1. Se zvyraznénym objektem mezi vysledky hledéni stisknéte et ahove Fotnia oo 65t et st

ENTER.

2. Zobrazi se stranka s pfehledem vyhledaného objektu,
véetné podrobnych informaci, pozici, ndzvu mapy,
vzdalenosti, sméru a volby pro vytvofeni waypointu “Create
Wpt” nebo volbou pro zobrazeni nasledujiciho vyhledaného

alls,
Marblehead Lt

&

Marblehead

objektu “Next”. | Chart Us14844 (40000) Q
[ 09nm 323% ®
1~ Cieatj, ‘\::Pt “ gt ” w B mal;:-va::n;rd

Dodatecné ~ Okno s dodatecnymi informacemi
volby

14 GPSMAP 3005C uZivatelska pfirucka
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Tvorba a pouzivani bodu Review
Piistroj dokaze zaznamenat az 4000 waypointli s definovanym O
symbolem (Icon), komentdfem (Comment), hloubkou (Depth) L:mjr?illt ‘ S
a teplotou vody (Water temp). (Pokud pouzivate volitelny sonar e ‘
Garmin, hloubka a teplota vody se pfi ulozeni bodu automaticky Position
vyplni.) N 38951.339'
W094°47.931"
Body je mozné tvofit tremi metodami: |Depth |Water temp
il N | ¥
M K]éVeSOu ENTER/MARK (deléi St1§téni) - Zékladni Reference y
zpUsob ulozeni aktudlni pozice. Current Position !
2 I
*  Graficky — moZnost zadani bodu pomoci kurzorové klavesy. it AR ]\
Add To Route Move Wpt
+ Rucné — moznost zadani souradnic nového waypointu piimo D@-\NZ" ok | ot

z klavesnice
Wtvoreni bodu
Ulozeni aktualni pozice

Klavesa ENTER/MARK umoziuje rychlé ulozeni aktudlni pozice
(nebo pozice kurzoru nebo mapového prvku), jako pozice way-
pointu.

GPSMAP 3005C telska prirucka 15
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Ulozeni aktualni pozice:

1. Stisknéte a podrzte klavesu ENTER/MARK dokud se na
displeji neobjevi okno ‘Review Waypoint’ Bod méa standardni
symbol a ¢iselny nazev.

Review
Waypoint}
| @ [oo1

Comment

", PLATTE RIER
AEAUENWORTH
Lal

N 38°51.340'

Position

W094°47.930
Depth Water temp
______ £t | —r

Reference

Current Position

751t 357%

- L L — HARRY S,
Add To Route Move Wpt

Delete OK N
Stranka s ulozenim bodu

e

REVHUH,

2. Pro ulozeni bodu se standardnim nazvem a symbolem
stisknéte klavesu ENTER. Podrobné informace 0 zméné
nézvu a symbolu bodu naleznete na strané 20.

Graficka tvorba bodu
Waypointy mohou byt rychle vytvofeny také pomoci mapového

kurzoru, kterym je mozné ukézat na libovolné misto na mapé, kde
cheete ulozit bod.

Review
Waypointl
| = ooz

Comment

Position

N 38°51.339
W094°46.304'

Depth Water temp

...... £t B

Reference

Current Position
1.30m 087%

" Add To Route Move Wpt

| Delete ‘ OK ‘

overzoom

Grafické vytvoreni bodu.
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Grafické vytvoieni nového bodu: Review
z s . | .‘;’ E 2 o
1. Pomoci KURZOROVE KLAVESY ukaZte na mapové T Chart Uﬂé? e
. , v, Marblehead Lt | - i
strance misto, kde chcete ulozit bod. Light Type: Flashing 1
Period: 6.05

2. Krétce stisknéte kldvesu ENTER/IMARK pro ulozeni pozice o Donamar N

kurzoru (pozor!, dlouhy stisk klavesy ENTER/MARK ulozi ot ahove Foundabon: $368

aktualni pozici, ne pozici kurzoru).

3. Objevi se strénka s pfehledem bodu. Pro ulozeni bodu
se standardnim nézvem a symbolem stisknéte ENTER.
Podrobné informace o zméné nazvu a symbolu bodu
naleznete na strané 20.

\ Chart Us14844_(40000)

\ 519mm 06T 0 i
UloZeni bodu na pozici mapového prvku: e U T s \ sma'ins"c"lrd
1. Kurzorem najedte na mapovy prvek (u prvku se automaticky Tvorba bodu na pozici mapového
zobrazi popis). objektu. (Zobrazena data BlueChart.)
2. Stisknéte klavesu ENTERIMARK pro vyvolani blizsi 3. Pomoci KURZOROVE KLAVESY najedte na pole ‘Create
informace 0 mapovém prvku. Wpt' a stisknéte ENTER.

4. Objevi se stranka s pfehledem bodu. Pro uloZeni bodu
se standardnim ndzvem a symbolem stisknéte ENTER.
Podrobné informace 0 zméné nazvu a symbolu bodu
naleznete na strané 20.

GPSMAP 3005C telska prirucka 17
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Ruéni vytvoreni bodu

Waypointy mohou byt také tvofeny rucné, zadanim souiadnic

v texové podobé v zdlozce “Points” v hlavnim menu. Tato metoda
miize byt pouzitelna pii ptepisu bodi odectenych z papirové mapy
nebo ziskanych z jin¢ho zdroje (napf. literatura nebo internet).
Pokud zadavate pozice bodli rucné, ujistéte se, ze format souradnic,
ve kterych mate takové body, je shodny s formatem zobrazovanym
na displeji pfistroje (viz. strana 79). Zdménou soufadnicového
systému muize dojit k vyraznym chybam v pozici bodu!

Vytvoreni nového bodu ruénim zadanim souradnic:

1. Podrzte klavesu ADJIMENU po dobu 2 viefin, az se zobrazi
Hlavni menu. Aktivujte zéloZku ‘Points’. (Misto tohoto
postupu je mozZné také ulozit aktualni pozici klavesou
MARK podle postupu na strané 16 a poté pokracovat
bodem 3.

2. Pomoci KURZOROVE KLAVESY zvyraznéte volbu
‘New Waypoint'a stisknéte ENTER. Objevi se stranka
s pfehledem bodu se standardnim nazvem, symbolem
a soufadnicemi posledni znamé pozice.

3. “Pomoci KURZOROVE KLAVESY zvyraznéte pole se
souradnicemi a stisknéte ENTER.
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4. Opét pomoci KURZOROVE KLAVESY zadejte poZadované
souradnice a stisknéte ENTER.

Review
Waypointl

| = [oo2

Comment

Position g

N 3[8/°51.338'

W094°47.930"

| Depth Water temp

| ______ ft | _____ ¥

' Reference

Current Position

1.2ft 177%

Ad(:; To 'Route‘} Move Wpt ]
E)ele—ie T OK

0.5nm
overzoom

Zadani souradnic.

5. Pro uloZeni bodu se standardnim nazvem a symbolem

stisknéte klavesu ENTER. Podrobné informace o zméné
nazvu a symbolu bodu naleznete na strané 20.

6. KURZOROVOU KLAVESOU aktivujte pole ‘OK’ a stiskem

ENTER uloZte waypoint.

GPSMAP 3005C uZivatelska pfirucka



Na strance s ptehledem bodu jsou k dispozici dvé dodatecné volby:
Add To Route (pfidat do trasy) a Move Wpt (posunout waypoint).

.+ Add to Route (pridat do trasy) — pfida bod na konec
zvolené trasy.

*  Move Wpt (posunout waypoint) — umoziuje posunout
bod na novou pozici na mapové strance.

Pfidani nového bodu do trasy:

1. Zvyraznéte volbu ‘Add To Route’ na strance s prehledem
bodua stisknéte ENTER. Na displeji se objevi hiaseni
‘Select Route’ (vyberte trasu).

2. Zvolte existujici trasu, nebo vytvorte novou pomaoci volby
‘New Route’ a stisknéte ENTER.

3. Zvyraznéte pole ‘OK’ a stiskem klavesy ENTER ulozte
waypoint do trasy.

GPSMAP 3005C telska prirucka
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ol e e, o ]

Review : =
Select Route e it ,ﬁ
[GPSMAP TOUR | =
10 10 J Reg
PUERTO-ISLA GDL o .
0
NEW ROUTE I -0
10
30 Rock Pt "L 8%
& 20 N 0 “C &E&
o & R ;ﬁ; W e 5

ARock Islands . %

a0

o
0083

| g s

70

10
50 [ @ a0]s0 s 5050 ovs

s0 An

1o

| "Rdd To Route

Delete

r & %

50

. 0.8nm 50~
““Detailed—

Stranka s vybranim trasy

Vice informaci o naviga¢nich trasach (Routes) naleznete
na stran¢ 34. Vice informaci o posunu waypointi naleznete

na strané 22.
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Zobrazeni a editace bodu

Jakmile jste zaznamenali a ulozili bod, méate moznost jej
zobrazovat, ménit, posouvat nebo jej smazat, pomoci stranky

s prehledem o bodu. Tato stranka zobrazuje podrobné informace

0 bodu, spolecné s mapovym oknem, kde je mozné ménit mefitko
nebo posouvat kurzor. Zobrazit detaily o bodu je mozné z mapové
stranky nebo ze seznamu bodu.

Zobrazeni prehledu o bodu z mapové stranky:
Pomoci KURZOROVE KLAVESY zvyraznéte pozadovany
bod na mapové strance a stisknéte kldvesu ENTER pro
zobrazeni stranky s pfehledem bodu.

Mapové okno

Nazev \Review

\Waypoint ‘

Symbol ~ +' }901

Comment

Komentdi~|1.ARE

Position \ v ¢
N 38°38.962'
W094°55.547"

Depth Water temp

0o 720

Hloubka/ | Refetéace & -

tep lota Current Position

vody 13.8am 202%

Souradnice <

Add TG Route I Mcwe Wpt
| Delete 4&[‘4 Next |I

20

Zobrazeni prehledu o bodu ze seznamu bodu:

1. Podrzte kldvesu ADJIMENU po dobu dvou vterin, aZ se
zobrazi Hlavni menu. Pomoci KURZOROVE KLAVESY
zvyraznéte zalozku ‘Points’ a oznacte pozadovany bod
v podzalozce ‘User’ (uzivatelské body) nebo ‘Proximity’
(varovné body).

2. Po stisku ENTER se zobrazi strénka s prehledem o bodu.
Zména nazvu bodu:

1. Zvyraznéte pole s nazvem bodu na strance s pfehledem
bodu a stisknéte ENTER.

2. Pomoci KURZOROVE KLAVESY zadejte nézev a potvrdte
stiskem klavesy ENTER.

Zména symbolu bodu:
1. Zvyraznéte pole se symbolem bodu na strance s pfehledem
bodu a stisknéte klavesu ENTER.

2. Pomoci KURZOROVE KLAVESY vyberte symbol
a stisknéte klavesu ENTER.

GPSMAP 3005C uZivatelska pfirucka



Review

WilDot

|T §” Drinking Water

oy ] Dropoff
LA

‘W Fishing Area

@ Fuel
4]} Fuel & Supplies
Dep @ Green Circle

|ﬁ ¥ Green Diamond

Reference

Current Position

13.80m 202%

Add To Route

Move Wpt

Delete Next

oA -"f.

1]
TEL

'B ISARDIS LAKE'
e

Zména symbolu bodu

Zména komentare, pozice, hloubky nebo teploty vody:

1. Zvyraznéte prislusné pole a stisknéte ENTER.

21 Pomoci KURZOROVE KLAVESY zadejte nebo zmérite

pole. Pro ukonceni stisknéte ENTER.
Vymazani waypointu z paméti:

1. Na strance's pfehledem bodu Z\{yrazqéte volbu ‘Delete’
(vymazat) pomoci KURZOROVE KLAVESY a stisknéte

kldvesu ENTER.

“E > ZOBRAZENI A EDITACE BODU

Prace s mapovym oknem na strance s piehledem

o bodu:

1. Stiskem klavesy FCTN pfesurite Zluté ohranic¢eni na
mapové okno. Nyni muzete ménit méritko mapy nebo mapu

kurzorem posouvat.
2. Opakovanym stiskem klavesy FCTN se vrétite do levé
poloviny displeje.
Review
Waypointl 001 ‘9\ {\< \ L
' N ,25°59.066",
| = [oo1 W081°25.751"
Comment \_O:Of(e_‘ 005°
Position
N 25°59.066' s fozeg
W081°45.751'
Depth Water temp
| 1031t |61.42 =
Reference
| Current Position
|0.0n 005% Wl
Add To Route Move Wpt 8 4
Delete OK L= o !

Mapové okno

Bod je mozné piemistit na novou pozici grafickym posunutim nebo
“projektovanim” pomoci znalosti vzdalenosti a sméru z pivodni
pozice na novou.
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Posunuti nebo “projektovani” bodu:

1.

22

Zvyraznéte volbu ‘Move Wpt’ (posunout bod) a stisknéte
kldavesu ENTER. Dojde k aktivaci mapového okna na

pravé strané displeje. Zvoleny bod se zobrazi uprostied
mapového okna. Pod kurzorem v mapovém okné se zobrazi
népis “MOVE”.

Review
Waypoint| Hillsdale Lake
: N 38°40.102
-
‘ ‘0‘” W094°54.653' As
Comment 130m 0289 /i
LAKE
Position
N 38238.962: /
W094°55.547 oy
Depth Water temp ad
[10.0r¢ [720
Reference
Current Position
1380m 202% ]
Add To Route Move' Wpt ;|
Neclete N Nexts, e o

S pomoci KURZOROVE KLAVESY presurite bod na novou
pozici. Vzdalenost a smér z ptivodni pozice na pozici
kurzoru se zobrazuji v hornim levém rohu mapového okna.
Stisknéte kldvesu ENTER pro posunuti bodu na novou
pozici (na pozici kurzoru).

Stisknéte klavesu FCTN pro navrat do levé poloviny
displeje.

5. Oznacte volbu ‘OK’ nebo ‘Next’ (dal$i bod) a stisknéte
kiavesu ENTER pro ulozeni nové pozice bodu.

Pole “Reference” zobrazuje hodnoty vzdalenosti a sméru
z pozice aktualniho waypointu na novy bod. Hodnoty
vzdalenosti a sméru na novy bod mohou byt vztazeny

k libovolnému jinému objektu.

Vytvoreni nového waypointu pomoci kurzu
a vzdalenosti od jiného objektu:

1. Ze stranky s pfehledem bodu zvyraznéte volbu “Reference”
a stisknéte klavesu ENTER. Zobrazi se okno “Find From
Current Position” (najit z aktuélni pozice).

2.V zobrazeném okné zvolte vhodnou kategorii, ve které
budete vyhledavat bod, ke kterému mate vztaZzeny hodnoty
kurzu a vzdalenosti, a stisknéte klavesu ENTER. Poté, co
zvolite vztazny objekt, objevi se na strance s pfehledem
bodu v poli “Reference” nazev vztazného bodu a hodnoty
vzdalenosti a kurzu, které mate moznost pfesné zadat.

3. Pro grafické urceni hodnot kurzu a vzdalenosti na mapé
zvolte v poli “Reference” volbu “Reference position”
a stisknéte klavesu ENTER. Pfi pohybu kurzorem po mapé
se budou v rohu okna zobrazovat Ciselné hodnoty kurzu
a vzdalenosti od ptivodniho bodu.

GPSMAP 3005C uZivatelska pfirucka



Seznam bodu

Seznam bodd najdete v Hlavnim menu v zalozce ‘Points’. Zalozka
je délena do dvou podzalozek, ‘User’ a ‘Proximity’. V podzalozce
‘User’ se ukladaji vSechny ulozené pozice bodu, podzalozka
‘Proximity’ uchovava varovné body s moznosti spusténi alarmu pfi
piiblizeni do zvolené vzdalenosti od bodu.

Podzdlozky
% Normal Oper;?'én
Reference Usef} Pr OXimityl
GPS ‘001 Eﬁpoint I
Tide 001
Celestial
Trip @ 002
Datahase el
Points f 11
Routes @ DOCK
Tracks | by EXPOSED WR :
RS eoFsH *ﬁ
) i| B FUEL i
# GARMIN
s
St
= | 4 Bl A"ﬂﬂﬁ 17 Used
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Zobrazeni zvolené podzalozky v seznamu bod:
1. Stisknéte klavesu ADJIMENU po dobu 2 viefin, az se
zobrazi Hlavni menu.

2. Pomoci KURZOROVE KLAVESY Zvolte zélozku ‘Points’
(seznam waypointt). Pomoci kurzoru vyberte poZadovanou
podzalozku.

Seznam uzivatelskych bod (podzalozka User)
Podzalozka “User’ v seznamu bodi obsahuje seznam vsech bodi
ulozenych v paméti pristroje. Ze seznamu je mozné zobrazit detaily
0 bodu, provadet zmeény nebo mazat jednotlivé nebo vechny
ulozené body. Celkovy pocet ulozenych a dostupnych bod se
zobrazuje ve spodni poloviné obrazovky.

Pohyb v seznamu, zobrazeni detailli vybraného

waypointu:

1. Pomoci KURZOROVE KLAVESY zvyraznéte v Hlavnim
menu zalozku ‘Points’ a zvolte podzalozku ‘User’.

2. Opét pomoci KURZOROVE KLAVESY se posurite
v seznamu na zvoleny bod a zvyraznéte jej.
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Userl Proximitﬂ

‘ 001 New Waypoint

@ 001 =
@ 002

®1

f11

® DOCK

& EXPOSED WR
'@ FISH

@ FUEL

@ GARMIN

I

3983 Available

Seznam uzivatelskych bod(

3. Pfi zvyraznéném bodé stisknéte klavesu ENTER pro

zobrazeni detailnich informaci. Vice informaci o prohlizeni
a Upravé bodu naleznete na strané 20.

Se zvyraznénou poloZkou ‘Next’ stisknéte klavesu ENTER
pro navrat do seznamu. Zvyraznéni se automaticky posune
na dalsi bod v seznamu.

Po stisku klavesy ADJ/MENU pii zvyraznéném bod¢ v seznamu
bodi (podzélozka ‘User’) se objevi tyto volby:

Delete Waypoint (vymazat bod) — vymaze oznaceny bod
z paméti a ze vSech tras, kde je pouzit.

Delete By Symbol (vymazat body podle symbolu)
— vymaze vSechny body se zvolenym symbolem.

Delete All (vymazat v§e) — vymaze vsechny body
z paméti pristroje.

Pokud waypoint jednou smazete z paméti pistroje, nemize byt
zpét obnoven. Je doporuceno dilezité body zalohovat na datovou
kartu, nebo je rucné opsat do zalozniho deniku.

Vymazani jednotlivého bodu ze seznamu ‘User’:

i

Pomoci KURZOROVE KLAVESY zvyraznéte bod, ktery mé
byt smazan.

Stisknéte klavesu ADJIMENU, vyberte volbu ‘Delete
Waypoint’ a potvrdte klavesou ENTER.

Nebo: stisknéte ENTER, vyberte volbu ‘Delete’ (vymazat)
a potvrdte klavesou ENTER.
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¢/ Nlormal Operation
p

Reference
GPS
Tide

Volby pro vymazani bodu

User\ Proximity I /

11 /

New Waypoint

w001
Celestial
Trip -
Database ® 1
Points i 11
Routes [ L Delete |
2. Delete By Symbol
fiiscky 3, Delete All
DG & FISH
Card B} FUEL
Serup
Alarms =G AR M
System :
S 3983 Available
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Vymazani skupiny bodi podle pouzitého symbolu:
1. Z podzaloZzky ‘User’ zvyraznéte bod, ktery méa byt smazan
a stisknéte klavesu ADJ/MENU.

2. Zvyraznéte volby ‘Delete By Symbol’ (vymazani podle
symbolu) a stisknéte klavesu ENTER

3. Pouzite KURZOROVOU KLAVESU pro oznaéeni symbolu,
ktery ma byt smazan (z paméti budou smazany v8echny
body s timto symbolem) a stisknéte ENTER.

4. Stisknéte ENTER pro potvrzeni volby. Viyberte ‘Cancel’
nebo stisknéte klavesu QUIT pro navrat zpét bez smazéani
bodu/bod.

Vymazani véech uzivatelskych bodu:

1. Z podzalozky ‘User’ stisknéte klavesu ADJIMENU pro
zobrazeni okna s volbami.

2. Pomoci KURZOROVE KLAVESY zvolte ‘Delete All’
(vymazat vSe) a stisknéte klavesu ENTER.

3. Zvyraznéte ‘OK’ a stisknéte klavesu ENTER pro potvrzeni.
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Seznam varovnych bodu (podzalozka Proximity)
Podzalozka ‘Proximity’ (v zalozce “Points”) umoziluje definovat
varovny okruh okolo ulozeného bodu. Funkce je pouzitelna napf.
pro upozornéni na prekazky a nebezpeci v okoli trasy pohybu.

V paméti piistroje miize byt soucasné az 10 varovnych bodu,

s maximalnim okruhem 99.99 km nebo mil.

m Simulating Operation
Userl Proximity ‘
s |
GPS Proximity Alarm
Tide ‘ Off New Alarm
Celestial | Waypoint Distance
Trip 1 0.300m
S PILE 0500m
[Point:
@ ROCKS 1.00nm
Routes
e — SHIPWRECK 0.50nm
tacks
DsC
Card
Setup
Alarms “
System i ‘
S V| 4 - PRy L N

Podzalozka Varovné body

Pokud se varovné okruhy bodi navzajem protnou, zobrazi se na
displeji zprava ‘Proximity Overlaps Another Proximity Waypoint’
(ptekryti varovnych okruhti). Pokud okruhy zlistanou piekryty,
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bude piistroj varovat pouze pred priblizenim k blizsimu
z piekryvajicich se varovnych bodu.

Varovny okruh

Varovny bod

CORE

BAHKS

/2nm
n  map card
Measure | Show Detail | | | Map Setup

Zadani varovného bodu

1. Pomoci KURZOROVE KLAVESY zvyraznéte volbu ‘New
Alarm’ a stisknéte klavesu ENTER. Objevi se vyhledavaci
stranka ‘Find’.

2. Zvyraznéte volbu ‘Find From Current Position’ a stisknéte
kldvesu ENTER.
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3. Pomoci KURZOROVE KLAVESY zvyraznéte bod ze

seznamu a stisknéte klavesu ENTER. Zobrazi se pfehled o

zvoleném bodu.

4. Zvyraznéte volbu ‘OK’ a potvrdte stiskem klavesy ENTER.

Zvyrazni se pole se vzdalenosti.
5. Stisknéte klavesu ENTER pro zadani varovného okruhu.
6. Pomoci KURZOROVE KLAVESY zadejte varovny okruh

(max. cifra muze byt 99.99 jednotek) a stisknéte klavesu
ENTER.

Zapnutilvypnuti alarmu u varovného bodu:

1. Pomoci KURZOROVE KLAVESY zvyraznéte pole pod
napisem “Proximity Alarm” (varovny alarm) a stisknéte
klavesu ENTER.

2. Podle potieby zvolte ‘'ON/‘OFF’ (zapnuto/vypnuto)

a stisknéte kldvesu ENTER.
Nasledujici moznosti jsou k dispozici po sti§téni klavesy ADJ/
MENU, pokud mate zvyraznén varovny bod v podzalozce
‘Proximity’ (zalozka ‘Points’);

* - Delete (odstranit) — odstrani vybrany bod ze seznamu
varovnych bodu.

¢ Delete All (odstranit v§e) — odstrani vSechny body ze

seznamu varovnych bodd.
Pokud zobrazite detaily o bodu ze seznamu varovnych boda
‘Proximity” a vymazete bod volbou ‘Delete’, bude bod smazan

z paméti a soucasné odstranén ze seznamu varovnych boda .
GPSMAP 3005C telska pfirucka
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Vymazani jednoho nebo vSech varovnych bodu ze

seznamu:

1. Pomoci KURZOROVE KLAVESY zvyraznéte varovny
bod v seznamu varovnych bodu, ktery chcete odstranit
a stisknéte klavesu ADJIMENU.

P Simulating Operation

W)
L Y
New Alarm |

Distance

PILE 050nm
Points
- |[1. Delete | 1.00nm
outes 2 Delete All
\ Tro—vreee K 050nm
Tracks

C

Set

arms

System

2. Pro odstranéni jednoho bodu zvolte volbu ‘Delete ’

a stisknéte klavesu ENTER. Pro odstranéni vSech bodt ze
seznamu vyberte ‘Delete All’ a stisknéte klavesu ENTER.

3. KURZOROVOU KLAVESOU zvyjraznéte volbu ‘OK’

a stisknéte klavesu ENTER. Zvolte ‘Cancel’ nebo stisknéte
klavesu QUIT pro opusténi bez odstranéni bodu.
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Navigace do cile

Po stisknuti klavesy NAV nabizi ptistroj ctyii zakladni typy
navigace na cil: Go To Point (navigace na cilovy bod), Follow
Route (navigace po navigacni trase), Follow Track (navigace

po ulozené projeté trase) a TracBack (navigace po aktivni projeté
trase). Po spusténi navigace se na mapovém displeji piistroje
zobrazi pfima linie z aktudlni pozice k pozici cilového bodu.
Nejjednodussi zplisob navigace k cili je navigace na bod pomoci
funkce ‘Go To’. Funkce umozni urcit cilovy bod a rychle k nému
spusti navigaci nejkratsi spojnici. Pokud zvyraznite cilovy bod

v map¢ nebo seznamu bodu a stisknete klavesu NAV, zobrazi

se zprava ‘Go To <nazev bodu>’. Funkce miZe byt vyvolana

z libovolného seznamu bodii nebo mapove stranky.

", Navigation
(L. Go To Point |
2. Follow Route

3. Follow Track

4. 'TracBack

5.8top Na#igation

Aktivace funkce ‘Go To’ ze seznamu bodu:
1. Stisknéte klavesu NAV.

2. KURZOROVOU KLAVESOQU zvyraznéte volbu ‘Go To
Point’ a stisknéte klavesu ENTER.

3. Z okna ‘Find From Current Position’, zvyraznéte volbu
‘Waypoints’a stisknéte ENTER. (Je moZné zvolit navigaci
i na jiny cil, nez bod, napf. mésto “Cities” z nabidky.)
28

4. Vyberte bod z abecedniho seznamu ‘By Name’ nebo
seznamu nejblizSich ‘Nearest’ a stisknéte klavesu ENTER.
Zobrazi se stranka s pfehledem vybraného bodu.

5. Zvyraznéte volbu ‘Go To’ a stiskem klavesy ENTER
aktivujte navigaci.

Find Waypoints Near Current Position| [Review
Nearest By Name A | P Raypoint o 3 i
| . X ol | o i =
: iy \{@ SLIP
RIPILE iy |Gl
P | ‘ """"""""""""
= Position
» EXPOSED WR i i 1
\.xzm?} N 27°42.647
~ L | W082°41.537
‘fﬁ}}" SLIP ‘ | ' E Depth Water temp
f11 B 3
I+ ISLAND MRIN o Y| | Reference
2 SANDBAR Brdkes) || Current Position
> WRECK i o 0.8km 063%
Ty
B risH == | Go To |
98km 063 o
T

Zastaveni navigace:
1. Stisknéte klavesu NAV.

2. Zvyraznéte volbu ‘Stop Navigation’ a stisknéte klavesu
ENTER.
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Grafické spusténi funkce Go To

Grafické spusténi funkce ‘Go To’ miize byt pouzito pro navigaci na
jeden ze tii moznych prvki z mapové stranky: existujici waypoint,
mapovy objekt na displeji (feka, silnice, majak, mésto, a pod.)
nebo novy mapovy bod (na misté, kde neni mapovy objekt).

Pokud vyberete mapovy objekt jako cil pro ‘Go To’ navigaci,
piistroj automaticky pouzije jméno prvku, ale neulozi jej do paméti

waypointQ (postup jak ulozit pozici mapového objektu, viz. str. 18).

Pokud zvolite jako cil navigace bod na mist¢, kde neni mapovy
objekt, pristroj automaticky vytvoii bod s nazvem ‘MAP’ na pozici
kurzoru.

Grafické spusténi navigace ‘Go To’ z mapové stranky:
1. Kurzorem na mapé zvyraznéte bod nebo mapovy objekt a
stisknéte klavesu NAV.

2. Prizvyraznéné volbé ‘Go To <nazev bodu>’ stisknéte
kldvesu ENTER.

GPSMAP 3005C telska prirucka
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Grafické spusténi navigace ‘Go To’ na misto mimo

bod nebo mapovy objekt:
1. UkaZte kurzorem na mapé na poZadované misto cile
navigace a stisknéte klavesu NAV.

2. Se zvyraznénou volbou ‘Go To MAP Point’ stisknéte klavesu
ENTER.

Zastaveni navigace:
1. Stisknéte klavesu NAV.

2. Zvyraznéte volbu ‘Stop Navigation’ a stisknéte klavesu
ENTER.
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Navigace po projeté trase nebo ulozené projeté
trase

Projeta trasa “track” je elektronicky zaznam historie pohybu
pristroje v terénu (na mofi). Zaznam, ktery se aktualn¢ uklada do
pristroje, se nazyva jako aktivni trasa “Active”. Aktivni zdznam
mize byt ulozen a pojmenovan pro pozd€jsi pouziti - takovy
zaznam se nazyva ulozena projeta trasa “Saved”. Existuji dva
zplsoby navigace po projeté trase ‘Follow Track’ a “TracBack’.
Navigace ‘Follow Track’ vede po ulozené projeté trase, navigace
‘TracBack’ pouziva zdznam aktivni trasy. Funkce “TracBack”
umoziiuje navigaci po projeté trase, aniz byste si museli podél
cesty zaznamenavat orienta¢ni body. Navigace “TracBack” pred
spusténim redukuje pocet bodd projeté trasy a aktivuje navigaci
zpét k nejstar§imu zaznamenanému bodu historie pohybu. Je proto
vhodné, pokud se chystate na trasu, po které se budete chtit zpét
navigovat, nejprve vymazat pamét aktivni trasy.

Vymazani aktivni trasy a definice po¢ate¢niho bodu
pro navigaci TracBack:

1. Stisknéte kldvesu ADJIMENU a podrZte ji po dobu 2 vtefin,

aZ se zobrazi Hlavni menu.

2. Zvyraznéte zalozku ‘Tracks’a podzalozku ‘Active’.

3. Kurzorem zvyraznéte volbu ‘Clear’ (vymazat) a stisknéte
kldvesu ENTER.

4. Zvyraznéte volbu ‘OK”a stisknéte klavesu ENTER.
30
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GPS Record Mock‘

Tide ‘ Wrap |:| Transparent

Celestial Interval
Resolution 50ft

Clear Defaults

Active Track Me:

Vwmazani prosie trasy

Pted tim, nez se muzete zacit navigovat funkei ‘Follow Track’,
musite ulozit aktivni projetou trasu. Pfistroj ma k dispozici pamét
azna 15 samostatnych ulozenych tras.

UlozZeni aktivni projeté trasy:

1. Stisknéte kldvesu ADJIMENU a podrZte ji po dobu 2 vtefin, az
se zobrazi Hlavni menu.

2. Zvyraznéte zalozku ‘Tracks’ a podzalozku ‘Active’.

GPSMAP 3005C uzivatelska pfirucka
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3. Kurzorem zvyraznéte volbu ‘Save’ (uloZit) a stisknéte klavesu

ENTER. Objevi se okno ‘Save Back Through’ (uloZit az do).

f Save Back Through
[03:540m |
Entire Log

Zvyraznéte Cas nebo datum, do kterého chcete uloZit zaznam,
nebo zvolte ‘Entire Log’ (uloZeni celé paméti) a stisknéte
klavesu ENTER. Pristroj poté zacne ukladat projetou trasu

a jakmile ukladani skonci, zobrazi se okno s uloZzenymi
projetymi trasami ‘Saved Track’. UloZena trasa bude zobrazena
standardnim nazvem (datum), délkou, poctem lomovych bodu
(max. 700) a prehledem v mapé.

Pro zménu nazvu uloZené trasy zvyraznéte pole s ndzvem
trasy a stisknéte klavesu ENTER, zadejte nazev a opét
stisknéte klavesu ENTER

Pro zménu barvy, kterou se trasa vykresluje na displeji,
zvyraznéte pole s barvou a stisknéte klavesu ENTER, vyberte
poZadovanou barvu a potvrdie ENTER.

Pro zobrazeni trasy na mapové strénce a strance s navigacni
dalnici, zvyraznéte policko nalevo od textu ‘Show on Map and
Highway’ a stisknete klavesu ENTER.

telska pfirucka

8.

Standardni
nazev trasy
~

na displeji

Celkovy
pocet bodii
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Zvyraznéte volbu ‘OK’ a stisknéte ENTER pro uloZeni trasy.

MIAMI
CORAL GABLES

£

»
weParscavne

Nez pouzijete navigaci ‘Follow Track’, musite ulozit aktivni trasu do
ulozenych tras. Pokud v pfistroji nejsou ulozené projeté trasy, zobrazi se
po aktivaci navigace "Follow Track’ zprava “There are no saved Tracks to
follow” (v piistroji nejsou ulozeng trasy).
Spusténi navigace “Follow Track” s pouzitim klavesy
NAV:

1.

2.

3.

Stisknéte klavesu NAV a zvolte ‘Follow Track’. Na displeji se
objevi nové okno se seznamem uloZenych tras.

Zvyraznéte trasu, po které se chcete navigovat, a stisknéte
klavesu ENTER.

Pokud si prejete obratit smér navigace po trase, stisknéte
klavesu NAV a zvolte ‘Invert Route’ a stisknéte ENTER.
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Spusténi navigace “TracBack” pouzitim klavesy NAV:

1. Stisknéte kldvesu NAV.

2. Zvyraznéte volbu ‘TracBack’ a stisknéte klavesu ENTER. Na
displeji se objevi okno ‘TracBack Through’ (navigace zpét
az do).

3. Zvyraznéte poZadovany Cas, datum nebo cely zaznam
(‘Entire Log’) a stisknéte klavesu ENTER.

TracBack Through
03540m |

Entire Log

Okno navigace zpét po projeté trase

Zastaveni navigace:

1. Stisknéte klavesu NAV.

2. Zvyraznéte volbu ‘Stop Navigation’ a stisknéte klavesu
ENTER.

Tipy pro navigaci TracBack

Jakmile je spusténa navigace “TracBack”, pristroj vezme zdznam
aktivni trasy z paméti a rozdéli jej do trasovych usekt (‘legs’).
Trasa mize obsahovat az 300 lomovych bodd (BEGIN, TURN 1,
32

TURN 2, TURN 3....., TURN X, END), kter¢ se snazi co nejveérnéji
priblizit difve projeté trase. Pro ziskani co nejlepsich vysledki
z navigace funkei TracBack si zapamatujte nasledujici tipy:

+  Vzdy vymazte aktivni pamét’ pred trasou, po ktere se budete
chtit vratit zpct (napf. v piistavu).

+ Mod ukladani trasy (‘Record Mode’) musi byt nastaven na
‘Fill’ nebo “Wrap’ (viz. str. 67).

 V aktivni trase musi byt minimaln¢ 2 ulozené body pro
moznost spusténi navigace “TracBack”.

* Pokud je interval uklédani stanoven na volbu ‘Time’
nebo ‘Distance’, nemusf trasa ptesné kopirovat historii
pohybu (zélezi na nastavené hustot¢ ukladani zadané v poli
‘Resolution’).

+ Pokud je piistroj vypnut, nebo ztrati béhem plavby pozici,
navigace TracBack spoji chybéjici Gisek piimou linii (spoji
pozici, kde doslo ke ztrat¢ signalu a pozici, kde doslo k jeho
nalezent).

+ Pokud je zdznam trasy pfili§ ¢lenity na to, aby se vesel do
300 lomovych bodd, urci pristroj 300 nejmarkantnéjsich
bodt na trase a s jejich pomoci vytvori trasu, ktera se bude
nejvice blizit pivodni projeté trase.

Pro vice informaci o nastaveni a ukladéani projeté trasy
nalistujte strany 67-68.
GPSMAP 3005C uZivatelska pfirucka



MOB (funkce muz pres palubu)

Piistroj GPSMAP 3005C ma k dispozici funkci Muz pies palubu
(MOB), kterd umoznuje okamzité ulozeni pozice a spusténi
navigace zpét k této pozici pro pitpad nouzové situace.

Aktivace funkce MOB (muz pfes palubu):
1. Stisknéte a podrzte klavesu NAVIMOB po dobu 2 vtefin.

2. Zvyraznéte volbu ‘Yes’ a stisknéte klavesu ENTER pro
potvrzeni a spusténi navigace na pozici MOB.
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E\’bj Simulating Operation
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Jakmile je funkce MOB aktivovana, dojde k ulozeni waypointu
s nazvem ‘MOB’. Bod je dopInén mezinarodnim MOB symbolem.
Pristroj automaticky spusti navigaci k tomuto bodu. Pouzijte
jakoukoliv z navigacnich stranek pro rychlé dosazeni bodu MOB.
Bod MOB je ulozen jako bézny waypoint a miize byt smazan, jako
jiny bod z paméti piistroje, vice informaci praci s body naleznete
na stran¢ 20.

Zastaveni navigace:

1. Stisknéte klavesu NAV/MOB.

2. Zvyraznéte volbu ‘Stop Navigation’ a stisknéte klavesu

ENTER.
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N av i g aé n I’ trasy % Simulating Operation

Poslednim zpisobem k navigaci do cile je vytvoreni uzivatelské Reference ‘

navigaéni trasy. Naviga¢ni trasa je soubor bodd nebo mapovych SFS|FOGRUN
okt L 1 0P fide || GPsMAPTOUR

objektl, které sledovany bod po bodu vedou k cili. Pristroj ot | *

GPSMAP 3005C dovoli ulozit v paméti az 50 tras s maximalnim ropT N

poctem 300 lomovych bodt v kazdé z nich.

Navigacni trasy mohou byt vytvoreny a ménény dvéma zptisoby.
Prvni cestou je volba ‘Map’ ze stranky navigacnich tras (Route),
kterd umoznuje grafické vytvoteni trasy na mapové strance.
Druhou cestou je textové vytvoreni trasy ze stranky navigacnich
tras (Route), které umoznuje sledovat body vkladané do trasy,
spole¢né s hodnotami kurzi, vzdalenosti a pod. Samoziejmeé je

o %6 Available 4 Used

mozné navzajem piepinat mezi obéma zpuisoby tvorby trasy. Hlavni menu—zalozka Trasy

Vsechny funkce, vztahujici se k naviga¢nim trasam, jsou )

dostupné ze zalozky ‘Route’ Hlayniho menu, klavesy NAV, nebo Graflgka tvorba navigachni trasy: '

z adjustaéniho menu strénky s navigaéni d4lnic. 1. Stisknéte klavesu ADJIMENU po dobu 2 vtefin, aZ se

zobrazi Hlavni menu.

2. Pomoci KURZOROVE KLAVESY zvyraznéte zélozku
‘Routes’ (trasy).

3. Zvyraznéte volbu ‘New Route’ (nova trasa) a stisknéte
kldvesu ENTER.

34 GPSMAP 3005C uzivatelska pfirucka
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Mapové okno
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4. Zvyrazni se mapové okno. Pro pridani existujiciho bodu
nebo mapového objektu do trasy na nej ukazte kurzorem
v mapé (bod nebo objekt se oznaci) a stisknéte klavesu
ENTER. Pro postup vytvoreni bodu na pozici mapového
objektu nalistujte stranu 16.
nebo
pro vytvoreni a pridani nového bodu do trasy ukaZte
kurzorem na budouci pozici bodu a stisknéte klavesu
ENTER. Zvyraznéte ‘OK’ a stisknéte klavesu ENTER pro
uloZeni bodu. Mate moznost také u nového bodu zménit
nazev, symbol, komentar.

telska prirucka
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S postupnym pridavanim dalSich bodd do trasy seznam
nalevo zobrazuje seznam bodu v trase. Na spodnim okraji
displeje je zobrazen pocet pouzitych a pocet volnych bodd
v trase. Zlutoéervena linie v mapé zobrazuje dokonéené
useky trasy, modra teckovana linie zobrazuje spojnici mezi
poslednim bodem trasy a aktualni pozici kurzoru. Opakujte
body 3 a 4 dokud neviozite do trasy vSechny poZadované
body.

Pokud jste se zadanim hotovi, stisknéte 3x klavesu QUIT
pro navrat do seznamu tras; nebo stisknéte klavesu FCTN
pro posun zvyraznéni z mapového okna na seznam bodt v
trase.

Textové vytvoreni trasy ze stranky s piehledem tras:

1.

Stisknéte klavesu ADJIMENU po dobu 2 vtefin, az se
zobrazi Hlavni menu.

Pomoci KURZOROVE KLAVESY zvyraznéte zalozku
‘Routes’ (trasy).

Zvyraznéte volbu ‘New Route’ (nova trasa) a stisknéte
kldvesu ENTER.

Stisknéte klavesu FCTN, zvyraznéte volbu ‘Numbers’

a stisknéte klavesu ENTER pro zobrazeni stranky Trasa.
Kurzorem zvyraznéte prvni pole pod napisem “Waypoint”
a stisknéte klavesu ENTER. Objevi se okno ‘Find From
Current Position’ (najit z aktuaini pozice).
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6. Z vyhledavaciho menu (Find) zvolte ‘Waypoints’ a stisknéte
ENTER. (Samoziejmé mizete vyhledavat i v jinych
objektech, nez jen v bodech v seznamu).

7. Vyberte bod abecedné volbou “By Name” nebo mezi
nejblizsimi volbou “Nearest” a stisknéte ENTER.

Find Waypoints
Nearestl
001
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@ 003
el
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= DOCK
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30nm_ e
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JOPLIN 7 E’
Wherte typ objektu, ktery cheete vioZit do trasy.

918.1nm 300

36

Na strané s pfehledem je automaticky zvyraznéno pole
‘OK’, stisknéte klavesu ENTER pro pridani bodu do trasy.

Po zadani kaZdého dalsiho bodu do trasy je zobrazen
aktualni seznam bod( v trase (spolecné s nazvy bodd,
délkou useku, kurzy mezi body, a dalSim volitelnym
sloupcem s moznosti zobrazeni dalSich informaci o trase
- viz. str. 42). Ve spodni ¢asti okna se zobrazuji celkové
hodnoty pro kaZdy sloupec.

Route

GPSMAP TOUR  wap., |' Plan
Waypoint Distance Course 4 »
| TOUR1 0.0t 07:13e0
017%
TOUR2 230m o 07:13em
TOUR3 Bom O e
TOUR4 7.9am 015:‘ 07:140n
TOURS5 T0om  OOH 07140

a
S
nm ———AM

o
—_——M

\ 177 51 0714em

Seznam bodu v trase

Opakujte bod 5-8, dokud nezadate v§echny poZadované
body trasy. Stisknéte klavesu QUIT pro névrat do seznamu
navigacnich tras.
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Navigace po trase
Jakmile je trasa vytvorena, je mozné po ni spustit navigaci pomoci
klavesy NAV. Po trase se mizete navigovat v ptivodnim nebo
v opacném potadi zadanych bodd.
Spusténi navigace po trase:
1. Z kterékoliv stranky stisknéte klavesu NAV a zvolte polozku
‘Follow Route’. (Pokud stisknete klavesu NAV pfimo
ze seznamu tras, se soucasné zvyraznénou trasou, po které
se chcete navigovat, objevi se v okné automaticky volba
‘Follow <jméno zvolené trasy>’, kterou staci jen potvrdit.)
2. Zvyraznéte trasu, po které se chcete navigovat a stisknéte
klavesu ENTER.
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301, Go To MAP Point
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GPSMAP 3005C

Map Setup
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Zastaveni navigace po trase:
Stisknéte klavesu NAV a zvolte ‘Stop Navigation’, potvrdte
stisknutim kldvesy ENTER.
Nasledujici dodatecné volby jsou k dispozici po stisténi klavesy
NAYV béhem navigace po trase:

 Invert Route (otoceni trasy) — otoci smér navigace
po trase (od koncového k pocate¢nimu bodu).

* Re-Evaluate Route (piepocet trasy) — prepocte aktualni
trasova data. Vybere Uisek trasy nejblize aktualni pozici
jako aktivni usek trasy (aktivni usek definuje aktudlni kurz
a cilovy bod navigace).

Stranka seznam tras

Seznam tras (zalozka ‘Routes’ v Hlavnim menu) zobrazuje vSechny
navigacni trasy ulozené v paméti pfistroje (zobrazuje nazev trasy).
Pokud kurzorem zvyraznite n€kterou z tras a stisknete klavesu
ADJ/MENU, zobrazi se volby: ‘Copy Route’ (kopie trasy),
‘Delete’ (vymazani trasy) a ‘Delete All’ (vymazat vSechny trasy).

Kopirovani nebo vymazani trasy:

1.V seznamu tras zvyraznéte zvolenou trasu, kterou chcete
kopirovat nebo smazat a stisknéte klavesu ADJIMENU.

2. Vyberte ‘Copy Route’ pro kopirovani nebo ‘Delete Route’
pro smazani, zvyraznéte pole ‘OK’ a stisknéte klavesu
ENTER. Volba kopirovéani ‘Copy’ zobrazi pfehled nove,
zkopirované trasy. Kopie pouziva stejné jméno plvodni
trasy doplnéné cislem (od 1 dale) na konci ndzvu trasy.
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ﬁ Simulating Operation
ShS FOGRUN
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= |1 Copy [PUR
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Setup
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Vymazani trasy: o
1.V seznamu tras pomoci KURZOROVE KLAVESY vyberte
trasu, kterou chcete vymazat a stisknéte klavesu ADJ.

2. Zvyraznéte volbu ‘Delete’. Pro potvrzeni zvyraznéte ‘OK’a
stisknéte klavesu ENTER.

Smazani vSech tras z paméti:
1. "V seznamu tras stisknéte klavesu ADJ.

2. Vyberte volbu ‘Delete All'. Se zvyraznénym ‘OK stisknéte
znovu ENTER pro potvrzeni..
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Stranka s prehledem trasy

Pokud mate vytvofenou trasu, mizete ji pomoci stranky s

prehledem ménit.

Nazev \trasy Volby
Route / N
|GPSMAP TOUR \, Numbers |[¢ @Phn |
[TOUR1 | TOURL_
, N 34°563500'
Trasov< TOUR2 W 076°24.066"
body TOUR3 BATEE 1918
TOUR4 '
TOUR5 Bz,

295 Points Available

[Toget
RIVER . courh RIVER

oy M

B@éﬁg}"@' CORE BANKS
@

_5 Used

anm

Celkoveé informace

Zobrazeni stranky s prehledem trasy:
1. Podrzte kldvesu ADJIMENU po dobu 2 vtefin, aZ se zobrazi

Hlavni menu.

2. Pomoci KURZOROVE KLAVESY zvyraznéte zélozku ‘Routes’.
3. Zvyraznéte nazev trasy, kterou chcete zobrazit, a stisknéte

klavesu ENTER.
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Stranka se zobrazenim trasy umoziiuje zadat az 15-ti znakovy
néazev. Standardné se trase pfifazuje nazev slozeny z ndzvu prvniho
a posledniho bodu v trase.

Zména nazvu trasy:
1. Ze stranky se zobrazenim trasy zvyraznéte pole s nazvem
trasy a stisknéte klavesu ENTER.

2. Pomoci KURZOROVE KLAVESY zadejte nézev trasy a po
dokonceni stisknéte klavesu ENTER.

Pokud mate zobrazenu stranku s pehledem trasy, mate moznost
zobrazovat a upravovat trasové body obsazené v trase.

Zobrazeni podrobnosti o individualnim trasovém

bodu:

1. Zvyraznéte libovolny trasovy bod. Bod se zvyrazniv
mapovém okné.

2. Stisknéte klavesu ENTER. Na displeji se objevi nové okno
s detailnimi informacemi o bodu.

3. Na strance s piehledem bodu je mozné vyjmout bod z trasy
volbou ‘Remove From Rt’, posunout bod volbou ‘Move Wpt’,
prejit na zobrazeni dal§iho bodu volbou ‘Next’, nebo bod
smazat z paméti volbou ‘Delete’, po volbé stisknéte klavesu
ENTER. Pokud je trasovy bod souc¢asné waypointem, je
mozné ménit jakoukoliv z informaci o waypointu (viz. str.
20).

GPSMAP 3005C telska prirucka
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HlLLInMSTOu’\/—’\-\RDANDT(‘E\IElI

)
ALLIGATOR RIVER

Waypoint I
TOUR3

Comment

'FREE“VI“E ALLIGATOR LAKE

LAKE MATTAMUSKETT
Position Y

PAMLICO RIVER

N 35°01.287' o Toues
W076°25.085 — e

HATTERAS 1
OCRACOKE ISLAND

AN,
HAVELOCH™]

ACKSONVILLE
r CORE BANKS

JER EMERALD ISLE
Current Position I

4.5nm 359%

Water temp
[ | 5.5
| Reference

R |
Move Wpt | |,
" Newt ||

[Remove From Rt I

Delete ‘

20nm

Pokud zvolite zobrazeni dal$iho bodu volbou ‘Next’, zobrazi se
zpét seznam bodi trasy se zvyraznénym dal$im bodem v poradi.

Editace trasy

Ze stranky s prehledem trasy mate moznost editovat trasu
pridanim, odebranim nebo posunem bodii z trasy. Editaci je mozné
provadét textoveé nebo graficky, podobné, jako pii tvorbé trasy. Je
mozn¢ také planovat trasu vzhledem ke spotieb¢ paliva a casové
naro¢nosti trasy.
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Graficka zména trasy v mapovém okné:
1. Na seznamu tras zvyraznéte trasu, kterou chcete ménit,
a stisknéte klavesu ENTER.

2. Pomoci klavesy FCTN se pfepnéte do mapového okna.
Nyni méte moznost pouzit KUROZROVOU KLAVESU
pro oznaceni bodu trasy, u kterého chcete zobrazit blizsi informace,
nebo jej cheete menit. Pomoci kurzoru mate také moznost zadat
z mapy novy trasovy bod do libovolného useku trasy.

Zména trasového bodu z mapového okna:

1. Pomoci KURZOROVE KLAVESY najedte na libovolny
trasovy bod a stisknéte klavesu ADJIMENU. Na displeji se
objevi menu s nabidkou moZnosti zmén.

2. Posurite kurzor na novou pozici - existujici bod
nebo
vyberte volbu ‘Move’ (posun - plati pouze u uzivatelskych
bod) pro posun bodu pouziite KURZOROVOU KLAVESU
pro posun na pozadovanou pozici a stisknéte klavesu
ENTER
nebo
vyberte volbu ‘Add’ (pfidat - plati pouze prokoncoveé body),
pouzite KURZOROVOU KLAVESU pro zvyraznéni nového
pocatecniho nebo koncového bodu a stisknéte klavesu
ENTER. Pokud pridavate novy bod, zvyraznéte ‘OK’ a pro
potvrzeni stisknéte klavesu ENTER.

3. Pomoci klavesy QUIT sukoncite editaci.
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Pridani nového bodu do existujiciho useku trasy

(v mapovém okné):

1. Pomoci kurzorové klavesy ukazte na usek trasy, do kterého
budete pridavat bod (tsek se zvyrazni) a stisknéte klavesu
ENTER.

2. Posurite kurzor na novou pozici - existujici bod nebo
mapovy objekt (pod kurzorem se zobrazuje text "ADD”
a linie useku trasy se pohybuje s kurzorem) a stisknéte
klavesu ENTER.

3. Pomoci klavesy QUIT se vratite do stranky s pfehledem
trasy.

Route - \ VU
|GPSMAP TOUR | Numbers |  Plan |
TOUR1 Pamlico Sound
| N 35°09.107'
N3 W 076°31.978"
TOUR3 13.9nm 3422
TOURA4
TOURS i
y PAMI.II:D SOUND
3nm
H ovVerzoom
295 Points Available 5 Used
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Zména trasy ze stranky s rozpisem tras: Planovani trasy

1. Ze stranky s rozpisem trasy, pomoci KURZOROVE KLAVESY
zvyraznéte poZadovanou trasu, kterou chcete ménit, a stisknéte
kldavesu ADJIMENU. Objevi se menu s volbami.

Textovy piehled navigacnich tras zobrazuje planovaci informace
pro kazdy usek trasy. K dispozici jsou informace: “ETA”
(o¢ekavany cas piijezdu do bodu), “Fuel” (palivo potiebné

Route k dojezdu do bodu), “Leg Distance” (délka tiseku), “Leg Fuel”
|GPSMAP TOUR | Numbers | Plan (spotieba paliva na tiseku), “Leg Time” (Cas k prekonani
LRI o R s, tiseku), “Sunrise” (vychod Slunce), “Sunset” (zapad Slunce)
[1 Remove | o . v .y . — %
— %’,ﬁ};g“ﬁl-&ﬁﬁ' a “Time To” (¢as do bodu). Jednotlivé hodnoty je mozné postupné
o i g . ¥ ; .4
TOUR4 zobrazit v krajnim pravém sloupci v piehledu trasy.
elne Pouziti planovacich informaci:
FIVER . south rveR 1. Ze stranky s prehledem trasy pomoci KURZOROVE
& KLAVESY zvyraznéte volbu ‘Plan’ a stisknéte ENTER pro
[ ] zobrazeni stranky pro planovani trasy ‘Plan Route’.
@ﬁg Plan Route
& Bom Speed Depart Time
[295 Points Available [ 5 Used ‘0.0kt ‘08:41AM
Fuel Flow Depart Date
2. Vyberte volbu ‘Remove’ pro odstranéni trasového bodu ‘0 0 ‘OI-JUN-O 4
nebo
Zvolte ‘Add Before’ pro vioZeni bodu mezi dva existujici body, v
seznamu ‘Find From Current Position (vyhledat z aktuaini pozice)’
zvyraznéte body ‘Waypoints’ a stisknéte ENTER. (Mizete také
vyhledavat mezi ostatnimi objekty, jako mésty “Cities”, stanicemi 2. Zadejte informace o pramérné rychlosti “Speed”, spotfebé
prilivi/odlivi “Tide Stations” a dalsimi). paliva (jednotky za hodinu) “Fuel Flow”, ¢as odjezdu
3. Vyberte zvoleny objekt, ktery chcete vioZit, a stisknéte dvakrat D epgn‘ur e Time”a d?tym oc{jezdu D epan‘un? Date”.
ENTER. 3. Po stisku QUIT se vratite zpét do stranky s pfehledem trasy.
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Zména zobrazovanych “planovacich” tudaji:

1. Ze stranky s textovym rozpisem trasy zvyraznéte pole
napravo od pole s kurzem “Course” a stisknéte ENTER.
Popis pole je zluté podbarven. Jedna z deviti “planovacich”
veli¢in se postupné zobrazi v pravém sloupci hodnot.

Planovaci udaje

Route

GPSMAP TOUR Map | I

Waypoint Distance Course 4| Sunset [p |

TOURI1 0.0ft 07:13 01
017%

TOURZ 23nm 07:13em
344%

TOUR3 ABum 07:14ene

TOUR4 7.90m 339:‘ 07:14rne

TOURS5 17.7am T 07l

— g 11} N AN

o
— M

F 2 \W

-
A\

17.70m 351 07:14pm

42

2.

Pomoci $ipek doleva/doprava na KURZOROVE KLAVESE
zvolte Gdaj, ktery chcete mit ve sloupci zobrazen, a potvrdte
stiskem ENTER.

POZNAMKA: Spotieba paliva je pocitana v jednotkdch za
hodinu. V systémovém nastaveni je mozné nastavit typ jednotek
(U.S., namorni nebo metrické). Hodnoty spotieby je mozné
nastavit podle technickych informaci plavidla (uZivatelska
prirucka, technické parametry a pod.) a podle uvedenych
Jednotek nastavit typ jednotek na pristroji (galony, litry).

GPSMAP 3005C uzivatelska pfirucka



Hiavni STRANKY > PREHLED
HLAVNi STRANKY

Pristroj GPSMAP 3005C ma ti1 hlavni stranky (pfi tovarnim nastaveni pfistroje): mapova stranka, kompasova stranka a stranka
s navigacni dalnici. Dodate¢né se mohou zobrazit: video stranka (pfi pfipojeni video signalu), sonarova stranka (pfi piipojeni
sonarového modulu GSD 20) a radarova stranka (pii piipojeni radarového modulu). Pro pfepinani mezi hlavnimi strankami

se pouziva klavesa PAGE. Po stisténi této klavesy se zobrazi nabidka hlavnich stranek v samostatném okné. Mezi hlayvnimi
strankami mizete piepinat popotadé, nebo preskocit ptimo na libovolnou stranku.

Nabidka hlavnich stranek
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Konfigurace Hlavnich stranek

Kazda z navigacnich stranek muze byt ptizplisobena Vasim
naviga¢nim potfebam. Je mozné ménit obsah a zobrazeni
datovych poli, stejné jako piidavat dodatecné funkce do
kazdé z hlavnich stranek.

Prohlizeci okno Nastavovaci tahlo

\ A\
Functions \ W 1 \ Digital 2
N Status Bir 4 SOG > | VMG

N Digital 1 \coG |BRG ‘
[ |Digital2 DPT | WTR TEMP
DCompass ‘ POSN ‘ EPE

[ [TempLog DIST DEST

[ ]second Map
DHighway

B i
Defaults . |
N JHOSLI3Y ~ >

W7

Nastaveni stranek
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Do hlavnich stranek je mozné piidat dodate¢na okna pro
zobrazeni stavu jak standardnich funkei, tak 1 dodate¢nych
ptisluSenstvi (napf. sonar, radar). V piipadé pfidani
dodatecného hardware k piistroji se mohou automaticky

na displeji piistroje objevit dodatecné funkee. Kromé téchto
oken je mozné zobrazit dalsi okna, jako napi. kompasovy
pas, druhé mapov¢é okno, nebo napt. teplotni graf (v piipade
pouziti sonaru, nebo piipojeni NMEA zatizeni viz. str. 72).
Digitalni datova pole mohou nabyvat rizaych velikosti

a obsahu.

Pridani/odebrani funkei v hlavnich strankach:
1. Stisknéte a podrzte kldvesu DATAICNFG na dvé vtefiny.
Objevi se konfiguracni okno.

2. S pomoci KUROZOROVE KLAVESY zvyraznéte zvolenou
funkci pro pfidani/odebrani okna a stisknéte ENTER.
V hlavni strance se zobrazi jen ta okna, ktera maji zatrzeno
zatrhavaci pole vlevo vedle nazvu. Az tfi dodate¢na okna
mohou byt sou¢asné zobrazena na hlavni strance. Pokud
funkce jiz neni mozné pridat, jsou zabarveny do Seda.
Primarni okno na strance se vZdy objevuje nalevo (pfi 2-3
oknech) nebo v levém hornim rohu (pfi 4 oknech) displeje.

3. Pro ukonceni stisknéte klavesu QUIT, zobrazeni se vrati
Zpét do hlavni stranky.

GPSMAP 3005C uZivatelska pfirucka



Primarni okno Druhé okno Datové pole
\ / /

@ Simulating \Operation /
HANITOBA : SOG
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W’H s W094947.941'
oA

Measure I Hide Detail ‘ } l Map Setup

Mapova stranka s dodateénym mapovym oknem
a 1 sloupcem datovych poli

Zména velikosti zobrazovanych datovych poli:

1.

Stisknéte a podrzte klavesu DATAICNFG na 2 vtefiny.

Zobrazi se konfiguracni okno.

KURZOROVOU KLAVESOU zvyraznéte adjustacni listu

‘Digital 1”nebo “Digital 2°, stiskné klavesu ENTER.

GPSMAP 3005C telska prirucka

HLAVNT STRANKY > KONFIGURACE HLAVNICH STRANEK

3. Sipkou nahoru na KURZOROVE KLAVESE zvétsite text
a snizite pocet datovych poli v datovém sloupci, Sipkou dolt
naopak. Po zméné velikosti datovych poli se automaticky
zobrazi seznam zobrazovanych funkci v seznamu Digital 1
a Digital 2.

4. Pro opusténi adjustace stisknéte QUIT. Dalsim stiskem
QUIT se vratite do hlavni stranky.

@ Simulating Operation
il % § E paNTIED SOG VMG
D“K"LTL m::r:é‘::nus F\ "“' "R”“s"iff_"ﬂ ot
SRR 00k W
L—mmm mnmm\‘?‘ = o
B ot \{ m wl\n: oG — M
ES OF AMERICA TR 1
/S| ARKANSAS DJGIAZ L] 0 WTR TE‘I’\JP
;;5 mutsmun } \ 131 61.7%
/’\L-— Fl.mf n M EPE
o teon ‘&umns 9 Sft
o) TURKS AND CAICOS ISL DIST DEST
i e 3
i) £ LEE\WARD 24 7ft —flT)
GUATEMALA ST. LU ETE DEST
NICARAGUA e POSN
3 T INIDAD AN .
" VENEZUEI N 25245‘689: DATE
T 080007641 P
C%?Mwunnknl / /
Measure I Show Detail I / I I M;f) Setup
1. datovy sloupec s 2. datovy sloupec
velkymi ¢iselnymi poli s malymi ciselnymi poli
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Zména datovych poli “Digital 1” nebo “Digital 2”:

1. Stisknéte a podrzte kldvesu DATAICNFG na 2 vtefiny. Zobrazi
se konfiguracni okno.

2. KURZOROVOU KLAVESOU zvyraznéte datové pole, které
checete zménit, a stisknéte ENTER.

Functions Digital 1 Digital 2

\Status Bar — [soG - lvme

\/|Digital 3. Course To Steer (CTS)
| |Digital [4. Cross Track Errot (XTE) I

5. Date ‘
L |Compal 5 pepth (DPT)
[ [TempT| 7
8

. Desired Course Over Ground (DCOG)
DSe cond| 8 Distance to Destination (DIST DEST)
N 9. Distance to Next (DIST NEX'T)
[ JHighwi 1) £ “Time En Route (o Next (ETENEXT)
11. Est. Time En Route to Destination (ETE DEST)
12. Est. Arrival Time at Next(ETA NEXT)
13. Est. Arrival Time at Destination (ETA DEST)
14. Estimated Position Error (EPE)
15. Elevation (ELEV)

T :

P T

L]

=l

3. KURZOROVOU KLAVESOU se posurite na pozadovanou
funkci v.seznamu a stisknéte ENTER. Zadavani opustite
stiskem klévesy QUIT. V seznamu funkci, které je mozné
zobrazit v.datovych polich, jsou:

1. Bearing (BRG) - Smér na cil

2. Course Over Ground (COG) - Kurz

3. Course To Steer (CTS) - Kurz priblizeni k linii kurzu
4. Cross Track Error (XTE) - Pficna odchylka od kurzu
5. Date - Datum

6. Depth (DPT)* - Hloubka*

7. Desired Course Over Ground (DCOG) - Ocekavany kurz

8. Distance to Destination (DIST DEST) - Vzdalenost k cili

9. Distance to Next (DIST NEXT) - Vzdalenost k dalSimu
10.Est. Time En route to Next (ETE NEXT) - Zbyvajici ¢as do
dal$iho

11.Est. Time En Route to Destination (ETE DEST) - Zbyvajici ¢as
do cile

12.Est. Arrival Time at Next (ETA NEXT) - Cas pffjezdu do
dalsiho

13.Est. Arrival Time at Destination (ETA DEST) - Cas pfijezdu do
cile

14.Estimated Position Error (EPE) - Ocekavana chyba v pozici
15.Elevation (ELEV) - Vyska

16.Heading (HDG) - Kurz

17 Position (POSN) - Pozice

18.Speed Over Ground (SOG) - Rychlost viici zemi

19.Speed Through Water (STW)* - Rychlost viiéi vodé*
20.Time of Day (TIME) - Hodiny/Cas

21.Turn - Rozdil kurz/smér na cil

22.Velocity Made Good (VMG) - Rychlost priblizeni k cili
23.Voltage (VOLT) - Napéti baterii

24 Water Temperature (WTR TEMP)* - Teplota vody*

*Zobrazi se s pfipojenym sonarem.

Obnoveni plvodniho (tovarniho) nastaveni hodnot:

1.

2.

Stisknéte a podrzte klavesu DATAICNFG na 2 vtefiny. Zobrazi
se konfiguracni okno.

KURZOROVOU KLAVESOU zvyraznéte volbu ‘Defaults’

a stisknéte klavesu ENTER.

GPSMAP 3005C uZivatelska pfirucka



Pouziti funkci oken

V kazdé z hlavnich stranek je mozné zobrazit kombinace vice
oken. Obsahem oken mlize byt néktera z hlavnich stranek nebo
stranka volitelného pfisluSenstvi (sonar, radar, video). Pokud
nadefinujete kombinaci oken, miizete mezi funkcemi oken prepinat
pomoci klavesy FCTN (funk¢ni klavesa). Po obvodu funkéniho
(aktivniho) okna se objevi zluté ordmovani. Po kazdém stisku
klavesy FCTN se ordmovani posune na dalsi okno.

Seznam funkci Aktivni okno
/
| ilsimulatine Oofration /
"k — I\i:nctlons I I::t HIPLLUN —— ‘!- oo
2. Second Map |
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14 4. Water Temp WANCTGUTT  SALT LAKE £ITY .
|  aPPiETON ) | - .
i wischhan e
\/, mr:umnu e+ pues .
. 0 DE CALIFORN ORLEANS
L ” P““W:n:ocznn :: %’“
ITFRRFY
e _ILINBIS g -oHI0-
KANSAS " RlssouRi G A =

VTES OF AMERIC;D "Nowmt

)/mudu/ m T:uu:ss:;/ “cu

| / \ n'rl.nm
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Measure

I Map Setup

GPSMAP 3005C

telska prirucka

HLavni STRANKY > Pouzimi Funkci OKEN

Prepinani mezi okny hlavnich stranek:

1. Stisknéte kldvesu FCTN. Na displeji se objevi seznam
oken.

2. PokaZdé, kdyzZ stisknete klavesu FCTN, bude zvyraznéno
nasledujici okno na seznamu. Stisknéte ENTER, pokud je
zvyraznén pozadovany odkaz v seznamu. Funkce, které
v seznamu nejsou dostupné, jsou podbarveny Sedou
barvou.

Nastaveni oken

Kazd¢ aktivai okno (s vyjimkou kompasového pasu) ma moznost
adjustace pomoci pevné klavesy ADJ/SOFT KEY. Z adjustacniho
menu je mozné volit adjustaci nebo dalsi funkce, které se vztahuji
k aktivnimu oknu. Pokud k piistroji pfidate dodatecny hardware
(napf. sonar, radar video), mohou se obj evit automaticky dalﬁi
nalistujte v manualu m1st0 pro piislusnou hlavni stranku nebo se
podivejte do ptirucky pridaného hardware.

Zobrazeni voleb daného okna

1. Stisknéte kldvesu ADJ. Zobrazi se adjustaéni menu pro
aktivni okno.

2. KURZOROVOU KLAVESOU zvyraznéte pozadovanou
volbu a stisknéte ENTER.
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Adjustacni menu Aktivni okno
E‘q imula}in‘w Oneratiol
Map o HEW TORK T
L1, Measure Distance S078 st.iowms © | WASHINGTON
D 2 Hide Detail = 1
é 7. Radar Cursor On 2 s G -
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Klavesa DATA

Klavesa DATA primarn¢ zobrazi nahled na mapovou stranku
zobrazenou na cely displej (bez datovych poli, kompasu a vice
oken). Po opakovaném stisku klavesy DATA se zobrazeni vréati do
piedchoziho zobrazent.
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Stranka Mapa

Mapova stranka pfistroje GPSMAP 3005C zobrazuje nahled na
aktualni pozici lodi nad digitalni mapou, véetné pottebnych dat
pro navigaci. Pokud mate v pfistroji dohrané podrobné mapy

edice BlueChart pro Gizemi, kde se pohybujete, bude na mapové
strance zobrazena aktudlni pozice spolecn¢ s podrobnou digitalni
mapou vcetné hloubek, navigacnich znaki, geografickych nazvu

a ostatnich informaci. Pfistroj soucasné vykresluje historii pohybu,
navigacni trasu nebo waypointy, které jste vytvotili. Pomoci
mapového kurzoru mate navic moznost prohlizet a posouvat mapu
mimo aktudlni pozici, véetné dodatecnych funkei, jako je napf.
urceni sméru a vzdalenosti na libovolny objekt v mapé.

Pokud je aktivni mapovy kurzor, zobrazi se na levém hornim okraji
displeje datove okno, informujici o pozici kurzoru, vzdalenosti

a sméru z aktualni pozice. Méfitko mapy se zobrazuje v pravém
spodnim rohu mapového displeje.

Pomoci klaves RANGE je mozné ménit méfitko zobrazeni
mapy na displeji, kurzorovou klavesou se ovlada pohyb
mapového kurzoru. Mapova stranka miize byt v jednom

ze dvou zakladnich médi: pozicnim nebo kurzorovém.

V pozi¢nim médu se zobrazuje trojuhelnikem symbol
aktualni pozice a béhem pohybu se mapa pod aktualni pozici
posouva tak, ze aktualni pozice je neustale nad mapou

GPSMAP 3005C uZivatelska pfirucka



vidét, v kurzorovém modu nedochdzi k pohybu mapy pod
pohybujici se lodi a na displeji je zobrazena Sipka kurzoru.
Pristroj GPSMAP 3005C je po zapnuti vzdy nastaven do pozi¢niho
modu.

Geograficky ~ Mapovy  Ufivatelsky
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Pokud stisknete KURZOROVOU KLAVESU na mapové strance,
piistroj se piepne do kurzorového médu.

GPSMAP 3005C telska pfirucka

HLAVNT STRANKY > STRANKA MAPA

Vlastnosti kurzorového modu:

Kurzorem se po mapové strance pohybuje pomoci
kurzorové klavesy.

Pokud dojedete kurzorem na okraj mapové obrazovky,
mapa se posune ve sméru kurzoru. Zapamatujte si, ze
v kurzorovém modu se zobrazeni mapy miize posunout
mimo aktudlni pozici lodi.

Pokud mapovym kurzorem nepohybujete, zobrazi se

v datovém poli pozice (soutadnice) kurzoru. Hodnoty
vzdalenosti a kurzu se budou meénit s pohybem lodi.
Pokud zménite méfitko v kurzorovém modu, bude mapa
vycentrovana na pozici kurzoru.

Pro navrat do pozi¢niho modu stisknéte klavesu QUIT.

POZNAMKA: Pii posouvéni mapového kurzoru na okraj
mapy pristroj zacind nacitat sousedni mapova data. Tento

proces miize chvili trvat.

Pouziti mapového kurzoru

Mapovy kurzor umoziiuje libovolné posouvat, prohlizet a ménit
métitko mapy. Pokud s kurzorem dojedete na okraj mapy, piistroj
zane nacitat sousedni mapova data a posouvat mapovou stranku
ve sméru kurzoru. Pfi posouvani mapy mize chvilku trvat, nez
se nacte sousedni dil mapy. Po dobu nacitani mapy se na pozici
kurzoru objevi symbol presypacich hodin.
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Vybér méritka mapy Ptistroj GPSMAP 3005C mé vestavénou piehlednou mapu svéta s
Mapova strinka ma k dispozici 28 méfitek zobrazeni od 5 m do podrobnéj$imi mapami dostupnymi pomoci dodatecnjch detailnich
1200 km. Méfitko mapy se ovlada klavesami RANGE (Sipkou map programu MapSource (edice MapSource BlueChart nabiz
nahoru a Sipkou dol). Aktualni méfitko mapy se zobrazuje detailni namoini mapy libovolné¢ho mista na svéte). Pri zobrazeni

v pravém spodnim rohu mapového okna. Hodnota vzdalenosti map na displeji jsou dodrzeny tyto zasady:

méfitka se vztahuje k usecce zobrazené pod hodnotou. * Pokud je vybrané misto na displeji pokryto vnitini nebo

dohranou mapou, tak se mapa zobrazi.

___ Bnm + Pokud je pro jedno misto k dispozici v paméti pistroje vice

e - mapovych podkladi, zobrazuje se nejpodrobngjsi mapa.
Zobrazuje se zakladni vestavéna mapa

¢ Pokud je zvolené méfitko vétsi nez detail zobrazované

1.2nm mapy (mapa jiz neobsahuje dalsi, podrobné;si data), zobrazi
map card se na displeji informace ‘overzoom’ pod symbolem méfitka
Zobrazuje se dohratelna detailni mapa mapy.
Snm
OVEerZaoin

Zobrazeny vsechny informace, Zadny
dodatecny detail neni k dispozici

Zména méritka mapy:
Stisknéte klavesu RANGE (Sipka nahoru) pro zmenseni
méfitka mapy (méné detaild) a opacné.
& POZNAMKA: Hodnota vzddlenosti méFitka se vztahuje od
Jednoho konce usecky ke druhému.
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Volby stranky Mapa

Z mapoveé stranky je pfistup k volbdm a nastaveni mapovych
funkci pomoci adjustacni klavesy ADJ a/nebo pevnych
klaves pod mapovym displejem.

Dostupné volby jsou: Measure Distance (méfeni vzdalenosti),
Hide/Show Detail (skryj/zobraz detail), a Setup (nastaveni).
Pokud se k pfistroji piida dalsi hardware, mohou se pod
klavesami automaticky objevit dalsi volby. Je mozné také
pfizplsobit zobrazovani oken na mapové strance (viz. str. 44)
a velikost a obsah datovych poli (str. 45).

Measure Distance (méfeni vzdalenosti) — umoznuje mefit
vzdalenost a smér mezi dvéma body

Méreni vdalenosti a sméru mezi dvéma body:
1. Stisknéte klavesu ADJ pro zobrazeni adjustacniho menu.

2. Vlyberte volbu ‘Measure Distance’ nebo ‘Measure’..Na
aktualni pozici v mapé se zobrazi kurzor se symbolem
modrého Spendliku pro.oznaceni vychozi pozice méreni.

3.-Pro zménu vychoziho referencniho bodu méfeni pfesurite
kurzor pomoci kurzorové klavesy na zvolené misto a
stisknéte klavesu ENTER. Symbol Spendliku oznaci toto
zvolené misto.

GPSMAP 3005C telska prirucka

HLAVNT STRANKY > STRANKA MAPA

4. Presurite kurzor na cilovy referencni bod, ke kterému
chcete méfit smér a vzdalenost. Vzdalenost a smér se
zobrazi v levém hornim rohu mapové stranky. Stisknéte
kldavesu QUIT pro opusténi médu méreni.

Soufa dnice E \;ﬂ Sffnulat%ng O‘peration

5 =
N Map Pointer ;’SOG
kurzor NG Fes 05 \
W082°42.467' ! O O
30um B4 ) - kt
Vzddlenost {

a smer

\ 0073
311

Referencni
cilovy bod |

SANDUSKY

Referencni LOSY
poédteém'/ e ngog%gggg%%
bod = )

Measure | Show Detail | | | Map Setup
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Hide Detail/Show Detail (zobrazeni/skryti mapového
detailu) — funkce piepind mezi zobrazovanim/skrytim
hloubkovych bodl a okrajii map na mapoveé strance (pro lepsi
prehlednost mapy). Toto nastavent se tyka vzdy jen aktualné
zobrazované mapy. Pokud na displeji mate zobrazena dvé mapova
okna, je mozné v jednom zobrazit a ve druhém skryt mapovy
detail.

| %] Simulating Operation
A N SOG
0.0kt
COG
O
007x
DPT
41.5¢
‘ POSN
N 41928922
| WO082°43771"
Beasure | Show Detail | Epjmd | Map Setup

Skryty mapovy detail
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Hloubkové body (mapa BlueChart)

A
@ Simulating Operation / I \
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- ; 494;:
A” 1)
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' B stmap card
Measure ’ Hide Detail r | | Map Setup

Zobrazeny mapovy detail

Setup (Nastaveni mapy) — umoziiuje ménit nastaveni mapové
stranky podle pozadavku uzivatele (zobrazeni detailu, orientace
mapy, automatického méfitka, zobrazovani mapovych prvki).
Pokud zvolite volbu “Map Setup” (nastaveni mapy), zobrazi se
hlavni menu s aktivovanou zalozkou ‘Map’. Volby nastaveni

jsou uspotadany do vodorovného menu s “podzalozkami” pro
rychlejsi orientaci. Zmény v hlavnim menu se projevi na vSech
zobrazovanych mapach.

GPSMAP 3005C uZivatelska pfirucka
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Hlavni menu—zalozka Mapa

Zmeéna nastaveni mapy:

1,

Stisknéte klavesu ADJ pro zobrazeni adjustacniho menu.

2. Zvyraznéte ‘Setup’, a stisknéte klavesu ENTER, nebo stisknéte
pevnou klavesu's volbou ‘Map Setup’. Na displeji pristroje se
objevi okno Hlavni menu.se zvyraznénou zaloZkou Mapa.
Stiskem DOLEVA/DOPRAVA na KURZOROVE KLAVESE
zvyraznéte poZadovanou podzalozku, pohybem ve sméru

NAHORU/DOLU.na KURZOROVE KLAVESE vyberte
pole,které chcete zménit, a stisknéte klavesu ENTER.

Pomoci KURZOROVE KLAVESY vyberte zvolené nastaveni

a potvrdte kldvesou ENTER.

5. Pro opusténi menu stisknéte klavesu QUIT.

\i STRA STRANKA KomPAS
Stranka Kompas

Pristroj GPSMAP 3005C zobrazuje dvé rozdilné navigacni
stranky: kompasovou a stranku s navigacni dalnici. Pokud je
spusténa navigace pomoci klavesy NAV, piistro GPSMAP
3005C naviguje na kompasové strance k cili pomoci grafic-
kého kompasu a ¢iselnych poli.

Smer pohybu

: o Datova pole
(Cervena linie)

& Simulating Operation

20,0
28.0x+

DIST NEXT

5.20m

ETENEXT

15:37

Kompas Smeér na cil
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Na kompasové strance se zobrazuje stelka s ukazatelem sméru

k cili uvnitt kompasového kruhu. Pro to, aby GPS spravné
navigoval, musite byt s ptistrojem v pohybu. Béhem pohybu stelka
ukazuje smér k cili, zatimco kompasovy kruh prostiednictvim
Cervené rysky zobrazuje aktualni smér pohybu. Pokud sméiujete
piimo k cili, smétuje stielka na vrsek displeje v zakrytu s Cervenou
ryskou.

Podél pravé strany displeje se zobrazuji datova pole. Pfi standardné
zobrazovanych hodnotach je ve vrchnim poli zobrazena aktualni
rychlost (Speed), dale vzdalenost na piisti bod trasy (DIST NEXT)
a zbyvajici ¢as pro dojezd do cile (ETE NEXT). Vzdalenost a cas
do cile se snizuji, jak se priblizujete k cilovému bodu.

Pokud stojite na misté, nebo pokud se pohybujete nizkou rychlosti,
muZze kompasova stranka ukazovat nestabilni hodnoty smért.

Jakmile se rychlost pohybu zvysi, budou zobrazovang informace
v poradku.

Samoziejmé méte moznost uzivatelsky piizptsobit
kompasevou stranku vasim potiebdm, pro informace

o zobrazeni dalSich oken nalistujte stranu 44, pro zménu
zobrazeni datovych poli se podivejte na stranu 45.
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Stranka Dalnice

Pokud je spusténa navigace pomoci klavesy NAV, piistroj
GPSMAP 3005C naviguje na strance s navigacni dalnici
k cili pomoci 3D grafického zobrazeni kurzu k cili. Na pravé
strané displeje jsou zobrazena ¢iselnd datova pole. Uprostied
navigacni dalnice se nachazi linie reprezentujici kurzovou
linii.

Béhem navigace k cili mate moznost na strance s navigacni dalnici
sledovat priibch kurzu k cilovému bodu nebo trase. Na strance

se mohou zobrazovat lomoveé body trasy spolecné s ostatnimi
waypointy, piipadné i s body proslé trasy. V datovych polich je
mozné zvolit formu a obsah zobrazovanych hodnot.

Navigacni dalnici je mozné zobrazit v péti riznych méfitcich od
zvetSeni 1x do 16x, standardné je pouzito zvétSeni 8x.

GPSMAP 3005C uZivatelska pfirucka
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Zména méritka stranky s navigacni dalnici:

Pri zobrazené strance stisknéte klavesy RANGE NAHORU/

DOLU (zmen$enifzvétseni).

GPSMAP 3005C

telska pfirucka

HLavii STRANKY > STRANKA DALNI

Volby stranky Dalnice

Mnoho funkci a nastaveni modelu GPSMAP 3005C se
provadi pomoci pevaych klaves. Na strance s navigacni dal-
nici je mozné ménit nastaveni pomoci pevnych klédves nebo
pomoci adjustacni klavesy ADJ.

Dostupné volby (ptes pevné klavesy nebo klavesu ADJ):
Active Route Details (detaily o aktivni trase), Edit Active
Route (zmény aktivni trasy) a Setup (nastaveni). Pokud

k pistroji piidéte dalsi hardwaroveé zafizeni (sonar, radar,
video), mohou se automaticky objevit dalsi volby. Pro
informace o prdci s volbami adjustace viz. stranka 44.

Active Route Details/Route Details (detaily o aktivni trase) —
volba zobrazi detailni informace, jako jsou vzdalenost (distance),
kurz (course) a dalsi..

CE
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Route Setup (nastaveni) — umoziuje nastavit, kter¢ body a proslé trasy
| GPSMAP TOUR H Map | budou zobrazeny na strance s navigacni dalnici. Pomoci kurzorové
Waypoint Distance  Course |4 ETA ) klavesy a klavesy ENTER vyberte polozky, které se maji/nemaji

TOURL = zobrazovat. K dispozici jsou Etyii moznosti:
» TOUR2 1.50m 3443 03:035m
TOUR3 40nm 015:‘ 03:05m * Active Route Waypoints—budou zobrazeny vsechny body
TOUR4 Z1am T 03:08em obsazené v aktivni trase.
TOUR5 169%m 0" 0318 ¢ UserW ; bud b Sech ;
s . ser Waypoints—budou zobrazeny vSechny waypointy v
e - okoli trasy.

» Track Log—bude zobrazen aktivni zaznam prosl¢ trasy.
* Saved Tracks—budou zobrazeny vSechny uloZené proslé
trasy.

| 16%9m < 3B1%  0318em

E kﬂ Simulating Operation

T A. Abtivétill.blite Waypoints
ctive] P

V] User Waypoints

¥ P

Edit Active Route/Edit Route (zmény aktivni trasy) — 1M Track Log

umoziuje zobrazit a ménit aktivni trasu z textového rozpisu trasy Routes | MSaved Tracks

nebo z grafického mapového okna. Tracks |
DsC

Card

Stranka Aktivni trasa

Setup
Alarms
System
Map
Temp

Highway

Nastaveni stranky dalnice
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HLAVNI MENU

Hlavni menu pfistroje je mistem, odkud je ptistup do lokalnich
menu bodl (waypoint), systému (system), navigace (navigation)

a propojeni (interface). Lokalni menu jsou fazena do systému
zalozek. Hlavni menu je z jakéhokoliv mista na obrazovce
pristupné po delsim stisku klavesy MENU. Pro blizsi informace
o0 zménach nastaveni a zadavani dat nalistujte stranu 14-15. Pokud
k pristroji pfidate dodatecny hardware, mohou se v menu objevit
automaticky dalsi zalozky. Pro bliz§i informace o dodatecném
hardware nalistujte piirucku piidavného zafizeni.

Vstup do hlavniho menu (Main Menu) a vybér zvolené

zalozky:

1. Stisknéte kldvesu ADJIMENU po dobu 2 vtefin. ZaloZky
hlavniho menu jsou rozdéleny do kategorii podle funkci.

2. “Pomoci kurzorové kldvesy NAHORU/DOLU zvyraznéte
vybranou zéaloZku hlavniho menu. Informace, prislusejici
k vybrané zaloZce, se automaticky zobrazi vpravo. Pokud
cheete najet na libovolnou podzalozku-nebo kategorii,
kliknéte na Sipku DOPRAVA na kurzorové klavese, poté se
pomoci kurzorové klavesy dostanete na libovolné pole.

GPSMAP 3005C itelska prirucka

HLavni MENU > PREHLED

Podzalozi
Rod ky

% Normal Operation

8.7ft

| |Ready For Navigation with WAAS

Zilozky
Hlavniho

menu
3 9 14 15 18 21

22 26 35 oo = -

3. Stisknéte znovu klavesu ADJIMENU pro pfipadné
zobrazeni dodate¢ného menu nebo pomoci klavesy
ENTER/MARK mérite poZadované nastaveni. Pomoci
klavesy VLEVO na kurzorové klavese se vratite do zaloZek
hlavniho menu. Stisknéte QUIT pro opusténi hlavniho
menu.
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Zalozka GPS
Zalozka Vas informuje o sile pfijimaného GPS signalu, rozmisténi
druzic a pfesnosti zaméreni pozice. Textova zprava o stavu
piijimace dava rychlou informaci o tom, v jaké fazi se GPS
piijimac praveé nachazi. Pohled na silu signalu a rozmisténi druzic
pomaha informovat, jaké druzice jsou v dané chvili na pifjmu. Sila
signalu je vyjadiena vyskou sloupecku v grafu, kazdy ze sloupeckt
ma své Cislo, které odpovida Cislu druzice. Sloupecky se silou
signalu mohou nabyvat tif stavii:
* Neni zobrazen Zadny sloupecek — pfijimac nema
z druzice signal a vyhledava je;.
* Bily sloupecek sily signalu — piijimac zachytil signal
z druzice a nacitd data.
+  Zeleny sloupecek sily signalu — piijimac ziskal potfebna
data z druzice a piistroj je pripraven pro pouziti signalu
pii vypoctu soufadnic.
V okamziku, kdy pfistroj GPSMAP 3005C ziska potiebna data
z dostatecného poctu druzic na vyhledu a vypocte aktualni pozici,
zobrazi se textova zprava “Ready For Navigation” (pfipraven pro
navigaci). Ptistroj v okamziku vypoctu pozice zaktualizuje data
0 pozici, datumu a Case.

Informaci o stavu signalu a rozmisténi druzic miizete pouzit

v piipadé, kdy piistroj nebude mit signdl nebo si nebudete jisti,
58

Graf'vyhledu
na oblohu

Sila signalu
Stav prijimace I;fesnost
\ \
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Hlavni menu— zalozka GPS

zda ma dostatec¢ny pocet druzic na vyhledu. Graf's rozmisténim
druzic na obloze (soustiedné kruznice s ¢isly uprostied) zobrazuje
pohled na aktualni pozici (tecka ve stiedu kruht), horizont (vétsi
z kruznic) a rozmisténi druzic na obloze (Cisla, odpovidajici
¢islovani druzic). Mensi z kruznic znazoruje zenitovy hel 45°,
po obvodu vétsi kruznice jsou pismeny naznaceny hlavni svétové
strany a tim i orientace grafu. Graf je mozné orientovat k severu
nebo ve sméru pohybu.

GPSMAP 3005C uzivatelska pfirucka



Kompatibilita se systémem WAAS/EGNOS
Piistroje GPSMAP 3005C jsou schopné piijimat zpiesiiujici signdl
WAAS/EGNOS. WAAS/EGNOS je projektem zptesnéni GPS
signdlu pro Ucely letecké navigace, pozemni a ndmoini uzivatelé
vsak mohou téz vyuzit bezplatné jeho sluzeb. V tomto obdobi je
systém stale ve fizi vyvoje a neni plné funkéni. V souCasnosti
jsou na ob&zné draze dve druzice systému WAAS (pro tzemi
USA) a jedna druzice systému EGNOS (pro tizemi Evropy). Jedna
se o geostacionarni druzice, které jsou umistény nad rovnikem.
Efektivita piijmu signdlu WAAS/EGNOS je z4visld na poloze
piijmu a stavu vysilani signalu vzhledem k fazi vyvoje systému.
WAAS/EGNOS signal vyzaduje ¢isty vyhled na oblohu (zejména
na jizni ¢ast oblohy), bez jakychkoliv prekazek.

Druzice systému WAAS/EGNOS jsou ¢islovany od hodnoty 33
vyse. Inicializace signalu WAAS/EGNOS mize trvat az 15-20
minut, pii nasledném spusténi dalsi 1-2 minuty. Pokud je korekce
WAAS/EGNOS zavedena do signalu béznych GPS druzic (¢isla 32
a niz81), objevi se ve sloupeccich se silou signalu z druzic pismeno
‘D’ Pristroj zobrazi soucasné textovou zpravu “Ready For
Navigation with WAAS” ve stavovém poli GPS stranky. Pro vice
informaci o stavu vyvoje signadlu WAAS/EGNOS muiZete navstivit
webové stranky Letecké federalni agentury FAA (http://gps.faa.

gov) nebo Evropskeé kosmické agentury ESA (http://www.esa.com).

Pro zavedeni WAAS/EGNOS korekei do GPS signalu je potieba

GPSMAP 3005C telska pfirucka

Heavni Menu > ZALozka GPS

dodatecnych vypocti (a tim zatizeni procesoru) piistroje, pokud se
nachazite na izemi, kde signal neni dostupny, mate moZznost piijem
WAAS/EGNOS vypnout pro zrychleni ostatnich operac.

Zapnutllvypnutl WAAS/EGNOS:
V zéloZce GPS vyberte podzaloZku Setup.

2. Pomoci KURZOROVE KLAVESY zvyraznéte pole WAAS
a stisknéte klavesu ENTER.

3. Nyni vyberte On (pro zapnuti) nebo Off (pro vypnuti),
a stisknéte klavesu ENTER.

Stav prijimace a presnost

Stav piijimace GPS signalu je zobrazen ve stavovém poli GPS
stranky. Aktudlni piesnost se zobrazuje v datovém poli EPE
(ocekavana chyba v pozici). Piesnost vypoctu pozice je ovlivnéna
mnoha faktory, jako napf. po¢tem a rozmisténim druzic na pifjmu.
Stav pfijimace mize nabyvat téchto stavi:

+ Searching for Satellites (vyhledavani druzZic) — pfijimac
vyhledava druzice pro pifjem signalu a zpracovava jejich
signal. Zatim ale nema k dispozici dostatek informaci pro
vypocet presné pozice. Tento stav miize obvykle trvat do 5
minut (pokud je Cisty vyhled na oblohu).
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+ Ready for Navigation (pFistroj je pfipraven k navigaci) B4 Normal Operation
— pfistroj ma pifjem signalu z dostatecného poctu druzic, o Tnfo[Sewp
spravné rozmisténych a byl schopen jiz ze signalu vypocist GPS plovviens Ocentation gy,
pozici. Piistroj je pfipraven pro pouziti pfi navigaci. Pokud itz | North Up
piistroj piijima soucasné signal WAAS/EGNOS, zobrazi se ?e_'e“i'“‘ sousce
zprava ‘Ready For Navigation with WAAS’ (pfipraven pro an,,{
navigaci s WAAS/EGNOS korekei). P

Zalozka GPS Info obsahuje podzalozku “Setup”, ktera poskytuje
pristup k funkcim a nastavenim, které maji souvislost s GPS
strankou. K dispozici jsou tyto moznosti a volby:
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* Skyview Orientation (orientace grafu zobrazeni druzZic
na obloze) — moznost volby mezi orientaci k severu (North
Up) a orientaci ¢elem (Track Up). Nastaveni se tyka pouze
GPS stranky.

* Source (zdroj souradnic) — nastavte na ‘Garmin’, pokud
pouzivate GPS piijima¢ Garmin (originaln¢ GPS 17) nebo
nastavte ‘NMEA’, pokud pouzivate jiny zdroj soufadnic

Podzalozka Setup

Tyto volby se zobrazi pokud piistroj nepiijima GPS signal a je
nastaven zdroj soufadnic ‘Garmin’::

NMEA fO{‘f}étu- w +  AutoLocate (autolokace) — umoziiuje vypocet pozice
* WAASI(P"J?“,‘ signalu WA‘?S,/ EGNO,S) — On/Off po delsim nepouziti pfistroje nebo vétsi zméné pozice od
- zapind/vypina pifjem korek¢niho signalu: posledniho pouziti, trva okolo 5 minut.

* Set Initial Position (inicializace pozice) — umoznuje
graficky ukazat piistroji piibliznou pozici, kde se nachdzi,
pro urychleni vypoctu pozice. Vice informaci na strané 5.
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Zalozka Tide (PfiliviodIiv)

Zalozka TIDE zobrazuje graf's informacemi o ptilivu/odliva

ve sledovanych stanicich. Graf zobrazuje 24 hodinovy vyvoj s
pocatkem Casové osy o pilnoci. Ptistroj obsahuje v paméti vice nez
3000 stanic podél pobiezi USA, Aljasky, Hawaje, zapadni Kanady
a n¢kterych karibskych ostrovi, dalsi stanice jsou k dispozici pro
dohréni na datové karty z CD s podrobnymi namoinimi mapami
edice BlueChart.

V horni ¢asti stranky se zobrazuje nazev stanice, ke které jsou
data vztazena, vzdalenost a smér z aktualni pozice. Pod grafem
je znazornéna 24 hodinova ¢asova osa mistniho casu pro aktualni
pozici. Den (zluta ¢ast) a noc (modra ¢ast) v misté stanice jsou
zobrazeny na ¢asové ose. (Vychod a zapad Slunce nemusi byt
pro nékteré stanice dostupny). Svislé, tenké, plné linie na grafu,
zobrazuji 4 hodinové oblasti, svisl¢, tenké, teckované linie jsou
v 1 hodinovych intervalech. Svisla, pInd, siln€jsi linie zobrazuje
aktualni cas (pokud je zobrazen graf pro aktudlni datum)

a v pruseciku s grafem prilivu/odlivu naznacuje aktualni fazi a
uroven hladiny.

GPSMAP 3005C itelska prirucka
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" v o7 Lokalni ¢as
Max. vyska  Kiivka prilivu Linie aktudiniho casu
~

1020

0.5 |-
-0, 6n '—'54'

\ 12
-0.1, 03 05p 0 Gt
1 09:31rm 20

Krlvka odlivu NOC

Lo 02:50am
Hifh 08:46am

Min. vyska Den Casy udalostl

Linie aktuaini vysky hladiny

Kiivka prilivu/odlivu je znazornéna barevné vyplnénou oblasti

s maximy v modré barvé a minimy v ¢ervené. PIna vodorovna
linie zobrazuje aktualni stav hladiny, hodnota nalevo ukazuje
¢iselnou hodnotu vysky hladiny. Plna, silnd vodorovna linie
zobrazuje prameérnou spodni hladinu odlivu (MLLW) a zobrazuje
se ve spodni Casti grafu (linie se zobrazi pouze v okamziku, kdy
je hladina vody na nulové hodnoté nebo nize). Hodnoty na vrchu
a spodu grafu ukazuji maximalni/minimélni vysku hladiny. Ctyfi
datova pole pod grafem upozoriuji na okamziky (véetné uvedeni
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casu a vysky hladiny), kdy se méni prubéh piilivu a odlivu.

V ptipad¢ porovnavani s jinymi zdroji piilivii a odlivii (napf-
tabulkami) se ujistéte, zda mate u obou zdroju stejné hloubkové
jednotky.

v v

Vyhledani nejblizsi stanice priliva/odlivi
k aktualni pozici:

1. Ze zélozky “Tide” zvyraznéte pole ‘For’ a stisknéte ENTER.

2. Zvyraznéte volbu ‘Current Position’ (aktualni pozice)
a stisknéte ENTER.

3. Zvyraznéte zvolenou stanici v seznamu a stisknéte

ENTER. Jak se budete pohybovat kurzorem mezi stanicemi

v seznamu, bude se pozice stanice objevovat v mapovém
okné. Vzdéalenost a smér ke stanici se zobrazuje ve spodni
Césti seznamu.

Pokud nejste v blizkosti stanic obsazenych v paméti piistroje,
zobrazi se zprava “None Found” (nenalezeno). Pouzijte kurzor pro
urceni pozice blize k dostupnym stanicim.

Vybér stanice prilivii/odlivii z mapy:

1. Ze zélozky “Tide” zvyraznéte pole ‘For’ a stisknéte ENTER.
Nebo: stisknéte kiavesu FIND a zvolte ‘Tidal Information’
a stisknéte ENTER.

2. Zvyraznéte volbu ‘Map Position’ (mapova pozice)
a stisknéte ENTER.
3. Vyberte pozici v mapé a stisknéte ENTER.
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4. Zobrazi se seznam s nejblizsimi stanicemi vzhledem
k vybrané pozici v mapé. Zvyraznéte zvolenou stanici
v seznamu a stisknéte ENTER. Pokud se zobrazi zprava
“None Found” (nenalezeno), opakujte popsany postup pro
jinou pozici..
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 Governmeni(® Cut,;_MmmlsHarborlANI BEACH
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Stanici prilivd/odliva je moZné stanovit
Z mapoveé Stranky.
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V grafu prilivi/odlivi je mozné zménit datum a zobrazit graf pro
jiny nez aktualni den. Je mozné posunout ¢asovou osu v cca 5-ti
minutovych intervalech a zobrazit jiny nez standardni ¢asovy usek.

Zména datumu pro graf pfilivu/odlivu:
1. Pomoci kurzorové klavesy zvyraznéte pole “On” a stisknéte
ENTER.

2. Zadejte poZadované datum a stisknéte ENTER.

Navrat k pouziti aktualniho datumu:
Zvyraznéte pole ‘Use Current Date’ (pouzit aktualni datum)
a stisknéte ENTER.

Posun ¢asové osy grafu prilivi/odlivi:
1. Pomoci kurzoru zvyraznéte pole s grafem pfilivi/odliva.

2. Stiskem Sipky DOLEVA/DOPRAVA na kurzorové klavese

posunete ¢asovou osu grafu. Pokud dojedete na konec dne,

automaticky bude graf pokracovat dalSim datem.

GPSMAP 3005C telska prirucka
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Zalozka Celestial (Nebesky)

V zélozce je zobrazena pozice, faze, ¢asy vychodu/zapadu pro
Slunce a Mésic. Faze Mésice zobrazuje soucasné viditelnou ¢ast
Meésice pomoct svétlejsiho odstinu barvy. Data je mozné zobrazit
pro aktuélni pozici, zvolenou pozici v mapé nebo pro libovolnou
pozici nalezenou pomoci klavesy FIND. Je mozné zvolit datum
a Cas, pro které maji byt hodnoty zobrazeny. Cas je vztazen

k aktualni pozici.

Vyhled na obloh Casy uddlosti
R ca rpon Pozzce Datum/éas Y

\ y
\‘j Sim latmg Operatlon / / /
GPs : Current Posmun
”'Fﬁe \);1 Sunrise Synset
7
Colestal_|[03-TUN-04 | o | & 10520 v 7:07ma
31- avs ours
B 0X23em ¥ |Moonrise Moonset
Databast m
| U\eCurrent Date/Time ”08:08pm ‘05:401\1\4
Points
Routes
Tracks
DsC
Card
Setup
Alarms ~
System \
s /
. N\ Y
Pozic€ / . >5o \200 Horizont ~ Faze
Shunce Zenit (90°) 0°) Mesice
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Vybér jiné pozice:
1. Ze zalozky “Celestial” zvyraznéte pole ‘At’ a stisknéte
ENTER.

2. Zobrazi se stranka “Find Celestial Information For” (zobrazit
vychod/zapad pro...) . Vyberte vhodnou volbu a stisknéte
ENTER, aZ se zobrazi informace o Slunci a Mésici pro toto
misto. (Na strané 13 muZete najit vice informaci k pouZiti
funkce vyhledavani.).

Zmeéna casu a datumu:

1.V zéloZce “Celestial”, pomoci kurzorové klavesy zvyraznéte
pole ‘Days’ (datum) nebo ‘Hours’ (Cas) a stisknéte ENTER.
Pomoci klaves NAHORU/DOLU mate moznost ménit datum
a Cas. Pomoci klavesy QUIT opustite nastaveni.

Nebo: zvyraznéte pole “On” a stisknéte ENTER.

2. Zadejte datum a Cas a stisknéte ENTER.

3. Pro navrat k aktualnimu datu/Casu zvyraznéte ‘Use Current
Date/Time’ a stisknéte ENTER.
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Zalozka Trip (Trasovy pocitac)

Zobrazuje data: Trip Odometer (projeta vzdalenost dil¢i trasy),
Moving Average speed (prum. rychlost pohybu), Total Average
speed (celk. prim. rychlost), Maximum Speed (maximalni
rychlost), Stopped Time (Cas zastaveni), Moving Time (cas
plavby), Total Time (celkovy ¢as) a Odometer (projeta vzdéalenost).
Data je mozné vynulovat pomoci voleb: ‘Clear Trip’ (vymaz dil¢i
trasu), ‘Clear Odometer’ (vymaz pocitadlo vzdalenosti), ‘Clear
Max Speed’ (vymaz max. rychlost) nebo ‘Clear All” (vymaz vse),
po zvyraznéni volby stisknéte ENTER..

ﬂ'@ Simulating Operation
Trip Odbiﬁeter 5 Stopped Time
GPs ‘gmll 0.80m 15:46:39
Ede_ Moving Average Moving Time
Cel_es[i_ixL
T 14.6x+ 00:03:27
Data b Total Average Total Time
Points
Routes 0- lkt 1 5:50:06
Tracks Maximum Speed Odometer
DsC
Card 259](1.' 0.81]11]
j:;::ms | Clear Trip || Clear Max Speed |
System | Clear Odometer || Clear All |

Hlavni menu—zalozka Trip
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Zalozka Points (Body)

V této zalozce jsou obsazeny podzalozky ‘User’ (uzivatelské

body) a ‘Proximity’ (varovné), ve kterych miizete velmi rychle
ménit a upravovat nazvy jednotlivych bodd. V podzalozce ‘User’
se ukladaji vSechny ulozené pozice bodi, podzalozka ‘Proximity’
uchovava varovné body s moznosti spusténi alarmu pii ptiblizeni
do zvolené vzdalenosti od bodu. Vice informaci naleznete na strané
23.

ﬁ Normal Operation

Reference Userl Ity i i !
GPS ‘ 001 J " ,,’NgW?Way';‘pint
Tide
e | =00 4
e | ® 002 H
e || @1 .
P | #11
Boutes @ DOCK
Tracks » EXPOSED WR i
|Lo=C ® FISH f
= B FUEL o)
@ GARMIN
, 1 =
£ @ Avgﬂi’b’le ’T Used

Podzalozka User (Uzivatelské)
Podzéalozka ‘User’ v seznamu waypointll obsahuje seznam
vSech waypointi ulozenych v paméti piistroje. Ze seznamu je

GPSMAP 3005C telska prirucka
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mozné zobrazit detaily o bodu, provadét zmény nebo mazat
jednotlivé nebo vSechny ulozené body. Celkovy pocet ulozenych a
dostupnych bodl se zobrazuje ve spodni polovin€ obrazovky. Vice
informaci naleznete na stran¢ 23.

Podzalozka Proximity (Varovné)

Podzalozka ‘Proximity’ (v zalozce “Points”) umoziuje definovat
varovny okruh okolo ulozen¢ho bodu. Funkee je pouzitelna napf.
pro upozornéni na prekazky a nebezpeci v okoli trasy pohybu.

V paméti ptistroje mize byt soucasng¢ az 10 varovnych bodd,

s maximalnim okruhem 99.99 km nebo mil. Vice informaci
naleznete na stran¢ 23.

Ha Simulating Oper}ziion

it | Oser [Prosiminy]

f GPS Proximity Alarm

Tide | ‘Off New Alarm
Celestial Waypoint Distance
Trip 1 0.300m
DREIPILE 050nm
[Point:

@ ROCKS 1.00nm
Routes

1. | |SHIPWRECK 050nm
Tracks

DSC

Card

Setup

Alarms

System
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Zalozka Routes (Trasy) Zalozka Tracks (Prosl
Zalozka Routes obsahuje seznam dostupnych tras.Informace Tato zalozka umoziuje nastavit, z
0 praci s trasami, tvoteni tras a mazani tras naleznete na stran¢ 48. éti hi

&/ Simulating Operation

GPSMAP TOUR m

ISLAND HOP
PORTENTRY

el o« I\N\A
mee foff - [ Transparent

"/
GPSMAP 3005C uzivatelska pfirucka
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Podzalozka Active (Aktivni)

Podzalozka Active je urCena pro aktivni zdznam projeté trasy
(zdznam, ktery se pii pohybu uklada. Velikost paméti je piiblizné
10,000 bodt zaznamu, délka zaznamu je zavisla na nastaveni
zptisobu ukladani (automaticky, ¢as, vzdalenost).V podzalozce se
déle zobrazuje stav zaplnéni paméti a pouzité nastaveni ukladani.
Na strance jsou tyto volby:

Record Mode (stav ukladani) — umoziuje vybrat jeden z
nasledujicich zptisobu ukladani trasy:

*  Off (vypnuto) — zadny zdznam neni ukladan. Zapamatujte
si, ze pii nastaveni ‘Off’ neni mozné pozdéji pouzit funkei
TracBack (navigace po projeté trase).

+ Fill (zapInéni) — zaznam projeté trasy je ukladan, dokud je
misto v paméti, poté je vypnut.

*  Wrap (pfepis) — zaznam je neustale ukladan, po zaplnéni
paméti se prepisuji nejstarsi data novymi.

Color (barva) — vybér, jakou barvou se bude vykreslovat aktivni
projeté trasa na mapovém displeji.

Interval (interval) — definuje zptisob a hustotu, jak bude projeta
trasa ukladana do paméti;

¢ Distance (vzdalenost) — uklada trasu po nastavenych
vzdalenostnich intervalech mezi ulozenymi body.

* Time (interval) — definuje zpGsob a hustotu, jak bude

projeté trasa ukladana do paméti.
GPSMAP 3005C telska pfirucka

Hiavni MENU > ZALoZKA PROSLE TRASY

* Resolution (rozliseni) — podle nastaveného rozliseni
zjistuje a uklada markantni mista, kde se trasa odchyluje
od ptimého kurzu nebo kde se méni hloubka/teplota vody
(pokud je pouzit sonar). Toto na-staveni je vhodné pro co
nejefektivnjsi vyuziti paméti. Hodnota vzdalenosti urcuje
maximalni povolenou odchylku od piiméeho kurzu pred
ulozenim bodu do paméti.
Value (hodnota) — zde se nastavuje vzdalenost nebo ¢as pro uréeni
hustoty ukladani trasy.

Save (ulozeni trasy) — umoziuje ulozit aktivni projetou trasu do
ulozenych projetych tras.

Clear (vymazani) — umoznuje vymazat aktivni trasu ulozenou

v paméti piistroje.

Defaults (ptivodni nastaveni) — obnovi piivodni, tovarni nastaveni
ukladani projeté trasy.

Podzalozka Saved (Ulozené)

Obsahuje seznam ulozenych projetych tras, spousti navigaci
TracBack po ulozené projeté trase a umoziuje zobrazit trasu na
map¢. Aktivni zdznam ma kapacitu cca. 10.000 trasovych bodu.
Ulozenych tras mize byt maximalné 15, kazda z nich obsahuje
max. 700 bodu. Pfi ulozeni aktivni trasy dojde automaticky k
redukei poctu bodi trasy (jsou vylouceny body, které lezi na
piimce).
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V podzélozcee ‘Saved’ jsou po stisténi klavesy ADJ/MENU
k dispozici tyto volby:

* Delete (vymazat) — vymaze zvyraznénou uloZzenou projetou
trasu z paméti pristroje.

¢ Delete All (vymazat vSe) — vymaze vSechny uloZené trasy
7 paméti.

Zobrazeni trasy v mapé, zmény parametru ulozené

trasy:

1.V podzaloZce “Saved” zvyraznéte zvolenou uloZzenou
projetou trasu a stisknéte ENTER. Zobrazi se okno “Saved
Track” (ulozena trasa).

Saved Track

Name »

[1e0CT04

Distance Points «
49.2nm 541

Color’ »

1
- Green CORAL GABLES
¥,

KE@B!SCM‘NE i

E
A,
\\“‘1

2
Delete | Next - T sasoni
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Pro zménu nézvu uloZené trasy zvyraznéte pole s nazvem
trasy a stisknéte ENTER, zmérite nazev a potvrdte znovu
stiskem ENTER.

Pro zménu barvy, kterou je trasa zobrazena v mapé,
zvyraznéte pole “Color” a stisknéte ENTER, zvolte barvu
a potvrdte ENTER.

Pro povoleni zobrazenf trasy v mapé a na strance

S navigacni dalnici zvyraznéte zatrhavaci pole nalevo

od textu ‘Show on Map and Highway’ a zasSkrinéte stisténim
ENTER.

Pro opusténi stisknete QUIT nebo zvyraznéte pole ‘Next’
(dalsi) a potvrdte ENTER.

Po kterékoliv z ulozenych projetych tras je mozné se nechat
navigovat pomoci funkce TracBack.

Spusténi navigace po ulozené projeté trase
z podzalozky ‘Saved’:

1.

Pomoci kurzorové klavesy zvyraznéte trasu, po které se
chcete navigovat, a stisknéte klavesu NAV.

Objevi se zvyraznéna volba ‘Follow <nazev trasy>’,
potvrdte volbu stiskem ENTER.

Pokud si prejete otocit smér navigace po trase (navigovat
na opacny konec trasy), stisknéte klavesu ADJIMENU

a zvolte ‘Invert Route’.
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Zalozka DSC (Digitalnil selektivni volani)
Digitalni selektivni volani (DSC) pouziva namoini VHF radio

a GPS technologii pro prenos a piijem informaci o pozici. DSC
je pouzivano na mofi pro dvé zakladni Gilohy: nouzové volani

a informaci o pozici.

Vice informaci o DSC a Maritime Mobile Service Identity (MMSI)
Cisle naleznete na strankach 108-109.

Simulating Operation

Refereiise Call Listl Longiractory‘ Satup‘ -
GPS Type ?ii:ltl?a P
Tide JUN-04 N 52861
Celestial || (1)23];}21: 0 Wospozszy 00000001
Trip
Points
Routes
Tracks
DSC

d
s AI

¥

S 4 [ Availahl (L Used
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Pokud je k piistroji Garmin GPSMAP 3005C piipojenoVHF

radio podporujici funkcei DSC, zobrazuje se na displeji GPS
pristroje seznam voldni, log, a adresai obsahujici piijaté informace
od ostatnich volajich. Pro komunikaci mezi GPS Garmin a
VHEF radiem je potieba zdkladni datové propojeni NMEA
komunikacnich linek .

Porozuméni DSC nouzovému volani

Pokud mate pfistroj Garmin s podporou DSC spréavné
piipojen k VHF radiu s DSC vystupem, miZete pfijimat li-
bovolné nouzové volani v dosahu. Jakmile je nouzové volani
piijato, zobrazi se automaticky na displeji informacni okno
doprovozené zvukovym alarmem (pokud je zapnut). Alarm
se ozve pouze pitpad€ nouzového volani (Distress Call),
ne v piipadé€ informace o pozici (Position Report). Nouzové
volani je vysldno ke vsem DSC uZivatelim v dosahu a je
oznaceno modro-bilou ikonou (Sachovnice).
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DSC Waypoint\
‘ & ‘000000001

Name

Position

N 26°52.809

W078°04.609'
Reference Modified 3 HTTIEROABEISLAE.
Current Position 08:32am

GRAND BAHAMA ISLAND

0.0ft 007% |03-TUN-04 E

GREAT
MORES ISLAND

200m
[ OK |

Zobrazeni nouzového volani

K volani mate moznost piiradit jmeéno volajiciho, pokud jej
znate (pokud je zadano jméno volajiciho, zobrazi se pii prichodu
volani namisto MMSI ¢isla).

Informace o pozici

Volani s informaci o pozici (Position Report) funguje podobné
jako nouzové volani, ale neni doprovazeno zvukovym alarmem.
Volani s informaci o pozici neni prenaseno vsem dostupnym DSC
uzivatelim. Volani se na displeji zobrazi v doprovodu ikony lodi
(zlaté barvy).
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Review
DSC Waypoint

| @ \000000001

Name

N 26°52.809'
W078°04.609

000000001
| LITTLE ABACO ISLAND

GRAHD BAHAMA ISLAND

0.0f¢ 007"M 03 JUN-04 a

l GREAT
\ MORES ISLAND
20nm

Informace o pozici

Current Position 03:20am

Podzalozka DSC Call List (Seznam volani)

Seznam DSC volani zobrazuje vSechna pfijata volani. Pistroj
dokaze zobrazit az 100 poslednich volani. Volani jsou pribézné
ukladana do seznamu volani i v dobg, kdy je pfistroj bez obsluhy.
U kazdého zdznamu v seznamu volani je mozné zobrazit detailni
informace (Entry Review).
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Podzalozka DSC Log (zaznam)

Pokud je ptijato DSC volani, je automaticky ulozeno do zaz-
namu (Log), ktery zobrazuje nejnovejsi volani nejvyse v zaznamu.
Pristroj muize uchovat az 100 zaznamd. Pokud pfistroj ptijme 101.
zaznam, je nejstarsi vymazan.

Seznam volani (Call List) i zdznam (Log) zobrazuji typ volani
(call Type), datum/Cas volani (Date/Time), pozici (Position)

a identifikaci (MMSI/Name). Po stisku klavesy ADJ/MENU

ze zobrazeného seznamu mate moznost tidit volani podle typu
‘Sort By (Call) Type’, podle Casu volani ‘Sort By Time’, podle
jména volajiciho ‘Sort By Name’, smazat jednotliva volani
‘Delete’ (po zvyraznéni konkrétniho volani) nebo smazat vsechna
volani ‘Delete AIl’. Pro provedeni nékter¢ z voleb zvyraznéte volbu
a stisknéte klavesu ENTER.

DSC Item Review (zobrazeni zaznamu)

Zobrazeni DSC zaznamu funguje podobné jako zaznam
nouzovych volani nebo zdznam DSC pozic. Z této stranky je
moZzné-smazat zobrazené volani volbou ‘Delete’. Ze stranky
s prehledem DSC zaznamu “DSC Entry Review” je mozné smazat
zaznam volbou ‘Delete’ nebo vytvorit bod volbou ‘Create Wpt’.
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Review
DSC Waypoint

| @ \000000001

N 26°52.809'

W078°04.609 GoETEEI01
Odlfledv : LITTLE ABACO ISLAND
Current Position 03:20am

GRAND BAHAMA ISLAND

0073 03-JUN-04, ~ &°

] 0.0t

| GREAT
MORES ISLAND

- ¢ (
% )
Create Wpt| _ Delete Next e

Zobrazeni zaznamu

DSC Directory (DSC adresar)

DSC adresat funguje podobné jako telefonni seznam. Do
paméti je mozné ulozit az 100 kontaktii. Adresat zobrazuje
jméno “Name” a MMSI identifikaci. Po stisku klavesy ADJ
miiZzete smazat vybrany zdznam volbou ‘Delete’ nebo smazat
vSechny zdznamy volbou ‘Delete All’.
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Pfidani nového zaznamu:

1. Zvyraznéte tlacitko ‘New ltem’ a stisknéte ENTER. Okno
“Directory Item Review” umozni zadat informace o novém

kontaktu.

2. Zvyraznéte pole MMSI, Name (jméno) nebo Comment

(komentar) a stisknéte ENTER.

3. Pomoci kurzorové klavesy nebo datovych klaves zadejte
potfebna data a potvrdte klavesou ENTER.

% Simulating Operation

Referente Call Listl Logl Directory‘ Setup‘

GPS New Item

T Directory Item Revi
Celestial HEEY

rhp 012143219

Dambase | Name R -

Points_|[SS VOL
Routes | Comment
Tracks
DSC a v

Delete P‘ " ;‘

(3 Adailable % [T Oss —

4. Zvyraznéte volbu ‘OK’ a stisknéte ENTER pro potvrzeni
zaznamu nebo zvyraznete ‘Delete’ a stisknéte ENTER pro

vymazani zaznamu.
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Po vytvoteni nového zdznamu v adreséti se jméno pripoji

k odpovidajicimu MMSI ¢islu v seznamech volani. Jméno je
mozné zadat také ze stranky s prehledem zaznamu nebo ze stranky
se seznamem nouzovych nebo pozicnich volani. Zadané jméno je
dostupné pouze na displeji GPS. Jméno nemize byt poslano jako
MMSI ¢islo ostatnim uZzivateldm.

Nastaveni DSC

Mapove plottery Garmin maji moznost vypnout (Off) nebo zapnout
(On) sluzbu DSC. Tato funkce mtize byt vyuzita, pokud je na

lodi vice nez jeden mapovy plotter. Pokud chcete DSC zpravy
zobrazovat pouze na jednom z plottert, vypnéte podporu DSC na
ostatnich plotterech Garmin, které¢ podporuji DSC.

Uzivatel ma také moznost simulovat DSC nouzové nebo pozicni
volani, pokud je ptistroj v simula¢nim modu. Vyberte volbu ‘Sim
Dstrs Call’ nebo ‘Sim Posn Rpt’ pro simulaci nouzového nebo
pozicniho volani. Tato funkce pomaha nacviceni prace s volanim
pred tim, nez se s nim setkate na mofi. Simulace mize také pomoci
zkontrolovat spravnou funk¢nost a nastaveni zvukovych alarmi.
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&) Simulating Operatin : Zé I oi ka Ca rd ( Dat
: Z4lozka umoziuje ukladat wa

Nastav
»

*
Pouziti klavesy NAV.
V ptipadé piijmu DSt“volérﬁe mo ¢ navigovat \\
o ozici voinici& ponﬁi klavesy NAV a navi‘é

0 jméno (Name) volajiciho..
’

s % s

'Save To Card' saves the selected items to your data card.
'Replace From Card' overwrites all selected items on your GPS
with those from the data card.

'Merge From Card' combines the selected items from the data
card with those on your GPS.

73



HLavni MENU > ZALOZKA ALARMY

74

Pienos dat na kartu/z karty:

1.

VloZte datovou kartu. Pokud jsou jiZ na karté uloZena
uzivatelska data, zvolte ‘Manage User Card’ a stisknéte
ENTER.

Ze zaloZky ‘Card’ zatrhnéte v§echny poloZky, které chcete
pfenést na datovou kartu.

Zvyraznéte ‘Save To Card’ a stisknéte ENTER pro uloZeni
dat na kartu.

Pokud chcete pienést data z karty do pfistroje, zvolte
‘Merge From Card’ a stisknéte ENTER. Pro nahrazeni
zaznamu v pfistroji se shodnymi zaznamy z karty zvolte
‘Replace From Card’ a stisknéte ENTER pro prepsani
zvolenych zaznamu v GPS.

Po pfenosu dat se zobrazi hlaseni “Transfer Complete’.
Stisknéte QUIT pro opusténi.

Zalozka Alarms (Alarmy)

Zalozka obsahuje nastaveni pro alarmy. Zalozka Alarm se sklada
ze ti1 podzdlozek: System (systémové alarmy), Nav (navigacni
alarmy) a Sonar (sonarové alarmy). Alarmoveé zpravy se zobrazuji
Cervené ve stavovém tadku nebo méni datové pole, pokud pole
zobrazuje data vztahujici se k alarmu. Potvrd'te piijem alarmu
stiskem klavesy QUIT. Stavove a datové pole se bude zobrazovat
cerveng, dokud bude alarmovy stav trvat.

Referenc:
GPS

'ﬁde
Celestial
Trip S
s
Points
Ro;tes
Tracks |
DsC

Card

Setup

Alarms

System

Eﬁ Simulating Operation

Battery o |Off |11.2v
| GPS Accuracy |Off | 32811t

System | Nav| Senar |

Clock o ‘ Off : | 12:00am
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Podzalozka System
V podzilozce System je mozné nastavit alarm hodin, baterii
a presnosti GPS.

Nav | Sonar|
Clock off 112:00a
Battary ‘ Off ‘ 112
GPS Accuracy ‘Off ‘328.1&

Hlavni menu—zalozka Alarm (podzaloZzka System)

V zalozce jsou dostupné tyto volby:

Clock (budik)—spousti alarm na zakladé systémovych hodin. Do
datového pole (time) zadejte Cas a zapnéte/vypnéte alarm pomoci
volby On/Off. Zapamatujte si, ze musite Cas zadat ve stejném
formatu (Casové zong), jako pouzivate na pifstroji. Piistroj musi byt
zapnut, aby spustil alarm.

Battery (baterie)—spusti alarm, pokud napéti baterii klesne na
nastavenou hodnotu.

GPS Accuracy (GPS presnost)—spusti alarm, pokud ptesnost
pozice klesne pod nastavenou hodnotu.

GPSMAP 3005C itelska prirucka
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Podzalozka Nav
V podzalozce System je mozné nastavit alarm utrzeni kotvy, alarm
piijezdu do cile a odchylky od kurzu.

. 4

‘ 0.0t

00:00:15

0.00nm

Hlavni menu—zalozka Alarm (podzalozka Nav)

V zalozce jsou dostupné tyto volby:

Anchor Drag (utrZeni kotvy)—spusti alarm, pokud se pohnete
z vymezeného Uzemi. Zadejte krajni hodnotu vzdalenosti a zapnéte/
vypnéte alarm pomoci voleb On/Off.

Arrival (pfijezd do cile)—spusti alarm, pokud jste piekrocili
ur¢enou vzdalenost nebo Cas od cilového nebo otocného bodu.
Zadejte limitni vzdalenost nebo ¢as pro spusténi alarmu a nastavte
alarm volbou: ‘Off” (vypnuto), ‘Dist’ (vzdalenostni alarm) nebo
‘Time’ (Casovy alarm).

Off Course (odchylka od kurzu)—spusti alarm, pokud se
odchylite od kurzu na vétsi nez nastavenou vzdalenost. Zadejte
limitni vzdalenost a zapnéte/vypnéte alarm volbou On/Off.
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Podzalozka Sonar Nastaveni alarmu:
V podzalozce System je mozné nastavit alarm hluboké a mélké 1. Pomoci kurzorové klavesy zvyraznéte zvolenou podzalozku
vody, teploty vody a ryb. zalozky Alarm.
2. Zvyraznéte pole pod nazvem alarmu, ktery chcete aktivovat/
System| Nav [Sonar] ménit, stisknéte ENTER.

phalioseatse o 2t 3. Zmérite stav alarmu na zapnuto/vypnuto (On/Off) a potvrdte

Deep Water Off 100.0f1 ENTER.

Water Temperature | Off

4. Zvyraznéte pole s nastavenim hodnoty a stisknéte
ENTER, zadejte poZadovanou hodnotu a ukoncete

stiskem ENTER

Fish ‘ Off

Hlavni menu—zalozka Alarm (podzalozka Sonar)

V zalozce jsou dostupné tyto volby:

Shallow Water/Deep Water (alarm hluboké/mélké vody)—
spusti alarm, pokud hloubka vody prekroci nastavené mezni
hodnoty pro mélkou/hlubokou vodu.

Water Temperature (alarm teploty vody)—spusti alarm, pokud
sonda zaznamena teplotu vody vyssi (above), nizsi (below), uvnite
(inside) nebo vné (outside) nastavenych hodnot.

Fish (detekee ryb)—spusti alarm, pokud sonda detekuje podvodni
objekt o nastavené velikosti.

Pro pouziti sonarovych alarmti je nezbytné propojeni s NMEA sonarovymi
daty nebo propojeni s Garmin sonarovym modulem GSD 20. Alarm na
detekei ryb je funkeni jen piipropojeni s Garmin sonarovym modulem .
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Zalozka System
Zalozka obsahuje pét zakladnich podzalozek: General (obecné),
Units (jednotky), Time (¢as), Comm (propojeni) a Network
(nastavent sité).

ﬁ Normal Operation

Feterence Generall Units} Time} Comml Network}

GPs System Mode Speed Filter
Tide | Normal | Auto
Celestial | Automatic Backlight Beeper
Trip |On Setup |Off
Database

Language
Points Enelish
Routes | 01
Tracks | System Informati

DsC E
Services

Fard Auto‘&‘tect Servi

Setup

Alarms DSO{]E]‘ "

System + ‘
=1 N %

Podzalozka General (Obecné)

Podzalozka umoziuje nastaveni systémovych parametrQ pro
zvukova znameni (beeper), rychlostni filtr (speed filter), jazyk
ovladani (languages), mod provozu (system mode), nastaveni
simulace (simulator controls), obnoveni pivodnich nastaveni
(restores factory settings) a zobrazeni softwarové verze (software
version)
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System Mode

| Normal

Wctory Settings |
- ﬁ

V zélozce jsou dostupné tyto volby:

System Mode (méd provozu)—Ize vybirat z Normal (normalni
navigace) nebo Simulator (simulace). Vice informaci
o simula¢nim modu naleznete na strang 6.

Speed Filter (rychlostni filtr)—praméruje hodnoty rychlosti.
Vyberte mezi ‘Off” (filtr vypnut), ‘Auto’ (automatické nastaveni)
nebo ‘On’ (ruéni zapnuti, nastaveni hodnoty mezi 1 az 255 sec.).

Automatic Backligh (automatické podsviceni)—automaticky
nastavuje rezim displeje podle ¢asu zdpadu/vychodu Slunce.
Hodnota “Offset” umozituje nastavit zpozdéni (v minutdch) pred
vychodem a po zapadu Slunce.
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Nastaveni automatického rezimu displeje:
1. S volbou “Automatic Backlight” nastavenou na ‘On’
(zapnuto), vyberte volbu ‘Setup’.

2. Pro nastaveni trovné jasu pro den (For Day) a pro noc (For
Night) zvyraznéte zvolené nastaveni (jezdec) a stisknéte
ENTER.

3. Klavesami NAHORU/DOLU zvyste/snizte Uroveri jasu
a stisknéte ENTER.

4. Pro nastaveni zpoZdéni (offset) zvyraznéte prislusné pole
a stisknéte ENTER.

5. Zadejte hodnotu zpozdéni v minutach do pole “Before
Sunrise” (pred vychodem) nebo “After Sunset” (po
zapadu). Pokud ponechate hodnotu “0, pristroj se pfepne
v okamZiku zépadu/vychodu Slunce. Stiskem klavesy QUIT
opustite okno.

Beeper (zvuk. znameni)— fidi zvukovy vystup (pipani).

Vyberte z: ‘Off” (vypnuto), ‘Alarms Only’ (zvuk pouze u alarmd

a systémovych zprav) nebo ‘Key and Alarm’ (pfi stisku klaves, pfi
alarmech a zpravach)..

Language (jazyk)—vyber z nékolika moznych variant jazyka
ovladani piistroje.

Na strance jsou k dispozici nasledujici volby:

Factory Settings (tovarni nastaveni)—vraci nastaveni cel¢ho
piistroje do ptivodniho tovarniho nastaveni.

System Information (systémové informace)—zobrazuje verzi
software, verzi zakladni mapy, elektronické ID ¢islo.

Update Notes—zobrazi poznamky k aktualni verzi softwaru.

Services (servis)—v piipad¢ pfipojeni voliteln¢ho hardware

k pristroji se mohou objevit automaticky dalsi funkce pfistroje.
Odtrzenim volby “Auto-Detect Services” vypnete automatickou
detekci moznych dodatecnych zatizeni a mizete zrychlit reakce
pristroje. Pokud pii vypnuté automatické detekci ptipojite
dodatecny hardware, budete jej muset ruc¢né€ v tomto menu povolit
(zaskrtnout).
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Podzalozka Units (Jednotky)

V zalozce 1ze nastavit jednotky pro Position Format (soufadnice),
Depth (hloubku), Map Datum (mapovy elipsoid), Temperature
(teplotu), Distance (vzdalenost), Speed (rychlost), Elevation
(vysku), Pressure (tlak) a Heading (smér)

A VAROVANI: Zilozka Units oviiviuje, jak se budou na
displeji zobrazovat navigacni informace. Pokud si s

nastavenim nejste jisti, vvhledejte pomoc. Pokud pouzivite
papirovou mapu v kombinaci s GPS, ujistete se (v zdlozce
‘Units’), Ze pristroj pouziva stejny souradnicovy systém,
Jako mapa. Souradnicovy systém pouzity na mapé by méel
byt uveden v tirdzi mapy. Pokud mapa tito informaci
neobsalhuje, kontaktujte prodejce nebo vvrobce mapy.

Whnete se tak mozmym chybdm pri navigaci.

GPSMAP 3005C itelska prirucka
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Position Format

‘ hddd"mmumamim!

Map D
WGS84

Distance, G

Na strance jsou k dispozici nasledujici volby:

Position Format (format souradnic)— pouziva se pro zménu
zplsobu zobrazeni soufadnic. Vyuziti této volby je tehdy, pokud
mate papirovou mapu, ktera zobrazuje jiny format soufadnic nez
pristroj a vy chcete oba systémy sjednotit. Standardni format
soutadnic je zem. Sitka, zem. délka ve stupnich, minutach

a tisicinach minut (hddd°mm.mmm’).

Depth (hloubka)—umoziuje nastavit jednotky pro zobrazeni
hloubky na: Feet (ft), Fathoms (fa) nebo Meters (m). Pro zobrazeni
hodnot hloubky je nutné mit pfipojen sonar.

Map Datum (elipsoid)—umoziuje ruéné nastavit referencni
elipsoid pouzity pro vypocet soutadnic. Standardné je nastaveno
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‘WGS 84’. Ptistroj vzhledem k pouzitému formatu soufadnic
automaticky vybira vhodny elipsoid. Elipsoid ma vliv na zobrazené
soutadnice na displeji, ne na nahrané mapy. V pfistroji je

k dispozici pres 100 referencnich elipsoidti (seznam je dostupny

na stranach 78-79). Referencni elipsoid byva vhodné zménit pouze
pokud byste pouzivali papirovou mapu vztazenou k jinému nez
standardnimu WGS 84 elipsoidu.

VAROVAN I: Vybér spatmého referencniho elipsoidu miize zpiisobit

velké rozdily v zobrazené pozici a tim i mozné vazné navigacni chyby.
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Temperature (teplota)—nastavuje teplotni jednotky, k dispozici
jsou tyto volby: Fahrenheit (°F) nebo Celsius (°C). Pro zobrazeni
hodnot teploty musi byt piipojen sonar nebo teplotni ¢idlo.

Distance, Speed, and Elevation (vzdalenost,rychlost a
vySka)—umozinuje nastavit jednotky pro zobrazeni délky, rychlosti
a vysky. K dispozici jsou tyto volby: “Nautical” (nm, kt, ft)
(ndmoini jednotky, hloubky ve stopach), ‘Nautical’ (nm, kt, m)
(ndmotni jednotky, hloubky v metrech), ‘Statute” (mi, mh, ft) (U.S.
jednotky) nebo “Metric’ (km, kh, m) (metrické jednotky).

Pressure (tlak)—umoziuje nastavit jednotky tlaku vzduchu

na ‘Inches Mercury’ (in) (palce), ‘Millibars’ (mb) (milibary),
‘Hectopascals’ (hPa). K zobrazeni tlakovych hodnot musi byt
pripojena anténa snimajici satelitni predpovéd’ pocasi (funguje jen
na uzemi Severni Ameriky).

Heading (smér)—umoziiuje nastavit k jakému pocatku se budou
vztahovat smérové hodnoty na displeji. K dispozici je: ‘Auto Mag
Var’ (automatické nastaveni magnetickych odchylek), ‘True’(pravy
sever), ‘Grid’ (zemépisny sever, podle pouzitého soutadnicového
systému) a ‘User Mag Var’ (uzivatelsky definované magnetické
odchylky). Volba ‘Auto Mag Var’ pocita odchylku v magnetickém
sméru automaticky na zakladé zmény pozice. Volba ‘User Mag
Var’ umoziuje ru¢ni nastaveni magnetické odchylky pro aktualni
pozici a provadi orientaci k severu podle vami zadané hodnoty
magnetické odchylky.
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VAROVANI: Pokud nastavite hodnotu magnetické
variace na uzivatelsky definovanou ‘User Mag Var’,
nmusite pravidelné nastavovat hodnotu magnetické
odchylky podle toho, jak se méni vase pozice. Pri
pouziti User Mag Var pristroj automaticky nepocita
hodnotu magnetické odchylky podle aktudlni pozice.
Chyby v aktualizaci tohoto nastaveni mohou zpuisobit
velké rozdily mezi informacemi na displeji pristroje

a informacenmi z jinych zdroji, napr. z externiho
kompasu.

Uzivatelské zadani magnetické odchylky:

1. Pole “Heading” nastavte na hodnotu ‘User Mag Var’,
zvyraznéte pole “heading reference” (vpravo) a stisknéte
ENTER.

2. Zadejte magnetickou odchylku pro aktualni pozici a potvrdte
stiskem ENTER.

Podzalozka Time (Hodiny)

Je zde zobrazeno aktualni datum a ¢as. Umoziuje nastavit
12 nebo 24 hodinovy format zobrazeni ¢asu, zadani ¢asové zony
a moznost prechodu mezi zimnim/letnim Casem.
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‘12 Hour

US - Central

Dayligh

Auto '
| urrent "em Date " .
05:3412.«  |17-FEB-05

Na strance jsou k dispozici nasledujici volby:

Time Format (¢asovy format)—vybér mezi “12 hour” (12
hodinovy), “24-hour” (24 hodinovy) nebo UTC (¢as Greenwich)
¢asovym formétem.

Time Zone (¢asova zona)—vyberte vhodnou ¢asovou zonu nebo
nastavte odsazeni od ¢asu Greenwich v polozce “UTC Offset”.
Odsazeni definuje kolik hodin jste pred/za svétovym ¢asem.
Daylight Saving Time (letni ¢as)—moznosti: ‘Auto’
(automatické), ‘On’ (zapnuto) nebo ‘Off” (vypnuto).
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Podzalozka Comm (Propojeni)

nastaveni vstupnich/vystupnich formatli piistroje pro propojeni
s externimi zafizenimi (ndmoftni elektronika, pocitac a pod.).
Piistroj mé k dispozici dva vstupni/vystupni porty.

POZNAMKA: V instalacni piirucce se dozvite vice
0 kabelovem propojeni a NMEA informacich.

General‘ Unitsl Timel Networkl

Serial
Port 1 Port 2

‘ Garmin Data Transfer ‘ NMEA In / NMEA Qut

Garmin Data Transfer Mode

‘ Host ‘ Advmu
Network -

Garmin Data Transf b‘IVIOde
‘ Host

%
N

! . %
0% i
>

Individualni nastavent jednotlivych porti je:

Port 1

Garmin Data Transfer—interni format pienosu dat pouzivany
pro pienos dat (body, trasy, projeté trasy) do/z pocitace nebo
jiného Garmin piistroje. Pokud je zvoleno ‘Garmin Data Transfer’,
je  kdispozici 9 modi prenosu: Host (pienos fizen externim
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zatizenim), Request Proximity (ocekévani varovnych bodi),
Request Routes (ocekavant tras), Request Tracks (ocekavani
projetych tras), Request Waypoints (oc¢ekavani bodti), Send
Proximity (poslani varovnych bodi), Send Routes (poslént tras),
Send Tracks (poslani projetych tras) a Send Waypoints (poslani
bodu).

Garmin Remote Sonar—vybérem této moznosti nastavite,
na ktery Garmin sonarovy modul je sonar pfipojen.

NMEA In/NMEA Out—umoziuje piijimat/vysilat na portu
standardni NMEA 0183 data a DSC, vstup sonarové NMEA véty
avét DPT, MTW, a VHW.

None—vypinad moznost prenosu dat na portu.

Port 2
Garmin Remote Sonar—vybérem této moznosti nastavite,
na ktery Garmin sonarovy modul je sonar pfipojen.

NMEA In/NMEA Out—umoziuje piijimat/vysilat na portu
standardni NMEA 0183 data a DSC, vstup sonarové NMEA véty
avét DPT, MTW, a VHW.

None—vypina moznost prenosu dat na portu..

Pii nastaveni prenosu NMEA je mozné piesn¢ nastavit parametry
vystupu a povolit/zakazat prenos ur¢itych NMEA vét, véetné
presnosti vystupu soufadnic. Nastaveni ovliviiuje NMEA pienos na
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obou portech soucasng.

NMEA Interface (NMEA propaojeni)

Pokud se chystate propojit piistroj GPSMAP 3005C s jinym
elektronickym zaiizenim (napf. vysilackou nebo autopilotem),
musi mit piistroj na propojovacim portu nastaven NMEA vstup/
vystup. .

% Simulating Operation

. General} Units‘ Time‘ Comm‘ Network‘

GPS Serial

Tide Port 1 Port 2
Celestial ‘ Garmin Data Transfer |NMEA In/NMEA Out
Trip (Eweriie T nefar Mada

C o o —
Points I} 2. Request Proximity

Routes E 3. Request Routes

Tracks 4. Request Tracks

DSC { 5. Request Waypoints

Card 6.Send Proximity

S| | 7.Send Routes

Alarms 8.Send Tracks

r 9.Send Waypoints

GPSMAP 3005C itelska prirucka

Hiavni MENU > ZALOZKA SYSTEM

Nastaveni NMEA vstupul/vystupu:
1. Najedte na pole konkrétniho portu a stisknete ENTER.

2. Zvolte ‘'NMEA In/NMEA Out’a stisknéte ENTER.
Béhem prenosu dat mezi dvéma piistroji Garmin musi byt vzdy na
jednom nastaveno Host (hostitel).

Advanced NMEA Output Setup (RozSifené nastaveni
NMEA

Vystup NMEA dat miize byt uzivatelsky pfizptsoben. Je mozné
ovlivnit presnost vystupu soutadnic $irky/délky, nastavit ID Cisla
pro waypointy a nastavit vystupni frekvenci na 2 vtefiny. Pokud je
zapnut vystup vsech dostupnych informaci, miize frekvence vystu-
pu prekrocit 2 vtefiny. Rozsifené nastaveni ‘Advanced NMEA Out-
put Setup’ umoziluje samostatné vypnout/zapnout vystup pozicnich
NMEA vét (GSA, GSV), bodovych/trasovych vét (WPL, RTE) a
privatnich Garmin vét. V manualu piipojovaného zafizeni muzete
zkontrolovat, které NMEA véty jsou zafizenim vyzadovany a podle
potieby vystup na GPSMAP 30105C upravit.

Presnost vystupu Sitky/délky umoziuje nastavit pocet vystupnich
desetinnych mist na 2, 3 nebo 4 desetinna mista minuty. Nastaveni
“Waypoint ID” umoziuje zadat identifika¢ni znak pro vystup
boda..
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ZALOZKA SYSTEM

Advanced NMEA Setup
NMEA Output Sentences
WMGPRMC  |WGPRMB  \AGPGGA [ ]GPGSA
MGPGSY  WGPGLL  WMGPBOD  GPBWC

MGPVIG |GPXTE |/PGRME |[/PGRMZ
MPGRMM [ |GPRTE [ |GPWPL [ |SDDBT

[ [SDDPT [ |SDMTW [ |SDVHW

Lat/Lon Minutes Precision Waypoint IDs
[XXXXXX(4digits) Names
| Default NMEA Setup |

Stranka RozSirené nastaveni NMEA

Rozsifené nastaveni NMEA vystupu:
1. Zvyraznéte volbu ‘Advanced NMEA Setup’ a stisknéte
ENTER.

2. Pro zapnutifvypnuti vystupu NMEA vét zatrhnéte/odtrhnéte
zvolenou skupinu vét (najedte na datové pole a stisknéte
ENTER). Zatrzené véty pujdou na vystup.

Podzalozka Network (Sit'ové nastaveni)

V podzalozce je zobrazen stav “On/Off” (zapnuti/vypnuti) pro
aktudlné piipojené zatizeni do namorni site.

Volba ‘Prepare Card For Software Update’ je pfipravena pro
budouci pouziti. Sledujte aktualizace operacniho software pro
piistroj na strdnkach www.garmin.com

General‘Units Time  Comm

Name

GPS 17 v2.60

Prepare Card For Software Update




Zalozka Pages (Stranky)
V této zalozzce je mozné nastavit poradi, ve kterém se budou
zobrazovat jednotlivé stranky.

Tide
Celestial
Trip
s |
Points
Routes
Tracks
DsC
Card
Setup
Alarms

System

Pages

Map

Simulating Operation

Page 1

‘ Map
Page 2

Compass

Page 3

‘ Highway

Zmeéna poradi stranek:

1. Pomoei KURZOROVE KLAVESYs zvyraznéte pole ‘Page

1’ (stranka 1) a stisknéte klavesu ENTER.

2. Vyberte stranku kterd se ma zobrazovat jako prvni a
stisknéte klavesu ENTER.

3. Kroky 1 a2 opakujte dokud nedosahnete poZzadovaného

pofadi stranek.

GPSMAP 3005C

telska prirucka

Heavni MEnu > ZALozka MAPA

Zalozka Map (Mapa)

Zalozka umoziiuje ménit nastaveni mapove stranky podle
pozadavku uZivatele (zobrazeni detailu, orientace mapy,
automatického méfitka, zobrazovani mapovych prvki). Volby
nastaveni mapy jsou uspotadany do vodorovného menu s
“podzalozkami” pro rychlejsi orientaci. Zmény v hlavnim menu
se projevi na vsech zobrazovanych mapach. Seznam voleb v
podzalozkéch:

‘é’j Simulating Operation
; Prefs Detail | Labels Nay, Source
Tide - N
Celestial  Chart.Colors | For Shade MONTREAL
= e TORONTO- %
np _4Map Qudines. |On L CHICASDS ey vork
S EEEE— ‘:‘:3 ST.Lous °  WASHINGTON
o8 “ Symbol Set Auto M -
- P |
Routes Symbol Size Small o
Tracks . a “n |
pass? | Light Sectors | Auto VESTOH EX 3
DSC ONTERREY 1
o Orientation North Up o}
e MEKICO CITY (5o
JaMAEA | c e
Alarms g{éwo DE GUATEMALA
System AN ] c
| SN JOSE + % -,
Pages I
— ¥, VENE:
12 | Map Setup Defaults | _ <5000m [/,
GENERAL COT.OMBTA

Zména nastaveni mapy:
1. Zvolte volbu ‘Setup’ nebo ‘Map Setup’ z mapové stranky.
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2. Pomoci kurzorové klavesy (doleva/doprava) najedte na
poZadovanou podzéalozku. Pomoci kurzorové klavesy
(nahoru/dolii) zvyraznéte poZadovanou volbu a stisknéte
ENTER.

3. Pomoci kurzorové klavesy (nahoru/doli)vyberte zvolené
nastaveni a potvrdte klavesou ENTER. Pro opusténi menu
stisknéte klavesu QUIT.

V nasledujicim textu je popsano pét podzalozek zalozky Mapa.
Podzalozka Prefs (Preference)
Detaill Labels‘ Nav‘ Sou?

For Shade

Chart Colors

Map Qutlines (On

Auto
Small

Symbol Set

Symbeol'Size

Light Secfoifs Auto
& 33

‘| North Up
” A

Orientation

P
4 V. &

] f MaR’SetupDcffaults

Chart Colors (barva mapy)—For Shade/For Sun: Volba “For
Shade” je volena tak, aby barvy mapy byly co nejblize papirovym
originaltim, nastaveni je vhodné pro provoz pfistroje ve stinu.
Volba “For Sun” ma jasn€jsi barvy a hodi se pro pouziti ptistroje na
86

piimém slunci.

Map Outlines (ohrani¢eni mapy)—On/Off: zapind/vypina
zobrazeni ramu digitalnich map.

Symbol Set (nastaveni symbolii)—nastavuje pouzitou sadu
symboli:

» Auto—mapy BlueChart pouziji symboly blizké znaceni
NOAA/NIMA standardu. Jiné nez BlueChart mapy pouziji
tradicni Garmin symboly

*  GARMIN—yvsechny mapy budou pouzivat tradicni Garmin
symboly.

* NOAA—vsechny mapy budou pouzivat symboly blizké
NOAA/NIMA.

* International—vsechny mapy budou pouzivat symboly
blizké standardu [ALA.

Symbol Size (velikost symboli)—Small (malé), Medium
(stfedni), Large (velké).

Light Sectors (vysece svétel)—Off (vypnuto), Auto (automat.), On
(zapnuto): Nastavuje zobrazeni vyseci navigacnich svétel, véetné
jejich barev.

Orientation (orientace)—nastavuje orientaci mapy na displeji:

* North Up (k severu)—mapa bude orientovana k severu.
+ Track Up (ve sméru pohybu)— mapa se otaci podle smeru
pohybu.
GPSMAP 3005C uZivatelska pfirucka



+ Course Up (ve sméru kurzu)—orientaci displeje urci smer
aktualni kurzové linie.

Map Setup Defaults (tovarni nastaveni mapy)—vrati vSechna
nastaveni tykajici se mapy do pivodniho tovarniho nastaven.

Podzalozka Detail
Pref: s} Labels} Navl Sourd

Chart Normal

Waypoints | Auto
Active Route v
All Ranges
AllRanges

Tide Stations
Services

Saved Tracks |Auto
Track Log Auto

Spot Soundings |On

Lat/Lon Grid | Auto

Chart (detail zobrazeni mapy)—Most (nejvétsi), More (vétsi),
Normal (normalni), Less (mensi), Least (nejmensi): urcuje
mnozstvi mapovych informact v zobrazeném méfitku.

GPSMAP 3005C telska prirucka

Heavni MEnu > ZALozka MAPA

Waypoints, Active Route, Tide Stations, Services, Spot
Soundings, Lat/Lon Grid—Off (zobrazeni vypnuto), All Ranges
(zobrazit vzdy), Auto (zobrazit automaticky), hodnota métitka

nastavuje maximalni méfitko, pi kterém se prvek zobrazi na
mapove strance.

Podzalozka Labels (Popisy)
'Prefs Detail Nav‘\ Sourd

Chart Medium

| Medium

Waypoints
Active Route  |Medium
Tide Stations Small
Services Small
Spot Soundings Small

Lat/Lon Grid |Medium

Chart, Waypoints, Active Route, Tide Stations, Services, Spot
Soundings, Lat/Lon Grid—None (bez popisu), Small (malé
pismo), Medium (stfedni pismo), Large (velké pismo), nastavuje
velikost popisku, jakym se prvek zobrazi na mapové strance.
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Podzalozka Nav (Navigace)

Prefs‘ Detaill Labels‘ Sour

AutoZoom On

Accuracy Circle|On

Bearing Line |Off

Course Line Auto

Heading Line |Off

22
4

AutoZoom (automéfitko)—On/Off (zapnuto/vypnuto) : zapnuté
automatické métitko upravuje métitko mapy tak, aby byla vzdy
vidét soucasné aktualni pozice a pozice pristiho cile.

Accuracy Circle (chybova kruznice)—On/Off (zapnuto/vypnuto):

chybova kruznice ukazuje mozné misto aktualni pozice na zaklade
presnosti vypoctu pozice a presnosti pouzité mapy.:

Bearing Line (linie sméru na cil)—Off (vypnuto), All Ranges
(zapnuto), Auto (automat.), numericka hodnota nastavuje mezni
méfitko, u kterého se linie zobrazi..

Course Line (kurzové linie}—Auto (automat.), Off (vypnuto),
88

numericka hodnota nastavuje mezni meéfitko, u kterého se linie
zobrazi.

Heading Line (linie sméru pohybu)—Off (vypnuto), Distance
(vzdalenost), Time (Cas): vykresluje ocekavany smér plavby. Volba
‘Distance’ nastavuje délku vykreslen¢ linie na mapovém displeji,
volba ‘Time’ nastavuje délku vykresleni linie v zavislosti na
aktuélni rychlosti plavidla.

Podzélozka Source (Zdroj mapovych dat)

. Pref. s| Detail Eﬁhelﬁfﬁ:aﬁ;\;rce
|On B
]

| Advanced Setup | -

Basemap (zakladni mapa)— On/Off: zapind/vypina zobrazeni
zakladni mapy.

Card Maps (detailni mapy)—On/Off: zapina/vypina zobrazeni
dohranych detailnich map.

GPSMAP 3005C uZivatelska pfirucka



HLAVNI ZALOZKA MaPA

Advanced Setup (rozsifené nastaveni}—zobrazuje seznam map 3. Pro zapnuti/vypnuti zobrazeni edice map najedte na
dohranych na datové kart¢. Kazda edice map nebo jednotliva mapa zatrhavaci pole nalevo od nazvu edice a stisknéte ENTER.
obsazend na datové kart¢ muize byt vypnuta nebo zapnuta pro Pokud mé byt mapa zobrazena, v zatrhavacim poli se
zobrazeni na displeji. objevi symbol V",

Prace s roz§ifenym mapovym nastavenim: Advanced Map Card Setup

1. Kurzorem najedte na volbu ‘Advanced Setup’a US11451 (A) (80000), US11451 (N) (24000), US1145,Jan 2005
stisknéte ENTER.
Show Map Name
2. Pomoci kurzorové klavesy mate moznost se Jairhdvaci |2 Usnh17-8(250000); Americas BlueChart v6 g
pohybovat v seznamu edic map. pole __HE1 Usnh 17-7 (250000); Americas BlueChart v6
4 Usnh 17-5 (250000); Americas BlueChart v6
Pkl Map @ rd Setup Edice _~T¥ Usnh 17-11 (250000); Americas BlueChart v6

map Usnh 17-10 (250000 Americas BlueChart v6
Usnh 16-9 (250000); Americas BlueChart v6
Usnh 16-6 (250000); Americas BlueChart v6

Marco, Florida, Port Charlotte, Florida, Cape Co, Mar 2004
Clay County, Jackson County, Platte County, Clay, Dec 2003

7 / Show Map Family Name
ZZ;Z havaci B e o i 4 Usnh 165 (250000); Americas BlueChart v6
P & U;};‘; L“ % Usnh 16-12 (250000 Americas BlueChart v6
. | % Ro:d &R Usng 17-9 (250000); Americas BlueChart v6 i
Edice 7 Americas BlueChart v6
map MetroGuide USA v5 4. Pro zobrazeni detailnich informaci 0 mapé najedte

kurzorem na zvolenou edici map, stisknéte ENTER. Pro
informaci o konkrétni mapé najedte kurzorem na jeji nazev
a stisknéte ENTER. Dale zvolte ‘Notes’ (poznamky) nebo
‘Chart Info’ (informace o mapé). Pro posun seznamem
informaci najedte na pole s informacemi, stisknéte ENTER
a Sipkami mate moznost posouvat se v seznamu. Stisknéte

QUIT pro navrat do mapy.




Heavni MENU > ZALOZKA SONAR A DALNICE

Zalozka Temp (Teplota)

Zalozka zobrazuje zdznam teploty vody (pokud je piipojeno
teplotni ¢idlo). Zaznam se zobrazuje zprava doleva, nejaktualng;si
zaznam teploty je na pravé stran¢ displeje. Teckovana linie
upozorfiuje na interval na teplotni stupnici a na stupnici ¢asu.

% Simulating Operation
-~ | Log and Graph Scale Log Duration
Celestial
T ‘ 4°Span ‘ 10 Minutes .
Erarabacs 61.5% 04%
Points : d
Routes
Tracks
DSC
Card o |
semp | \/_W
Alarms o
System
Pages
603
X

Na této strance jsou dostupné nasledujici volby:

Temperature Scale (mé¥itko teplotni osy)— nastavuje méfitko
teplotni osy pro zobrazeni zdznamu. Nastaveni ‘Auto’ vybira
automaticky nejlepsi vhodné métitko. Muzete vybrat rozsah
2,4, 6,8 nebo 10 stupnti. Volba ‘Reset’ v nastaveni ‘Auto’

vymaze automaticky rozsah teplot.
90

Time Duration (délka trvani)—nastavuje rychlost piekresleni
teplotniho grafu. Mensi hodnota ¢asu nastavuje rychlejsi
prekresleni zdznamu. Hodnotu ¢asu je mozné nastavit od 1
minuty do 2.5 hodiny.

Zalozka Sonar

V této zalozce se provadi zakladni nastaveni sonaru. Stranka
neni aktivni, pokud nemate v hlavnim menu v zalozce vybrano
zaskrtavaci pole s nazvem Sonar. Vice se 0 pouzivani sonaru
dozvite v nasledujici kapitole.

Zalozka Highway (Dalnice)

Zalozka umoziuje na strance Dalnice nastavit zobrazeni bodl a
trasy. Pomoci KURZOROVE KLAVESY a klivesy ENTER
muzete nastavit nasledujici parametry.

Active Route Waypoints (Body aktivni trasy)—zobrazeni vSech
bodii aktivni navigacni trasy.

User Waypoints (UZivatelské body)—zobrazeni nejblizsich
uzivatelskych bodd.

Track Log (Zaznam pro§lé trasy)—zobrazeni zdznamu aktivni
proslé trasy.

Saved Tracks (UloZené proslé trasy)—umoziuje zapnout
zobrazeni vsech proslych tras.

Vice informaci o strance Dalnice naleznete na strané 54.

GPSMAP 3005C uZivatelska pfirucka



PouzivANi SONARU

V této sekei se seznamite se zaklady obsluhy sonaru, ktery se k
piistroji GPSMAP 3005C piipojuje pomoci sonarového modulu

v

naleznete v piirucce Instalace Garmin sounarového modulu.

POZNAMKA: Pro sprvné pouziti sonaru musi byt k pristroji
sonarovad sonda pripojena pres sonarovy modul.

Mate-li k piistroji GPSMAP 3005C piipojenu sondu pies sonarovy
modul, zatrhnéte v zalozce System policko Senar, sonarova
stranka se automaticky ptida mezi hlavni stranky pfistroje. Vice
informaci o praci se sonarem naleznete na strané 100.

Zobrazeni sonarové stranky:
Stisknéte nékolikrat tlacitko PAGE, dokud se neobjevi sonarova
stranka.

Stranka Sonar

Sonarova stranka je dalsiz hlavnich stranek piistroje GRSMAP
3005C. Pokud piistroj nedetekuje sonarovy modul asonar nebo
neni zaSkrtnuto v zalozce System pole Sonar, zapnete v piistroji
sonarova stranka v simulacnim rezimu.

Ve stiedu stranky se zobrazuje pohyblivy (zprava doleva) profil
dna s informacemi o objektech ve vodé pod lodi. Objekty na
displeji se objevuji v potadi, jak je zachyti paprsek sonaru. Na

S STRANKA SONAR

pravé stran€ displeje jsou zobrazené objekty blize k Vasi pozici
nez objekty na levé stran¢. Podél pravé strany displeje se zobrazuje
hloubkové métitko, které upozoriiuje na hloubkovy rozsah
aktualné zobrazovany na displeji pristroje. V hornim levém rohu

se zobrazuje ciselna hodnota datovych poli, jako je napt. hloubka,
teplota nebo rychlost proudéni vody.

Whiteline

(Linie dna) Symboly ryb Hloubkove meritko

Zoom

£
T) hermoc»ne Odezva sondy

(Teplotni linie)

V4
Dno

Odrazy sonaru se zobrazuji v nasledujici barevné skale: Cervené
(nejsilngjsi), oranzové (silné), zluté (stfedni), zelené (slabsi) a
modré (nejslabsi). Moznost nastaveni zobrazeni symbol ryb



STRANKA SONAR

‘Fish Symbols’ umoziuje vyhodnocovat data piijatd sonarem bez
dalsiho zpracovani, vyhodnoceni a zobrazeni objekti pod vodou
symboly ryb nebo zobrazeni kombinace obou moznosti. Symboly
ryb se zobrazuji zelen¢. Pokud je pfistroj nastaven do duéalniho
rezimu Dual Frequency, jsou jinak znazornény symboly ryb z
kazd¢ z frekvenci. Symboly uzkého paprsku (200kHz) jsou plné,
zatimco symboly Sirokého paprsku (50kHz) jsou duté.

Fr;q ’( z] ‘ Sonaﬁetu;

gl

Na displeji mizete nastavit soucasné zobrazeni dvou oken split
screen, zvetseni Casti vodniho sloupee zoom, uzamceni zobrazeni
ke dnu v jednom z oken bottom lock (informace na displeji

se zobrazi odspoda nahoru), nebo kombinaci téchto moznosti.
MuZete naptiklad zvolit kombinaci zobrazeni obou frekvenci

v dvojnasobném zvétseni (Dual 2X) na jedné poloving displeje
a normalni zobrazeni kombinace obou frekvenci (Dual) na
poloving druhé. Mod zobrazeni se objevuje na spodnim okraji
kazdého zobrazeného okna.

Blizsi informace o praci se sonarem naleznete na stran¢ 100.
Nastaveni stranky Sonar

UzZivatelské nastaveni sonarové stranky je obdobné jako u dalSich
hlavni stranek pristroje,vice naleznete na stran¢ 44.

200k 2x 49

| Sonar Setup

Gain | Freq | Zoom |
Rozdéleni stranky Sonar




Pouzivani voleb nastaveni
Volby nastaveni Vam davaji rychly pfistrk vétSiné bézné
pouzivanach funkei piistroje.
Vybér volby nastaveni na sonarové strance:
1. Pro zobrazeni dostupnych voleb stisknéte klavesu ADJ .
V horni ¢asti displeje so objevi se seznamem dostupnych
funkci.

2. Pomoci KURZOROVE KLAVESY vyberte poZadovanou. volbu
a potvrdte stisknutim kldvesy ENTER.

{Normal)

. Target Level
. Whiteline

. Noise Reject
. Revr Freq

. Scroll Speed

{Normal)
{(Normal)
{(Normal)
(200kHz)»
(100%)

. Depth Line

(On)

. Zoom

0

. Zoom View
11. Hide Flasher

12.Show Color Bar
B 13.Show Temp Graph

14. Setup

Down |~ —

(2x) »
(Fized)

f Normal

3. Pro zavieni okna s volbami stisknéte klavesu QUIT nebo
pevnou klavesu nad kterou je volba Back .

GPSMAP 3005C

telska prirucka

SONAR > STRANKA SONAR

Zmena ovladani voleb nastaveni:

Jednim z vySe popsanych postupt vyberte volbu nastaveni,
kterou chcete zménit. Na displeji pfistroje se zobrazi okno
S moznostmi nastaveni, které v pripadé necinnosti se po 20
vtefindch automaticky uzavre.

Pomoci KURZOROVE KLAVESY zmérite nastaveni.

Pro uzavreni okna stisknéte klavesu ENTER nebo QUIT;
nebo pohyb VLEVO/VPRAVO na KURZOROVE KLAVESE pro

zobrazeni dalSiho okna

S

Ve velbach nastaveni sonarové stranky Ize nastavit:

Gain (zisk) — nastavuje citlivost pifjmu sondy. Ovliviiuje pocet
detailt na displeji. Pro zvyseni poctu detailli nastavte vyssi
citlivost Pokud je na displeji pfilié informaci, milZe snizeni

vvvvv

Target Level (tiroven zobrazeni) — nastavuje rozsah barev , ve
kterém sonar bude zobrazovat informace. Barevna skala “Color
Bar” (Viz str. 39) se podle nastaveni zobrazuje na pravé strané
barev (v1z. str. 14). Toto nastaveni neovliviije zisk/citlivost
“Gain” piistroje.

Whiteline (informace o dné) — funkce umoziiuje zobrazit

na displeji informace o typu, piipadn€ mocnosti dna. Pokud je

funkce vypnuta - nastaveni “Off”, budou se vSechny odrazy dna

zobrazovat na displeji bez blizsiho rozliseni jednobarevné. Pii

nastaveni funkce na “Normal” nebo hodnotu “1-100%”, se bude
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informace o tvrdosti, piipadné mocnosti dna, vykreslovat svétlym
pruhem. Vice informact viz str. 102.

Noise Reject (redukce Sumu) — pomaha filtrovat nechténé
Sumy v zobrazeni signalu. Funkce ‘Noise Reject’ mtize byt
vypnuta - nastaveni ‘Off’, nastavena na hodnotu ‘Normal’
(automaticka filtrace) nebo ru¢né nastavena na hodnotu’1-100%’.
POZNAMKA: pii vyssich hodnotach filtrace nemusi byt piistroj
schopen zobrazit informace o objektech pod vodou nebo o typu
dna.

Revr Freq (frekvence) — nastaveni umoziujici zvolit pracovni
frekvenci sonaru. Je mozné zvolit mezi frekvenci “200kHz”,
“50kHz” nebo “Dual” (dudlni rezim pii pouziti dualni sondy).

Scroll Speed (rychlost piekresleni) — nastavuje rychlost
prekreslovani displeje (zprava doleva). Nastaveni ‘Auto’
automaticky nastavuje rychlost ptekresleni v zavislosti na rychlosti
pohybu. Samoziejmé je mozné nastavit rychlost piekreslent
irutng.

Depth Line (hloubkova linie) — funkce zobrazi na displeji
horizontalni linii, ktera usnadnuje pfitazeni hloubky k objektim
na displeji. Hodnota hloubky linie se zobrazuje v métitku na
pravé strané displeje. Pokud je aktivni nastaveni “Depth Line”,
mizete pomoci KURZOROVE KLAVESY pohybem ve sméru
NAHORU/DOLU ménit hodnotu hloubky, které linie odpovida.
94

Hloubkova linie

Up. |
Zoom (zvétSeni) — pouziva se pro rychlé prepinani méfitka a
poctu oken na displeji. Pokud je aktivni zvétseni, jsou aktivni dalsi
volby nastaveni ‘View’ (zobrazeni) nebo ‘Span’ (rozsah pole).
Zakladni volby Funkce Zoom:
*  Off—zvétseni je vypnuto
* 2X— na celém displeji se zobrazuje dvojnasobné zvétSeni
obrazu.
* 4X—na celém displeji se zobrazuje Ctyindsobné zvétSeni
obrazu.
+ Bottom Lock —na celém displeji se zobrazuje dno jako
rovna linie na spodni hrané displeje, odrazy jsou zobrazeny v

jejich skutecné vzdalenosti ode dna smérem k hlading.
GPSMAP 3005C uZivatelska pfirucka




S STRANKA SONAR
Pokud vyberete zvétSeny obraz na sonarové strance, mate k Show/Hide Flasher (zobrazit/skryt odezvy sondy)—funkce
dispozici jesté dalsi volby. zapani na pravé stran¢ displeje okno se zobrazenim signali
pfijimanych sondou. Pouziva se zejmane pii zapnuti symboli ryb.

Hide/Show Color Bar (zobrazit/skryt Skalu barev)—zobrazuje
Skalu barev nastaveni funkce Target Level.

Show/HideTemp Graph(zobrazit/skryt teplotni graf)—funkce
slouzi pro zapnuti nebo vypnuti zobrazeni teplotniho grafu na
sonarova strance.

il o i
|

1
it AR
B e

Dualni frekvence, zobrazeni dna, 2X zvétSeno

Dual 2% ¢
| Zoom |, Zoom ViveSonar Setup

View/Span — nastaveni je k dispozici jen v dob¢, kdy zobrazeni
na displeji je jiné, nez Off. Funkce View nebo Span se pouziva
pro zmeénu zobrazovaného rozsahu vodniho sloupce. Pokud je
zobrazeni v rezimu Bottom Lock, méni nastaveni hodnoty Span
zobrazovanou vzdalenost na displeji (pocitano ode dna)



STRANKA SONAR

Pouziti kurzoru na sonarové strance 3. Pro zménu nézvu, symbolu nebo hloubky zvyraznéte
poZadované pole a stisknéte klavesu ENTER. Provedte

Tato funkce umozituje 1épe identifikovat a zpétné nalézt objekty potfebné Upravy apro potvrzeni opét stisknéte kiavesu

pod vodou. Béhem zastaveni displeje se dale obnovuji data ENTER.

o hloubce ze sonarového ¢idla, data se ale na displeji nezobrazi, 4. Zvjraznéte pole OK a stisknéte klavesu ENTER pro navrat
dokud neni prerusena pauza. Zastaveny displej umoziuje ziskat na sonarovou stranku.

¢as na spravné vyhodnogeni zobrazenych dat. Pokud je disple; 5._Pro opétné piekreslovani displeje stisknéte kidvesu QUIT.

zastaven, zobrazuje se na spodnim okraji displeje slovo ‘Paused’
a na displeji s grafem se objevi kurzorova Sipka. S kurzorem je
mozné pohybovat po zobrazeném grafu a ziskavat informace

0 zobrazené pozici, teploté vody na povrchu a hloubce. Po
preruseni pauzy se na displeji mohou objevit nespojita data mezi
aktudlnimi daty a star§imi daty ze zastaveného displeje.

UloZeni pozice bodu pod hladinou

Pii préci se sonarem si muzete ulozit do paméti pristroje pozice 12? o fms i
objektl pod vodou. Vice informaci o praci s uzivatelskymi body \. ‘7;'(6
naleznete na stran¢ 15. y \\gn;t. Kes §
UloZeni pozice bodu pod hladinou: \J ‘\:; :
1. Na strance Sonar pomoci KURZOROVE KLAVESY "o 200K
posurite kurzor na poZadovanou pozici. . Measure | Hide Detil | [ | Map Sewp
2. “Stisknéte klavesu ENTER/IMARK. Na displeji pistroje Stranka Mapa/Sonar

se objevi nové okno s automaticky vyplnénym nézvem
a soufadnicemi ukladané pozice.



Zalozka Sonar

Jednou z dalSich zalozek v Hlavni menu je zalozka Sonar, zde
miiZete nastavit data zobrazovana na sonarové strance.Zalozka
Sonar je dale rozdélena do dvou dalsich podzalozek: General
(Obecné) a Water Temp (Teplota vody).

%K} Simulating Operation

m General} Water Templ

Trip Flsh “Symbols Water Type
Database ‘& | Salt

Points Depth Number Scale
Routes ‘ Fast Update | Overlay
el | Background Color

DSsC

— ‘Black 0.0t

Setup

Alarms

System \‘

Pages "

Map v ’

[ [

! s ‘o W o

Pristup na zalozku Sonar a zména nastaveni:

1. Pro zobrazeni Hlavniho menu stisknéte a podrzte po dobu

SONAR > ZALOZKA SONAR
4. Pro navrat stisknéte klavesu QUIT.

Podzalozka General (Obecné)

V podzalozce je mozné zménit zakladni nastaveni sonaru, jako
naptiklad zobrazeni symbolti ryb, typ vody a dalsi.Dostupné jsou
nasledujici volby:

Fish Symbols (symbol ryb) — umoziiuje nastavit, jak se na
displeji budou zobrazovat objekty pod vodou a jejich pozadi.
Pokud jsou symboly ryb vypnuty - nastaveni ‘Off’, piistroj
zobrazuje vSechny zachycené odrazy sondou. Pokud je zvoleno
zobrazeni symbolu ryby, piistroj zobrazuje jen informace vztazené
k symbolu.

Off

o Prijaté signaly jsou vyhodnocovdny jako symboly
ryb se zobrazenym pozadim.

Fish Symbols Off (symboly ryb vypnuty)— na
displeji se zobrazuji vsechny signaly prijaté sondou.

%

dvou vterin klavesu ADJIMENU, nebo stisknéte pevnou
klavesu nad niZ je volba Sonar Setup

2. Pomoci KURZOROVE KLAVESY vyberte zélozku Sonar.
Zvyraznéte nastaveni, které chcete zménit a stisknéte klavesu
ENTER.

GPSMAP 3005C itelska prirucka

Wy Stejné, jako predchozi, navic s informaci o hloubce.
A
K Prijaté signaly se zobrazuji jako symboly ryb bez
pozadi.
21 Stejné jako predchozi zobrazeni, navic s informact o
L 4 hloubce objektu.

Water Type (typ vody)—nastaveni typu vody mize ovlivnit
presnost sonaru. V pfistroji mizete vybrat z voleb: ‘Fresh’ -
sladka, ‘Salt’ - slana..
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SONAR > ZALOZKA SONAR

Depth Number (obnoveni dat) — nastavuje frekvenci
obnoveni hloubkovych dat na displeji. Nastaveni Fast Update
obnovuje informace na displeji ve vysoke frekvenci a nastaveni
je doporuceno pro Cisté, hluboké vody (minimalné nad 20
metrl). Nastaveni Auto je vhodné pro mélké a znecisténe vody,
ma pomalejsi frekvenci obnovy dat a je vhodny pro pouziti

v proménlivych hloubkach.

Pokud pfistroj z jakéhokoliv diivodu neni schopen ziskat data o
hloubce a dné, hodnoty hloubky zacnou blikat a na displeji se
zobrazi varovné hlaseni.

Scale (méFitko) — nastavuje zplisob zobrazeni hloubkového
métitka na pravém okraji displeje. Méfitko mize mit tyto podoby:
Overlay - prihledné métitko, Corners - popis v rozich méfitka,
Basic - zékladni popis nebo No Scale - bez zobrazeni meéfitka.

Background Color (barva pozadi) — umozituje zmenit barvu
pozadi sonarové stranky. K dispozici jsou barvy: ‘Black’ - Cerna;
‘Blue’ - modra nebo White” - bila.

Keel Offset (odsazeni sondy) — umoziluje zadat hloubkové
odsazeni sondy. Pokud mate napiiklad sondu umisténu pod
hladinou vody o 30 cm, miiZete nastavenim hodnoty ‘Keel Offset’
na - 0.3 m dosahnout zobrazeni hloubkovych tdaji vzhledem

k hlading vody.
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Upevnéni sondy na trupu lodi-
zadejte (+) kladnou hodnotu
odsazeni sondy od keelu “Keel
Offset”, pristroj pak bude zobrazovy
hloubku od keelu, ne od sond.

Upevnéni sondy na keelu- zadejte (-)
zapornou hodnotu odsazent sondy od
hladiny “Keel Offset”, pristroj pak.
bude zobrazovat hloubku od hladiny,
ne od keelu.

Calibrate Water Speed (kalibrace rychlosti proudéni vody)—
kalibrace cidla je vyzadovana pro spravnost prepoctu rychlosti
pohybu. Pfistroj automaticky pouzije data GPS, pokud jsou k
dispozici. Pokud data z GPS nejsou dostupnd, muZzete rychlost
pro kalibraci zadat rucné (napt. pomoci rychloméru lodi). Je
doporuceno kalibraci provadét na stojaté vodé bez jakéhokoliv
proudéni.

GPSMAP 3005C uzivatelska pfirucka
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Kalibrace rychlostniho ¢idla: Podzalozka Water Temp (Teplota vody)

1. V zal?zce ?onar vyberte Cal VY?t,er.Spd- o Této podzaloZce so zobrazuje teplotni graf, kdy v jeho prave Casti
2. Uvedte lod do pohybu. V dolni ¢asti okna pro kalibraci

rychlostniho cidla se objevi hodnoty rychlosti GPS a jsou zobrazena aktualni data. Teckovana linie uprostied grafu

nezkalibrovaného rychlostniho Gidla. Zvyste rychlost na znzorfiuje Casovy a teplotni interval.
maximum, zastavte a stisknéte klavesu ENTER.
Generaq

3. Standardné je nastaveno, aby se max. rychlost zobrazila h ... D B cation :
v okné “What was your top water speed?’. Pokud rychlost ‘ v ‘ T |
z GPS neni k dispozici, je mozné zadat rychlost ru¢né a | — : >
tato hodnota bude pouZita pro kalibraci. Pokud je nové
zobrazena rychlost spravna, oznacte OK a stisknéte
ENTER. Pro ruéni zadani rychlosti vyberte pole ‘Speed’
a stisknéte ENTER. Zadejte novou rychlost a stisknéte
ENTER.

58.7%

10min 57%

GPSMAP 3005C telska prirucka 99



SONAR > POROZUMENI SONARU

Porozuméni sonaru

Pro porozuméni udajim na displeji je potieba mit zakladni znalost
o fungovani sonaru. Pfistroj pracuje na zakladé¢ vysilani zvukovych
vln sondou smérem ke dnu. Jakmile vysland vina narazi na
piekazku, jako je ryba nebo dno, je vIna odrazena zpét smérem

k sond¢ pfistroje. Sonda zaznamenéava odrazené vlny a posila

je do piistroje pro zpracovani na displeji. Data jsou na displeji
zobrazovana jako graf v pofadi, jak je sonda pfijala: prvni piijaty
signal se zobrazi nejdiive. Obrazek nize popisuje piiklad scény pod
vodou a moznou interpretaci na displeji sonaru.

Freq I ] Sonar Setup
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V zékladu, pokud mezi sondou a dnem je pouze voda, prvni silny
odraz vraceny do sondy bude odrazen ode dna. Prvni silny odraz
nastavuje Groven dna. Druhotné, slabsi odrazy, jsou zobrazeny
jako detaily na displeji. V pfistroji jsou silné odrazy vykresleny
v cervené barve, postupné pfes oranzovou, zlutou, zelenou az po
modrou barvu u nejslabsich odrazi.

Nasledujici oddil se Vam pokusi poradit, jak sonaru vyuzit pii
rybarent.

Porozuméni grafu na displeji

Je dulezité pochopit, ze pifstroj na displeji nezobrazuje
trojrozmérny pohled na déni pod vodou. Piistroj dokaze zpracovat
nékolik odraztl od objektil soucasné, dokaze urcit hloubku objektu
pod vodou, ale nedokaze urcit, v jakém misté oblasti, pokryté
signalem se objekt nachazi.

GPSMAP 3005C uZivatelska pfirucka



Skute¢na pozice objektu
pod vodou

Zobrazeni na sonaru

Pokryti signalem

Pokryti signalem sondy je dano thlem zabéru sondy a hloubkou
vody, na které se nachazite. Pokrytim se rozumi primér oblasti na
dné, pokryté signalem sondy. Uhel zdbéru z4visi na typu pouzité
sondy. Pro piiklad, sonda s frekvenci S0kHz miize vysilat signal
pod tthlem 40° (Siroky zabér), s pokrytim cca 2/3 hloubky vodniho
sloupce (v hloubce 3 metrl pokryva signal oblast o priméru2
metrd na dng). Sonda s frekvenci 200kHz mize vysilat signél pod
hlem 10° (zky zabér), s pokrytim cca 2/10 hloubky vodniho
sloupce (v hloubce 3 metrti pokryva signal oblast o priméru 30
cm).

Pokud je piistroj pouzivan v dualnim rezimu, vysila jak viny o
frekvenci 50kHz, tak 1 200kHz a vysledné informace kombinuje.
Dualni rezim “Dual” pfistroje umoziuje dosahnout Sirokého

GPSMAP 3005C telska prirucka
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pokryti dna, ale soucasné dosahnout dobrého rozliseni detaili

na dn¢. V dudlnim rezimu piistroj dosahuje vysoké ptesnosti v
detailech u dna pomoci signalu 200kHz se soucasnou minimalizaci
tzv. “mrtvych zon” a s dosazenim vysok¢ho pokryti vodniho
sloupce pomoci frekvence S0kHz.

Odrazy ryb prezentované Sirokym a azkym zabcrem sondy jsou

na displeji zobrazeny rozdilng. Sirsi zibér sondy zobrazuje Sirsi
obloucky na displeji a naopak. Priklad odrazli je na nize uvedenych
obrézcich.

s L 2 =3 ,
Y \ A= : _cem
, = —
S 3
Primér =2 5 tloubka 7 N
okryti ]
DOkT) A\ 4 )
. , Primér == o '
- ? ; Z o =——Hloubka
pokryti
88— |2 o |
——18 iy 15'
{15 4,3' 18
W B0 o
16" o 24' ,:7537'7:;)7 o
S e P P P
72"

200 s Jso - 30

40° ahel zabéru (50 kHz) 10° uhel zabéru (200 kHz)
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Whiteline (linie dna)

Piistroj dokaze rozpoznat strukturu dna, které zobrazuje na
displeji. Pokud je signal odrazen ode dna, tvrdé dno vraci silné;si
odraz na rozdil od mékkého dna. Slabd linie dna (bily pruh)
indikuje “mekci” strukturu dna, zatimco silnd linie prezentuje dno
“tvrdé”. V normdlnim rezimu pfistroj zobrazuje rozmezi vody

a dna Cerveng. Za touto linii je mozné zobrazit linii dna zapnutim
funkce “Whiteline”, kterd napomaha urcit typ struktury dna.
Sledovanim ptechodu linie dna od slabé k silnéjsi je mozné

1épe porozumét pribéhu dna a typu dna pod vodou a na zakladé
takové informace zvolit misto a zptisob lovu. Na obrazcich vpravo
je uveden piiklad zobrazeni se zapnutou a vypnutou funkei

“Whiteline”.

Tvrdy
podilad dna

Whiteline -
funkce zapnuta

Whiteline -
funkce vypnuta
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Thermoclines (termolinie)

Jednou z vyjimeénych funkei pfistroje, kterou nabizi Garmin pomoci
technologie See-Thru®, je moznost zobrazeni teplotnich linii a piipadné
ryb, které se na nich nachazeji. Teplotni linie je rozhrani mezi odlisnymi
teplotnimi vrstvami vody. Na tomto rozhrani zije nejvice ryb a nalezeni
termolinie je pro Uspésny rybolov velice dilezité. Termolinie dava slaby
odraz signalu a proto se zobrazuje ve svétlejsich barevnych odstinech .

—— Termolinie

GPSMAP 3005C uZivatelska pfirucka



DODATEK

Specifikace
Rozméry: 120 mm x 197 mm x 75 mm

Hmotnost: 0.8 kg

Displej: thlopticka 12.7 cm s vysokym rozlisenim 256 barev
(640 x 480 pixelit), VGA, s nastavitelnym podsvicenim

Kryt: PIn¢ utésnény, vysokopevnostni plast, vodotésnost dle
norem [EC 60529-1PX-

Tepelny rozsah: -15°C to 55°C
GPS pfijimaé (GPS 17)

Piijimac: 12 kanalovy, paralelni, s podporou diferencialnich
korekei a-signalu WAAS/EGNOS
Casynabéhu:
Teply start: piiblizné 15 vtefin
Studeny start: priblizné 45 vtefin
Autolokace: piiblizn¢ 2 minuty

Piepocet pozice: 1x za vtefinu pribézné

GPSMAP 3005C telska pfirucka

DODATEK > SPECIFIKACE
GPS presnost:

Pozice*: <15 metrti 95% hladina pravdépodobnosti
Rychlost: 0.2 km/hod

WAAS presnost:

Pozice: <3 metri 95% hladina pravdépodobnosti
Rychlost:0.2 km/hod
Dynamickéa odolnost: 6g's

Power
Zdroj: 10-35 V stejnosmérné

Spotireba: max 12 watti pt 10 V stejnosmérné

Pojistka: AGC-5 - 2.0 Amp
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Doparex > Uprzea PrisTRoE GPSMAP 3005C
Udrzba pristroje GPSMAP 3005C

Kryt pfistroje je vyroben z vysoce kvalitnich materialt, které
nevyzaduji jinou tdrzbu nez ¢isténi.

Cisténi krytu pristroje

Kryt pfistroje Cistéte s pomoci mekkych tkanin jemné namocenych
v jemnych saponatech a po Cisténi vytiete povrch dosucha. Vyhnéte
se vSem chemickym Cistidlim a rozpoustédlim, které mohou
poskodit plastové ¢asti. Neaplikujte Cistici prostfedky na elektrické
kontakty na téle pistroje.

Cisténi displeje

Kryt displeje je opatien antireflexni vrstvou, ktera nesmi byt
¢isténa chemickymi latkami, které obsahuji ocet nebo jiné agresivni
latky. Pro ptipadné isténi displeje pouzijte Cistici soupravu
vhodnou pro optiku, jako jsou bryle s antireflexni vrstvou nebo
objektivy fotografickych piistroji.

104

Uskladnéni

Neskladujte piistroj na mistech s extrémnimi vykyvy teplot, které
mohou trvale poskodit piistroj. Uzivatelské informace (nastavent,
body, trasy) jsou v paméti piistroje uchovany bez nutnosti napajeni
pistroje. Piesto je ale vhodné uchovavat dulezita uzivatelska data
pomoci vhodného systému zalohovani.

Odolnost vici vodé

Ptistroj GPSMAP 3005C je odolny viici vodé dle standardu IEC
60529 IPX7. Pristroj snese trvalé ponoteni do hloubky 1 metru
vody po dobu 30 minut. Del$i ponofeni miize zplsobit poskozeni
pristroje. Po pripadném ponoteni pifstroje do vody vyjméte datoveé
karty a peclivé vysuste ptistroj pred jeho dal$im pouzitim.

GPSMAP 3005C uZivatelska pfirucka



Instalace a vyjmuti datovych karet

Piistroj GPSMAP 3005C pouziva volitelné datové karty pro
dohréani podrobnych map edice MapSource. Datové karty jsou
instalovany v pamétovych slotech, umisténych na celni strané
piistroje pod krytem. Datové karty mohou byt vkladany/vyjimany
bez ohledu na spusténi/vypnuti piistroje.

Instalace datové karty:

1. Otevrete dvirka krytu datovych karet pomoci stisku zamku,
ktery je umistén na okraji dvifek. Dvitka oteviete zprava
doleva.

2. VloZte datovou kartu do slotu s poutkem smérem k vam a
se Stitkem karty smérem doprava.

3. Jemné kartu dotlacte do pamétoveho slotu. Pri spravném
umisténi karty cca 1 cm karty stéle vycniva z pamétového
slotu pfistroje. Pokud je pfistroj zapnut, ozve se potvrzujici
tén a na displeji zobrazi systémova zprava informujici o
detekci datové kerty.

4. Uzavrete dvitka krytu aZ zamek zacvakne.

Pokud do pfistroje vlozite datovou kartu a na displeji se zobrazi
zprava ‘card format not recognized’ (nerozpoznan format karty),
pokuste se kartu vyjmout a znovu zasunout zpét. Pokud by byly

s citelnosti karty dale problémy, kontaktujte podporu firmy
Garmin. Datové karty nejsou vodotésné a nemély by byt vystaveny
vlhkosti a Gi¢inkim silné statické elektiiny. Karty, pokud je nutné
se doporucuje uchovavat v originalni krabicce, ve které je karta
prodavana, Pii pryvnim vlozeni karty muize trvat nékolik vtefin

GPSMAP 3005C itelska prirucka

DobaTek > INSTALACE A VYJmuTi DATOVYCH KARET

jeji nacteni. Po tomto procesu se na displeji objevi nové okno se

seznamem vSech map nahranych na datové karté. Pro potvrzeni
stisknéte klavesu ENTER.

Stlacte zamek na dvirkach
ve sméru Sipky a oteviet je z
prava do leva.

Vyjmuti karty z pfistroje:

1. Otevrete dvifka krytu datovych karet pomoci stisku zamku,
ktery je umistén na okraji dvifek. Dvifka otevfete zprava
doleva.

2. Chytte kartu za poutko a jemnym tlakem kartu vyjméte z
datového slotu.

3. Pokud je pfistroj zapnut, ozve se potvrzujici ton, ktery
upozorni na vysunuti karty.

105



DobATEK > INFORMACE O SATELITECH

Informace o satelitech

ﬁ Center dot - 90°
902~ above the horizon
Stredova tecka -
o .
90°nad hor.lzontem, Vnitini
Inner ring- 45°

0,
B < above the horizon kmh'45 nad
horizontem,
T Outer ring -
/ the horizon
Wq&jsi kruh -
hor)zont

Satellite Sky View

Rozmisténi satelitd na obloze

Informaci o stavu signalu a rozmisténi druzic muzete pouzit

v ptipade, kdy pfistroj nebude mit signal nebo si nebudete jisti,
zda ma dostate¢ny pocet druzic na vyhledu. Graf s rozmisténim
druzic na obloze (soustiedné kruznice s ¢isly uprostied) zobrazuje
pohled na aktualni-pozici (tecka ve stiedu kruht), horizont (vetsi
z kruznic) a rozmisténi druzic na obloze (Cisla, odpovidajici
¢islovani-druzic). Mensi z kruznic znazornuje zenitovy thel 45°,
po obvodu vétsi kruznice jsou pismeny naznaceny hlavni svétové
strany a tim i orientace grafu. Graf je mozné orientovat k severu
nebo ve sméru pohybu.
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Sila satelitniho signalu
Sila signalu je vyjadtena vyskou sloupecku v grafu, kazdy ze
sloupeckt ma své ¢islo, které odpovida ¢islu druzice. Sloupecky
se silou signalu mohou nabyvat tii stavi:
+ Neni zobrazen zadny sloupecek — piijimac nema z druzice
signal a vyhledava jej.
o Bily sloupecek sily signalu — piijimac zachytil signal
z druzice a nacita data.
s Zeleny sloupecek sily signalu — piijimac ziskal potfebna
data z druzice a piistroj je pfipraven pro navigaci.

Datum, cas a aktualni pozice

V okamziku, kdy ptistroj GPSMAP 3005C ziska potiebna data

z dostateéneho poctu druzic na vyhledu a vypocte aktualni pozici,
zobrazi se textova zprava “Ready For Navigation” (pfipraven pro
navigaci). Pfistroj v okamziku vypoctu pozice zaktualizuje data

0 pozici, datumu a Case.
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Co je to WAAS?

Globalni zdroj diferencnich korekci WAAS (Wide Area
Augmentation System) v Evropé nazgvany EGNOS, je systém
veiejného poskytovani zpiesiujicich diferencnich korekei, které
1ze do piistroje okamzité zavadét, pristroj pak poskytuje zpiesnéna
polohova data s okamzitou chybou do 3 metrti. Systém je ve fazi
vystavby, chysta se uvedeni do provozu na uzemi Spojenych statt
a Kanady. Ptistroj GPSMAP 3005Cjej pln¢€ podporuje. WAAS
satelity Sifici zptresnujici korekce jsou znaceny od ¢isla 33 vyse.
Prvotni inicializace po zapnuti je provadéna kazdy den a trva
zhruba 15 - 20 minut, mimo inicializaci pak 1 - 2 minuty. Stejné
jako u ostatnich zdroji diferen¢nich korekci se v piipad¢ piijmu
WAAS korekei zobrazi u sloupecki ukazujicich intenzitu piijmu
signalu z jednotlivych satelitt znak ‘D’. Systém je stale ve vyvoji,
v Evropé dosahuje piesnosti do 7 metrti (jak horizontalni, tak i
vertikalni, v 95% piipadech). Soucasné testy ukazuji, ze pomoci
tohoto signalu se miize presnost dostat na iroven 2-3 metril. Vice
informaci na-http://gps.faa.gov/Programs/WA A S/waas.htm.

POZNAMKA: Pokud pristroj GPSMAP 3005 Cpouzivdte mimo
uizemi USA, doporucujeme zatim WAAS vypnout. V Evropé bézi
prijem diferencnich korekci zatim na zkusebni provoz.
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Co znamena diferenéni GPS (DGPS)?
DGPS je starsi verze korekcnich signalti nez WAAS/EGNOS. Pro
ptijem DGPS je nutné mit ptipojen k GPS piistroji samostatny
piijima¢ DGPS a v mnoha pripadech za piijem dat zaplatit.

V nékterych pobfeznich vodach je vysilani DGPS bezplatné.
Tyto zdroje korekei mohou redukovat chyby ve vypoétu pozice
zpusobené zamérnou chybou (SA), kterou muze Ministerstvo
obrany USA do signalu zavést. Zamérna chyba byla zrusena
1.5.2000 a v soucasné dob¢ neni signal jejim vlivem znepiesnén.
Vice o navigaci pomoci DGPS naleznete na strankach Pobfezni
hlidky USA: http://www.navcen.uscg.gov/.
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Dopatek > Co Je To DSC?

Co je to Digital Selective Calling (DSC)
Digitalni selektivni volani (DSC) pouziva namoini VHF radio a
GPS technologii pro pienos a piijem informaci o pozici. DSC je
pouzivano na moii pro dv¢ zakladni tilohy: nouzové volani a info
0 pozici.

Nouzové (DSC Distress Call) volani umoziuje plavidlu v
nesnazich predat dostatecny pocet informaci v ramci jednoho
volani (nebo pienosu), bez nutnosti hlasové komunikace. Pokud
jakékoliv pla-vidlo z okoli ptijme takovy DSC signal, zazni mu
varovny signal a v rdmci signélu pfijme pozici mista nouzového
volani. Plavidlo m& moznost ptimé navigace na pfijatou pozici
nebo piedani zpravy pobiezni hlidce. Pokud pobiezni hlidka prijme
volani, ma moznost z volani ziskat informace o pozici volajiciho

a identifikaci plavidla na zaklad¢ pristupné databaze.

Ne-nouzové volani (DSC Position Report) umoziuje vyménu
informaci.o pozici mezi plavidly navzajem. Jakmile je DSC pozice
pfijata, mize obsluha plavidla vytvofit na zaklad¢ informaci
waypoint - azobrazit pozici druhého plavidla v mapé.

Kdykoliv plavidlo prijme DSC volani, ma moznost obsazenou
informaci o pozici ulozit a nechat se na cil navigovat. Toto vyuziti
DSC umoziuje usporu €asu, zejmeéna v krizovych situacich.

V souvislosti s pouzitim DSC uzivatel musi nejprve registrovat své
VHF radio a obdrzet identifikacni ¢islo (MMSI).
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Co je to Maritime Mobile Service Identity (MMSI)?
Identifika¢ni ¢islo MMSI, jednoduse, umoziuje pouzit VHF radio
podobn¢ jako telefon. Stejné jako u mobilniho telefonu pottebujete
nejprve obdrzet tel. ¢islo, abyste byli schopni telefonovat.
Identifikacni ¢islo MMSI je 9-mistné ¢islo, podobné telefonnimu
¢islu. Cislo je unikéatni a s jeho pomoci je pobfezni straz schopna
identifikovat volajiciho v piipadé nouzového volani. Pro obdrzeni
identifikace MMSI je nutng zaregistrovat VHE radio. Firma
Garmin tato Cisla neposkytuje!

Jak ziskat ¢islo MMSI?

U nekomercnich uzivatell (nekomercnimi uzivateli se rozumi
vsichni, ktefi se pohybuji pouze v domacich vodach a pouzivaji
ruc¢ni VHE nebo EPIRB (Emergency Position Indicating Radio
Beacons) vysilace, a Radar) neni homologace od FCC vyzadovana.
Utad FCC a pobtezni hlidka maji autorizované prodejce, ktefi
pridéluji MMSI ¢isla. Tato sluzba je limitovana pouze pro rekreacni
lodg. Pro obdrzeni informaci, jak ziskat rekreacni MMSI ¢islo,
prosim kontaktujte: http://www.uscg.mil/rescue2 1/links/mmsi.htm
or http://wireless.fcc.gov/marine/.

Non-Federal Users in the United States (US nefede-
rélni uzivatel) Uzivatelé z komeréni sféry, cestujici mimo USA
a Kanadu, musi o licenci pozadat. Vice informaci naleznete na:
http://wireless.fcc.gov/marine/fetsht14.html. Pokud pozadate o
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licenci pro Vasi lod’ u FCC, obdrzite MMSI béhem procesu ziskani
licence, pokud vyplnite formulat 159 a 605 vydany FCC.
Federal Users in the United States (US federalni
uZivatelé) Federalni uzivatelé mohou ziskat MMSI ¢islo v
kancelafi uradu pro spravu radiového spektra. Tento fad spada v
soucasné dob¢ pod dohled NTIA (National Telecommunications
and Information Administration).

Users Outside the United States (uZivatele mimo US):
Uzivatelé mimo US mohou dostat pfidéleno MMSI ¢islo od jejich
telekomunikac¢niho ufadu nebo od jejich spravy lodni dopravy.

Users in Canada ( v Kanadé): Informace, jak ziskat
piidéleni MMSI ¢isla naleznete na: http://apollo.ic.ge.ca/eng-
lish/mmsi.html.

Pro vice informaci o pfidélovani MMSI navstivte: http://www.
naveen.uscg.gov/marcomms/gmdss/mmsi.htm.

Jak Vam muze pomoci Garmin s DSC?

Pro pifjem DSC volani (Distress Calls nebo Position Reports)
je nutné mit k dispozici mapovy plotter spedporou DSC

a VHF radio s podporou DSC. Béhem normalniho pouziti
(ne-nouzove) se pozice piedava na komunikacnim kanalu 70
(156.525 MHz). Béhem nouzového volani, jakmile dojde ke
stiSténi tlacitka MayDay na VHF radiu, volani automaticky
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Dopatek > Co Je To DSC?

prenese pozici spolecné s MMSI identifikaci (pokud mate k
dispozici DSC) a jakykoliv uzivatel DSC v dosahu (na mofi
nebo na sousi) pfijme volani.

Pokud je piistroj Garmin GPSMAP 3005C propojen s

VHF s podporou DSC, zobrazuje GPS piistroj na displeji
seznam volani, zdznam a adresai pro ukladani piichozich
informaci ziskanych od jin¢ho uZivatele vybaveného DSC
(VHF/GPS kombinaci). Pro komunikaci mezi GPS Garmin
a VHF radiem je potieba zdkladni datové propojeni NMEA
komunikaénich linek.
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Dopatek > Systém LORAN TD
Popis systému LORAN TD

LORAN-C je radionavigacni prostiedek spravovany a udrzovany
pobtezni sluzbou. Nazev LORAN je odvozen od anglického nazvu
“LOng RAnge Navigation” (navigace na dlouhou vzdalenost).
Systém LORAN pokryva tizemi Spojenych statl a jejich vod.
Z pohledu pouziti v ndmotnictvi, je systém pouzivan pro
oceanskou a pobfezni navigaci. Mize byt pouzit jako doplikovy
systém pro navigaci pii piiblizeni k piistavu a jako navigacni

m Map Datum *

Fahrenheit (°F)

systém ve vnitrozemi pro rekreacni plavidla.
Points ‘ WGS’4
W Distance, Speg‘and Ele' ion Pres:
D';i * [ Nautical (nm, kt, fr) Millibars (mb)
Headi i ‘ Y’ :

% Normal Operation

Ti General} Units‘ Time‘ Comm‘ Ner
ide
Position Format

Setup || Feet (ft)

‘ Loran TD
ture

Celestial
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Budoucnost systému LORAN TD

Budoucnosti systému LORAN TD (Time Delay) je prechod od
pouzivani systému LORAN k systému GPS. Pristro) GPSMAP
3005C je schopen automaticky konvertovat souradnice GPS do
soufadnic systému LORAN TD, pro piipad, ze mate k dispozici
seznam bodu v systému LORAN. Na piistroji je mozné zobrazit
aktualni pozici v systému LORAN TD nebo zadavat v tomto
systému waypointy. Presnost, ktera se da pfi transformaci ocekavat,
jena tirovni 30 metrii. Pokud jsou soufadnice do pfistroje zadany
v systému LORAN TD, piistroj se chova jako bézny LORAN
piijimac. Soutadnice na displeji mohou byt v ptipadé potieby
zobrazeny v systému LORAN TD, vechny naviga¢ni funkce pak
pracuji stejné, jako by se piijimal piimo signall LORAN.

Pouzivani formatu LORAN TD

Pokud chcete vytvorit waypoint s pouzitim LORAN TD
souradnic, musite nejprve nastavit fetézec LORAN a poté stanici
v poli “Setup TD”. Pro spravné pouziti této funkce musite mit
spravny LORAN fetézec, stejné jako identifikator stanice. Tyto
hodnoty se méni podle mista, kde se nachazite. Chyby v zadani
téchto hodnot mohou zplsobit neptesnosti v zadani pozice
orientacnich bodi nebo cile v piistroji. Poté, co je do paméti
zadana pozice bodu, pamatujte, Ze pozice je definovana jak
fetézcem, tak i pouzitou stanici. Pokud v piistroji zménite fetézec
LORAN, zménite stanici nebo ofset v poli “Setup TD”, zohledni
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se automaticky tato zména v soutadnicich pravé pouzitého cile
nebo trasovych bodu. Jelikoz piistroj GPSMAP 3006C/3010C
nepiijima LORAN signal, a jen piepocitava jeho systém soutadnic,
je schopen byt odkazovan na riizné fetézce nebo stanice systému
LORAN a stale se navigovat na soutadnice bodii, uchovanych v
paméti.
Soufadnicovy systém LORAN se nachézi v zdlozce “Units”
v Hlavnim menu. Okno s nastavenim systému LORAN
‘LORAN TD Setup’ obsahuje primérné pole se zadanim
fetézce “Loran GRI-Chain Number” a poté pole pro zadani
stanice “Secondary Stations” a odsazeni “TD Offsets”.
Nastaveni systému Loran TD z Hlavniho menu:
1. Pomoci kurzorové klavesy zvyraznéte zalozku ‘System’
a Sipkou DOPRAVA najedte na podzalozku ‘Units’.
Zvyraznéte pole “Position Format” a stisknéte ENTER.
2.V nabidce najedte na ‘Loran TD’ a potvrdte ENTER.
3. Poté zvyraznéte pole ‘Setup’a stisknéte klavesu ENTER.

; Loran TD Setup
Loraghain gxer
|GRI8970 <
ar ation TD Offset 1
W 0.0
ITD Sta TD Offset 2
Y ‘ 00
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4. Pro zménu libovolného z péti poli najedte na pole kurzorem
a stisknéte klavesu ENTER. Vyberte nebo zadejte spravnou
hodnotu a stisknéte opét ENTER.

5. Po dokonceni se vratite zpét do Hlavniho menu pomoci
kiavesy QUIT.

Pokud zménite parametry systému LORAN TD (zménou fetézce,
stanice nebo ofsetu), budou vsecny ditve ulozené body prepocteny
a zobrazovany v novém, zménéném systému. GPS piijimac¢
nepracuje v soutadnicich systému LORAN, ale jen soufadnice
prepocitava. Po zadani bodu jsou soufadnice bez ohledu systému
zadani prepocteny na hodnoty zem. Sirky a zem. délky. a v pripadé
zobrazeni nebo navigace jsou tyto soutadnice pievedeny zpét podle
aktualniho nastaveni formatu soufadnic. Pfednosti tohoto systému
prevodu je moznost se navigovat na LORAN TD soufadnice z
jakéhokoliv mista na svété, bez notnosti prepoctu uzivatelem.
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Dobatek > VoLey DatovycH Poti

Volby datovych poli
Avg Speed— priimérna rychlost lodé, kdyz se pohybovala.

Bearing (BRG)— ukazatel sméru (kurzu) z aktudlni pozice do
cile.

Course— smér z vychoziho mista do cile.
Distance— vzdalenost.

Distance to Destination— zbyvajici vzdalenost do cilového bodu
(pouzivano pii GOTO navigaci).

Distance to Next— zbyvajici vzdalenost do nasledujiciho bodu
trasy (pouzivano pii navigaci v trasach).

Elevation— nadmotska vyska.

ETA (Estimate Time of Arrival)— odhadovany ¢as piichodu/
prijezdu k cilovému bodu. Je kontinualng vypocitavan na zakladé
okamzité rychlosti a sméru pohybu.

ETA at Destination— odhahodovany Cas, kdy prijedete do cile
trasy, pokud dodrZite stavajici rychlost a smér.

ETA at Next— odhadovany cas, kdy piijedete na dalsi odbocku
trasy, pokud dodrZite stavajici rychlost a smér.
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Fuel— ukazatel potfebné¢ho mnozstvi paliva pro navigaci
k dalsimu bodu trasy.

Leg Dist— délka useku (vzdalenost mezi 2 sousednimi body
trasy).

Leg Fuel— potrebné mnozstvi paliva pro prekonani dancho tGiseku
pti odhadované spotiebé.

Leg Time— cas nutny k piekonani daného useku pii uvazované
rychlosti.

Max Speed— maximalni rychlost dosazena od okamziku
posledniho vynulovéani ukazatele.

Moving Average Speed— priimérna rychlost pohybu s piistrojem.
Moving Trip Timer— nacitany ¢as pohybu s pfistrojem.

Odometer— pocita¢ kumulované vzdalenosti od okamziku
posledniho vynulovani.

Off Course— stranova odchylka (zleva i zprava) od ptimého
sméru k cilovému bodu.

Speed— okamzita rychlost pohybu vztazena k zemskému povrchu.

Time To— odhadovany ¢as prichodu/piijezdu k cilovému nebo
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k dalsimu bodu trasy.

Time to Destination— odhadovany cas ptichodu/piijezdu k
cilovému bodu pti GOTO navigaci nebo ke koncovému bodu trasy.

Time to Next— odhadovany cas piichodu/piijezdu k cilovému
bodu pii GOTO navigaci nebo k dalsimu bodu trasy.

To Course— piimy smér k cilovému bodu. Optimalizuje tak
navigacni Gllohu, nebot’ pii dodrzovani tohoto sméru se k cilovému
bodu dostanete nejkratsi moznou trasou.

Track— azimut - aktudlni smér Vaseho pohybu (méfeny od severu
po sméru hodinovych rucicek)..

Trip Odometer— stejné jako ODOMETER, pouziva se vétSinou

pro urCovani delky jednotlivych vylett, poté se vynuluje.
ODOMETER naopak zjistuje kumulované vzdalenosti.

Total Average Speed— celkova primérma rychlost spoctend z
¢asu pii zapnutém piistroji od okamziku posledniho vynulovani
pristroje.

Total Trip Timer— celkovy kumulovany cas spocteny z cast
zapnut¢ho piistroje od okamziku posledniho vynulovani piistroje.

Turn— Ghlové odehylka aktualniho sméru (kurzu) od ptimého
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sméru k cilovému bodu. Podobné ukazateli stranové odchylky
(OFF COURSE), ale je nazorngjsi. Je rozliSovano stranové
odchyleni - L indikuje, Ze jste moc vpravo a musite se stocit do
leva o pozadovany thel a naopak.

VMG— rychlost pohybu vztazend ptimo k cilovému bodu (néco
jako ,,vektorova rychlost“ k cilovému bodu).
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DopaTeK > ZPRAVY

Zpravy
Accuracy Alarm— piesnost vypoctu soufadnic piekrocila
uzivatelem nastavenou hodnotu v nastaveni alarmu.

Alarm Clock— budik. Hodnota ¢asu se rovna nastavené hodnoté
¢asového alarmu.

Anchor Drag Alarm— plavidlo se pohlo mimo oblast
vymezenou pro alarm tazeni kotvy.

Approaching <Waypoint>— dosahli jste nastavené vzdalenosti
od cilového bodu (hodnota nastavena v polozce alarmu).

Arrival At <Waypoint>— dojeli jste do cilového bodu.

Battery Alarm— externi napajeni kleslo na limitni hodnotu
nastavenou v polozce alarmu.

Can’t Read User Card— chyba pii ¢teni datové karty. Kartu
vyjméte a vrat'te. Pokud potize trvaji, kontaktujte Garmin nebo

svého prodejee (str. 86).

Can’t Read Voltages That High, Limited To Top Of

Range— externi napajeni musi byt v rozsahu 10.0 az 35.0 voltd,
prekro¢en horni rozsah.
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Can’t Read Voltages That Low, Limited To Bottom Of
Range — externi napajeni musi byt v rozsahu 10.0 az 35.0 volta,
prekrocen spodni rozsah.

Can’t Unlock Maps— Mapova data na karté nejsou odemcena pro
tento piistroj. Kontaktujte Garmin nebo svého prodejce.

Can’t Write User Card— chyba zapisu na datovou kartu. Kartu
vyjméte a vrat'te. Pokud potize trvaji, kontaktujte Garmin nebo
svého prodejce .

Database Error— Interni problém piistroje. Kontaktujte
Garmin nebo svého prodejce .

Deep Water Alarm— Hloubka vody, detekovana sondou,
prekroéila limitni hodnotu nastavenou pro alarm hluboké vody.

Directory Item With This MMSI Already Exists— Cislo
MMSI, které zadavate, je jiz obsaZeno v paméti.

Directory Memory is Full Can’t Create Entry— pamét
DSC adresate je zaplnéna (maximum 100 kontakti). Smazte
nepouzivané kontakty.
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Distress Call— bylo piijato DSC nouzové volani. Proved'te
odpovidajici ikon.

Lost Remote GPS Connection— problém s pfipojenim GPS
antény. Zkontrolujte pfipojeni kontaktli antény.

Lost Satellite Reception— pfistroj ztratil GPS signal. Umoznéte
antén¢ co nejCistsi vyhled na oblohu.

No Proximity Waypoints/Routes/Tracks/User Waypoints
Found— pokousite se penést data z prazdné datové karty. Ujistéte
se, ze karta obsahuje informace, které je mozn¢ prenést.

Not All Maps Fit, Some Maps will not be drawn — maximalni
pocet soucasné nahranych mapovych oblasti na mapové karté byl
prekrocen.

Off Course Alarm— byla piekrocena zadana mezni hodnota
odchylky od spravného kurzu.

Proximity Alarm List is Full— pamét vyhrazend pro vystrazné
trasové body je plna, nelze piidavat dalsi.

Proximity Alarm Waypoint— k danému bodu jste pfitadili
kruhovou vystraznou zonu.

Proximity Overlaps Another Proximity Waypoint—vystrazna
kruhova zona je prilis velkd a zasahuje do vystrazné zony okolo
jiného bodu. Je nutné zmenit velikost této zony.
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Route Already Exists: <ndzev trasy>— v paméti pfijimace je
jiz jedna trasa s totoznym nazvem, ktery cheete pouzit pro jinou.
Musite zadat jiné oznaceni.

Route Does Not Exist: <nazev trasy>— trasa byla piejmenovana
nebo odstranéna z paméti piistroje a nelze ji pouzit.

Route Is Full—nelze jiz zaznamenat dalsi body do trasy, zadali
jste jich vice nez 50. Vymazte nekteré body nebo si vytvoite dalsi
trasu.

Route Memory Is Full Can’t Create Route— nelze jiz
zaznamenat do paméti dalsi trasu (max. pocet je 50 tras). Pokuste
se odstranit nepotiebné trasy, popt. pokud mate moznost, archivujte
trasy prenosemdo PC.

Route Truncated— pokousite se z pocitace prehrat trasu. kterd ma
vice nez 50 lomovych bodd, coz je maximum piistroje, do piistroje
bude nahrano prvnich 50 bodi trasy.

unning Simulator— piistroj pracuje v simulacnim (pracovnim)
rezimu.

Shallow Water Alarm— sonarem byla detekovéana hrani¢ni hloubka
pod lodi (mél¢ina).
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DopaTeK > ZPRAVY

Track Already Exists: <ndzev trasy>— v paméti piijimace je jiz
jeden zaznam trasy s totoznym nazvem, ktery chcete pouzit pro
dalsi. Musite zadat jiné oznacen.

Track Memory Is Full Can’t Create Track— pamét’ piistroje na
ulozené proslé trasy je plna. Pokuste se odstranit nepotiebné trasy,
popt. pokud mate moznost, archivujte trasy prenosem do PC.

Track Truncated— pokousite se z pocitace piehrat zaznam

trasy, ktery je vetsi, nez je maximalni kapacita pfislusné pameéti

v pristroji, zaznam bude do paméti piehran v tom rozsahu, kolik se
tam miize maximalné vejit.

Transducer Disconnected Sonar Turned Off— neni pfipojena
sonarové jednotka nebo je $patn¢ zapojen kabel, nebo je kabel
vadny.

Transfer Complete— datovy prenos mezi GPS a vnéjsim
zatizenim byl ukoncen.
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User Card Not Found— pokousite se pienést uzivatelska data,
aniz by byla k dispozici datova karta ve slotu.

Water Speed Sensor is Not Working— senzor pro meéfent
rychlosti vody nenalezen. Zkontrolujte jeho ptipojent.

Waypoint Already Exists: <ndzev bodu>— chcete zadat trasovy
bod s oznaCenim, které jiz existuje (v paméti piistroje je ulozen bod
se stejnym nazvem).

Waypoint Memory Is Full Can’t Create Waypoint— pouzili jste
vSech 3000 volnych pozic pro ulozeni trasovych bodu do piijimace
GPS. Vymazte nepottebné body, abyste ziskali misto pro nove.

GPSMAP 3005C uZivatelska pfirucka



Volitelné prislusenstvi
Nasledujici seznam piislusenstvi je urcen ptimo pro pristroj
GPSMAP 3005C.

Nahradni dily k VaSemu piistroji ziskate u Vaseho prodejce
Garmin.

VAROVANI: Prislusenstvi k Vasemu pristroji bylo navrzeno a
testovano firmou Garmin. Pouzivanim prislusenstvi od jiného
vyrobce nez firmy Garmin se vystavujete riziku poskozeni
Vaseho pristroje a pripadné ztraty zaruky.

GDL 30/GDL 30A Marine Weather XM Satelite
Receiver—namoini satelitni ptijimac predpovédi pocasi (pro
uzemi USA.

GMS 10 Network Port Expander—sitova sbérmice pro pripojeni
k jinym elektronickym zaiizenim.

GSD 20 Remote Sounder Module and Transducers—sonarovy
modul a sonarova sonda umoziujici propojeni s Vasim piistrojem.

.GMR 20/40 Marine Radar—anamoini radar, ktery doplni Vas
piistroj o dalsi funkce.

Namofini sit'ové kabely
MapSource Software CD-ROMs— namoini mapy MapSource.

GPSMAP 3005C itelska prirucka

DopaTek > VOLITELNE PRISLUSENSTVI

Programmable Data Cards—piepisovateln¢ datové karty o
velikostech 8 MB, 16 MB, 32 MB, 64 MB, 128 MB a 256 MB
pro nahravani namoinich map, bodti zajmu nebo zalohovani
uzivatelskych dat.

USB Data Card Programmer—USB datova ctecka karet
umoznujici nahravani datovych karet.

Pre-Programmed Data Cards—ptedprogramované datové karty s
namornimi mapami MapSource z edice BlueChart.

117



DobaTek > REGISTRACE PRODUKTU A SOFTWAROVE LICENGNI UJEDNANI

Registrace produktu

Pokud vyplnite on-line registracni formulaf, pomizete ndm
poskytnout lepsi zakaznickou podporu k nasim vyrobktim, které
dodavame na trh.

Zapiste si seriové islo piistroje GPSMAP 3005C, pfipojte se na
webové stranky firmy Garmin (www.garmin.com) a kliknéte na
link “Product Registration” na vychozi strance. Seriové ¢islo si pro
jistotu zapiste do natiSténého pole na této strance.

Sériové ¢islo:

Kontakt na firmu Garmin

V ptipad¢ jakychkoliv potizi se mizete kontaktovat technickou
podporu Garmin:

Garmin International, Inc.

1200 E. 151st Street

Olathe, KS 66062, U.S.A.

Tel:913/397 8200, Fax:913/397.0836, e-mail:sales@garmin.com

nebo zastoupeni v CR:

PICODAS PRAHA spol s r.o.

Svatoplukova 15,12800 Praha 2

Tel.: 224 936 340, Fax: 224 936 341, e-mail:picodas@vol.cz
Pondéli-Patek, 8:30 -17 hodin

118

Licenéni softwarové ujednani

POUZITIM PRISTROJE GPSMAP 3005C, DAVATE SOUHLAS
S NiZE UVEDENYM LICENCNI{M UJEDNANIM. PROSIM,
CTETE PROTO TYTO RADKY POZORNE.

Garmin Ltd. nebo jeho dcefinné spolecnosti (dale uvadéné jako
“Garmin”) uzivateli garantuji udéleni omezené licence pro pouziti
programového vybaveni obsazeného nebo pfilozeného k produktu
GPSMAP 3005C (dale jen “Software”) v binarnim, spustitelném
tvaru pro bézné pouziti s pristrojem. Nazev, vlastnickd a autorska
prava Software, zistavaji nadale majetkem spolecnosti Garmin.

Pouzitim pristroje berete na védomi, Ze Software je majetkem
spolecnosti Garmin a jako takovy je chranén jak autorskymi

pravy USA, tak i mezinarodnimi autorskymi pravy. Ddle berete na
veédomi, ze struktura, organizace, zapis, kody a vSechny zdrojové
kody Software jsou obchodnim tajemstvim firmy Garmin. V ramci
této licence se zavazujete neprovadét na Software jakoukoliv
dekompilaci, demontaz, modifikaci, reverzni montaz, reverzni
inzenyrstvi, redukci Software nebo jeho ¢asti do bézné Citelnych
formatd, pripadné netvofit na zdkladé Software jakakoliv odvozena
dila nebo prace. Souhlasite s tim, ze jakoukoliv ¢ast Software
nevyvezete do zemi, u kterych plati vyvozni omezeni USA.

GPSMAP 3005C uZivatelska pfirucka



OMEZENI ZARUKY NA VYROBEK

Na tento vyrobek se vztahuje zéruka na vady materialu a funk¢nosti
pristroje po dobu dvou let od zakoupeni. Béhem této doby se Garmin
nebo jeho zastupce na vlastni zodpovédnost zavazuji k provedeni
bezplatné opravy nebo vymeény vadného dilu, které se poskodi v ramci
bézného pouziti. Takové opravy nebo vymeény budou provedeny pro
zdkaznika bezplatné, co se tyka ceny dilti nebo prace, zdkaznik v takovém
piipadé¢ zaplati naklady spojené s dopravou. Tato zaruka se nevztahuje

na mechanicka poskozeni a nadmérné opotiebeni piistroje, nebo jeho
¢asti, Skody zplsobené nespravnym pouzitim piistroje a piipady
neautorizovaného zasahu nebo pokusu o zasah do piistroje.

TYTO ZARUKY A NAPRAVY ZDE UVEDENE JSOU
JEDNOZNACNE A NAHRAZUJI VSECHNY DALS{ ZARUKY JINDE
UVEDENE, S VYJIMKOU ZARUK DANYCH ZE ZAKONA. TATO
ZARUKA VAM POSKYTUJE SPECIFICKY NAROK, KTERY SE
MUZE LISIT PODLE PRAVNICH UPRAV PRISLUSNEHO STATU,
KDE JE PRODUKT PRODAVAN.

V ZADNEM PRIPADE NEMUZE BYT GARMIN ZODPOVEDNY ZA
NAHODNE, MIMORADNE, PRIME, NEPRIME NEBO NASLEDNE
SKODY, KTERE BYLY VYSLEDKEM SPATNEHO NEBO
NEVHODNEHO POUZIT PRISTROJE, JEHO ZNEUZITI NEBO
NESCHOPNOSTI JEJ POUZIT. Nekter¢ staty nedovoluji vyjimky z
nahodilych nebo neprimych skod, tudiz se na tyto staty vyse uvedena
omezeni nevztahuji.

Garmin si vyhrazuje pravo na opravu ¢i vyménu piistroje ¢i jeho softwaru

nebo nabizi pinou néhradu ndkupni ceny na zdkladé vlastni uvahy. TOTO
PRAVIDLO BY MELO BYT VASIM ZAKLADNIM PRAVEM PRI

GPSMAP 3005C telska pfirucka

Dobatek > OMEZENI ZARUKY NA VYROBEK

RESEN{ JAKEHOKOLIV PRIPADU ZARUKY.

v

Pro podrobngjsi informace o zaruénich podminkach se obrat'te na

Vaseho prodejce, nebo na zakaznickou podporu firmy Garmin. Kontakty
naleznete na této strance nize, vcetné adres, na které lze zbozi zaslat.
Zasilané zbozi musi byt fadné zabaleno, oznaceno a cena dopravy by méla
byt zaplacena. V piipade zarucni opravy je vyzadovana kopie originalniho
dokladu o zakoupent ptistroje.

Na zbozi prodavané prostrednictvim on-line aukei a vyprodeji se
nevztahuje vysSe uvedena zaruka a doklad o zakoupeni prostrednictvim
aukce neni bran jako doklad o platné zaruce na vyrobek. Garmin
nenahrazuje chybgjici soucasti u vyrobki prodanych prostiednictvim
aukei nebo vyprodeju.

Garmin International, Inc.
1200 East 151% Street

Park Industrial Estate

Olathe, Kansas 66062, U.S.A.

Garmin (Europe) Ltd.
Unit 4, The Quadrangle, Abbey

Romsey, SO51 9DL, U.K.

Telefon:  913/397.8200 Telefon: 44/1794.519944
Fax: 913/397.0836 Fax: 44/1794.519222
FAX: 913/397.0836 www.garmin.com

Dovozce vyrobki Garmin do Ceské republiky:

PICODAS PRAHA spol. s r.o.
Svatoplukova 15, 128 00 Praha 2
Tel.: +420 224 936 340, +420 224 936 593,

Email: picodas@vol.cz, www.gpscentrum.cz
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DoDATEK > ELEKTROMAGNETICKA KOMPATIBILITA

Elektromagneticka kompatibilita

FC

Piistroj GPSMAP 3005C je v souladu s piislusnymi
standardy zafazen mezi piistroje tzv. kategorie “Class B” pro
pouziti v domécnosti a v uzavienych prostorech. Dané stan-
dardy definuji mezni hodnoty elektromagnetického zateni,
kter¢ muze pfistroj produkovat s ohledem na ochranu zdravi.
Limity pro zafizeni, kterd jsou pouZivana uvniti budov, jsou
piisnéjsi, neZ limity na vyrobky urc¢ené pro pouZiti ve volné
piirodé.

V souladu s ptislusSnymi standardy toto zafizeni behem
chodu:

(1) nevyzatuje zadné zdravi skodlivé zarent,

(2) musi se prizptisobit vS§em moznym elektromagnetic-
kym vinénim, ktera se mohou pfi bézném provozu vyskyt-
nout.

Pristro] generuje, pouzivé a muze Sifit radiofrekvencni
zafent a pokud neni pouZivano v souladu s instrukcemi na
pouziti, miize Sifit zateni, které ovliviluje ¢innost okolnich
radiokomunikacnich zafizeni. Vyskyt zateni je zavisly na
dané instalaci zatizent a pokud se takova interference (ktera

mizi po vypnuti zazizeni) vyskytne, miZe uZivatel vyzkouSet

jeden z nasledujicich postupt pro jeji eliminaci:
120

* Pfemistéte nebo jinak natocte pfijimaci anténu.

* ZvétSete vzdalenost mezi obéma zafizenimi.

* Pfipojte ob¢ zafizeni na odlisné okruhy napdjeni.

+ Konzultujte problém s prodejcem nebo zkusenym radio/
TV technikem.

Piistroj GPSMAP 3005C neobsahuje Zadne Casti, ktere by
byly ptizplisobeny k servisnim zasahtim uzivatele. Opravy
mohou byt provadény pouze autorizovanymi servisnimi
stfedisky firmy GARMIN. Neautorizované opravy nebo
modifikace mohou zpusobit trvalé poskozeni pristroje,
ztratu ndroku na zarucni servis a v pifpadé takového
zasahu piebirate odpoveédnost za soulad fungovani piistroje
s piislusnymi standardy (EM komp., emisni standard)

GPSMAP 3005C uZivatelska pfirucka



Bezpecnostni varovani

VAROVANI: ¢innost GPS systému je zajistovana vladou USA,
ktera je jako jedina zodpovédna za jeho presnost a idrzbu. Cinnost
systému muize byt bez upozornéni omezena, coz mize mit za
nasledek omezeni pouziti vSech GPS piijimact. Garmin GPSMAP
3005C je presna elektronicka navigacni pomticka (NAVigation
AID - NAVAID) a kterakoliv NAVAID miize podat v ur¢ité chvili
nepresné nebo chybné informace a nevyhovovat pak bezpecnému
pouziti.

OMEZENI: Digitalni mapy jsou navigaéni pomiickou, jejiz
cilem je zjednodusit a doplnit praci s oficialnimi mapami, ne
mapy nahradit. Pouze oficialni mapy obsahuji vSechny informace
potiebné pro bezpecnou navigaci a jako ve vsech piipadech,
uzivatel je odpovédny za jejich spravné pouziti.

OMEZEN{: GPSMAP 3005C pouZivéte na své vlastni nebezpedi.
Pro minimalizaci rizika nespravné operace pozorné piectéte a
porozumgjte vSem bodiim této piirucky. Pro osvojeni si ovladani
piistroje pouzijte simulaéni moéd pred pouzitim v redlném
prostredi. Pfi vlastnim pouziti pozorné porovnavejte informace z
GPSMAP 3006C/3010C s ostatnimi dostupnymi zdroji naviga¢nich
informaci. Pro bezpecnost vzdy zjistéte pricinu vyskytujicich se
neshod pied pokra¢ovanim v navigaci.

OMEZENI: JE NA ODPOVEDNOSTI UZIVATELE, ABY

GPSMAP 3005C itelska prirucka

DonaTeK > BEZPEENOSTNI VAROVANI

POUZIVAL TENTO PRODUKT SPRAVNYM ZPUSOBEM.
TENTO PRODUKT JE POUZE NAVIGACNI POMUCKOU
ANESMI BYT POUZIT PRO JAKEKOLIV UCELY, KTERE
VYZADUJI PRESNE MERENT SMERU, VZDALENOSTI,
POZICE NEBO TOPOGRAFIE.

INFORMACE O MAPOVYCH DATECH: Jednim z cilti firmy
Garmin je uZivateli poskytnout co nejkompletnéjsi a nejptesnéjsi
mapové podklady, které jsou na trhu k dispozici, za piijatelnou
cenu. Je pouzita kombinace statnich a soukromych mapovych
zdroju, jejichZ plivod je uveden v informacich o mapovych
produktech a zobrazeném copyrightu (jak je vyzadovano). Obecné
vsechna mapova data obsahuji urcitym zpisobem nepfesny a
nekompletni popis skutecnosti. Toto plati zvlasté pro izemi mimo
USA, kde kompletni a pfesna digitalni data nejsou Casto dostupnd a
nebo jsou neumérné drahd.
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REJSTRIK

REJSTRIK
A

Aktivni zaznam proslé trasy 66
Alarm Baterie 75
Alarm Budik 75
Alarm GPS ptesnost 75
Alarm Hluboka voda 76
Alarm M¢lka voda 76
Alarm Odchylka od kurzu 75
Alarm Ryby 76
Alarm Teplota vody 76
Alarm System 75
Alarmy

navigace 75

sonar 76

systém 74
Alarmy sonaru 76
Autolokace 60
Automatické podsviceni 77

B

Barva mapy 85
Bezpecnostni varovani 121
BlueChart 10, 12, 105
Body 15-27

editace 20

oznateni 16

posun 22
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pouzivani 15
varovné 26
vymazani 21,25
vytvoteni 12,16
zobrazeni 20

v

C

Cas k piekonani tseku 41
Casovy format 81
Casova zéna 81
Cisténi pristroje 104
D
Datova karta

instalace 105

vyjmuti 105
Datova pole 45
Datum/Cas 106
Délka trvani teplotniho zaznamu 90
Délkauseku 41
Diferencni GPS 107
Digital Selective Calling. viz DSC
DOP 112
DSC 69, 108
DSC adresar 71,72
DSC 69,109
DSC zobrazeni zaznamu 71
DSCLog 71
DSC nastaveni 72
Dualni frekvence 92

E
Editovat
trasy 39
body 20
Elipsoid 79
Elektromagnet. kompatibilita 120

F

Faze Mésice 63
Format soutadnic 79
Funkce oken 47

G

GPS pfijimac
inicializace 5

H

Hlavni menu 57-90
Zalozka Alarmy 74
Zalozka Body 65
Zalozka Dalnice 90
Zalozka Datova karta 73
Zalozka DSC 69
Zalozka GPS 58
Zalozka Mapa 85
Zalozka Nebesky 63
Zalozka Sonar 90
Zalozka Stranky 84
Zalozka Systém 77
Zalozka Proslé trasy 66
Zalozka Priliv a odliv 61

Zélozka Trasovy pocitac 64
Zalozka Trasy 66
Hlavni stranky  43-56
Konfigurace 44
Stranka Dalnice 54
Stranka Kompas 53
Stranka Mapa 48
Hloubka 79

CH
Chybova kruznice 87

|

Informace o pozici 70

Informace o pozici pomoci DSC 70,
109

Informace o satelitech 106

Inicializace pozice 60

Instalace 3

J
Jazyk 78
Jednotky 80

K

Klavesa ADJ/MENU 2
Klavesa DATA 48

Klavesa DATA/CNFG Key 2
Klavesa ENTER/MARK 2, 15
Klavesa FCTN 47
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Klavesa FIND 2,13

Klavesa MARK 17

Klavesa NAV/MOB 2,28, 31, 32,73
Klavesa PAGE 2

Klavesa POWER 2

Klavesa QUIT 2

Klavesa RANGE 2,48

Kontakt na firmu Garmin 118
Kopirovani trasy 37, 38

Kurzorova klavesa 2

L

Letni ¢as 81

M
Magneticky sever 80
Man OverBoard. viz MOB
Mapové méfitko 50
Mapovy kurzor 11,49
Mapova data 10
MapSource 10, 73,.105
Maritime Mobile Service Identity.
viz MMSI
Meétitko
méfitko 50
teplotni osy 90
MOB (Muz pies palubu) - 33
Méd provozu - 77
MMSI ¢islo 108
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Nastaveni mapy 52
Navigace Go To 28
Navigace nabod 28
Navigace po proslé trase 30, 31, 68
Navigace po trase 36
Navigacni trasy ~ 34-42

editace 39

kopirovani 37

navigace 37

planovani 41

TracBack 30

vymazani 38

vytvofeni 34

zobrazeni 35, 38
NMEA 82
NMEA nastaveni vystupu 83

o

Odolnost viici vodé 104
Ohraniceni mapy 86

Omezeni zaruky na vyrobek 119
Orientace 86

Orienatce grafu zobr. druzic 60
Otocent trasy 37

P

Pevné klavesy 3
Planovéni trasy 41
Podsviceni 4,77
Popisy 87

Posuvna lista 9
Proslé trasy
barva 67
ulozeni 67
vymazani 68
zobrazeni 68
Prenos dat 82
Presnost 59
Prfjezd docile 75
Prislusenstvi 117
Prenos dat z/na kartu 74
Prepocet trasy 37

R

Referencni bod 22

Registrace produktu 118
Rozmisténi satelitii na obloze 106
Roz§ifen¢ mapove nastaveni 89
Rychlostni filtr - 77

S

Servis 78

Sériové ¢islo

Seznam bodd 23

Seznam Tras 37

Seznam Uzivatelskych bodd 23

Seznam Varovnych bodii 26

Simula¢ni méd 6,77
nastaveni 7
nastaveni pozice 7
vypnuti 7
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zapnuti 6
Sila signalu 58
Smér pohybu 80
Softwarové licencni ujednani 118
Sonar 91-102
porozuméni  100-102
Specifikace 103
Spotieba paliva na iseku = 41
Stanice pfilivaa odlivu- 62
Stav GPS prijimace 59
Stav ukladani proslé trasy 67
Stranka Dalnice  54-56
Stranka Kompas 53
Stranka Mapa  48-53
volby 51
Stranka Sonar 91
konfigurace 92
volby nastaveni 93
Symbol ryb 91, 97
Systém LORANTD 110
Systémové information 78
pouziti 110

T
Teplota 79, 89
Thermoclines 102
Tlak 80
Tovarni nastaveni 46, 78
TracBack 30, 32

Tipy 32
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U

Ulozené trasy 67

Ulozeni pozice bodu pod hladi-
nou 96

Uskladnént pfistroje 104

Utrzeni kotvy 75

”

U
Uvod i

\%
Varovné body 26

vymazani 27
Varovny alarm 27
Velikost symboli 86
Ve sméru pohybu 86
Verze Softwaru 78
Volby datovych poli 112
Vyhledavani satelith 5
Vymazat

body 21,24

proslé trasy 68

trasy 38
Vymazat body podle symbolu 24
Vytvoieni bodti

graficky 16

ruéné 18
Vytvorit

trasu 35

bod 15
Vychod/zapad Mésice 63
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Vychod/zapad Slunce 63

w

WAAS 59, 60, 107

Whiteline 102

Wide Area Augmentation System.
viz WAAS

Z

Zatiname 1

Zadavani dat 9, 10

Zapnuti a vypnuti pfistroje 4

Zékladni operace 8

Zélozka Alarmy 74

Zélozka Body 26
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Zalozka GPS 5, 6, 58Zalozka
Karta 73

Zalozka Nastaveni 77

Zalozka Nebesky 63

Zalozka Stranky 84

Zalozka Propojeni  §1

Zélozka Proslé trasy 66

Zalozka Priliv aodliv. 61

Zalozka Sonar 97

Zélozka Systém 77
podzalozka Hodiny 81
podzalozka Jednotky 79
podzalozka Obecné 77
podzalozka Propojeni 81

podzalozka Sitové propojeni 84

Zalozka Teplota 77, 89

Zalozka Trasovy pocitac 64

Zalozka Trasy 66

Zaznam Proslé trasy 30, 31, 66

Zména nazvu bodu 20

Zména symbolu bodu 20

Zobrazit detail 52

Zdroj soutadnice 60

Zalozka Mapa 85
podzalozka detail 86
podzalozka popisy 87
podzalozka navigace 88
podzalozka preference 85
podzalozka zdroj map. dat 88

Zobr. proslé trasy 68

Zobr. stranky s piehledm trasy 38

Zobrazeni pfehledu o bodu 20

Zpravy 114

Zvukové znameni 78
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Pro aktualizaci softwaru pristroje(nikoliv mapovych podkladi) pouzijte webové stranky firmy Garmin
www.garmin.com.
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